
 

 PHOBOS BTمربوط به تنظیمات  THALIAراهنمای سریع برد 

 مرحله سیم بندی :

 )هَتَری کِ سٍدتز باس هی شَد  ( 0هثبت هَتَر  01سَکت شوارُ 

 )هَتَری کِ سٍدتز باس هی شَد  ( 0هٌفی هَتَر  00سَکت شوارُ 

 باس هی شَد  ( دیزتز)هَتَری کِ  2هثبت هَتَر  01سَکت شوارُ 

 )هَتَری کِ دیزتز باس هی شَد  ( 2هٌفی هَتَر  01شوارُ  سَکت

 2سین سَم هَتَر  12سَکت شوارُ 

 0سین سَم هَتَر  14سَکت شوارُ 

 24vخزٍجی  +   11سَکت شوارُ 

 24v  -خزٍجی   10سَکت شوارُ 

 سین (چشوی پٌج  4ٍ1رلِ ّای چشوی )هتصل شًَذ بِ سَکت ّای             01ٍ02سَکت ّای شوارُ 

 خزٍجی فلاشز             21ٍ20سَکت ّای شوارُ 

قزار  ENGٍارد هٌَ شَیذ ٍ در ابتذا سباى سیستن را بز رٍی  s1کلیذ سزیغ فشزدى  باربا دٍمنوهای  مورد نیاز :) .0

 دّیذ (

 PARAMETERSالف(       

1-open delay : سهاًی شزٍع کارکزد هَتَر یک ًسبت بِ هَتَر دٍ در سیکل باس شذى اختلاف  

2-cls delay : اختلاف سهاًی شزٍع کارکزد هَتَر دٍ ًسبت بِ هَتَر یک در سیکل بستِ شذى 

3-tac :  ِتاین اتَهاتیک بستِ شذى درب را با ٍاحذ ثاًی 

4-opd ist: % اًتْایی هسیز باس 1ِ فقط در ، بزای سیستن هقزر هی کٌین ک 1ػٌَاى هثال با قزاردادى ایي گشیٌِ بز رٍی ػذد  بِ

  شذى بِ سزػت دٍم هی رٍد

5-cld ist: % اًتْایی هسیز باس 1، بزای سیستن هقزر هی کٌین کِ فقط در  1بِ ػٌَاى هثال با قزاردادى ایي گشیٌِ بز رٍی ػذد  

سزػت دٍم هی رٍد اس تٌذ بِشذى   

6-dist deal: % اًتْایی 21، بزای سیستن هقزر هی کٌین کِ فقط در  21بِ ػٌَاى هثال با قزاردادى ایي گشیٌِ بز رٍی ػذد  

 هسیز باس شذى بِ سزػت دٍم هی رٍد

7-op force: .)قذرت(گشتاٍر هَتَر در سیکل باس شذى  

8-cls force : ذى)قذرت(گشتاٍر هَتَر در سیکل بستِ  ش .  



9-op speed:سزػت هَتَر ّا در سیکل باس شذى درب 

10-cls speed سزػت هَتَر ّا در سیکل بستِ شذى درب:  

11-slo speed : ُسزػت هَتَر ّا در دٍر کٌذ شًَذ 

 LOGICب(

1-motor type: ست هی کٌین  2جْت استفادُ اس سزی ّای فَبَس ، ایي گشیٌِ را بز رٍی ػذد   

2-tca: ٍ بزای غیز فؼال بَدى آى ػذد صفز را بز  0فؼال ًوَدى حالت اتَهاتیک بستِ شذى ایي گشیٌِ را بز رٍی ػذد  بزای

 هی گشیٌین 

3-step by step : هی تَاى ػذد ّای صفز ٍ یک ٍ دٍ را اًتخاب ًوَد در ّز یک اس اًتخاب ّا ، با فشزدى ریوَت ، رفتار

: هتفاٍتی را اس هَتَر ّا هشاّذ هی کٌین  

  ٌِتذکز : چٌاًچِ گشیmotor type   تٌظین ًگزدد جک ّا کار  ًوی کٌٌذ 2بز رٍی 

 حالت صفز:

هی هاًذ .ٍ اگز هجذد ریوَت را  atuocloseدر حیي باس شذى درب اگز دکوِ ریوَت را بفشارین ، ایست کزدُ ٍ هٌتظز تاین 

 بفشارین، درب را هی بٌذد.

هی هاًذ .ٍ اگز هجذد ریوَت را  atuocloseدر حیي باس شذى درب اگز دکوِ ریوَت را بفشارین ، ایست کزدُ ٍ هٌتظز تاین 

 بفشارین، درب را باس هی کٌذ .

 :0حالت 

هی هاًذ ٍ اگز هجذد ریوَت را  atuocloseدر حیي باس شذى درب اگز دگوِ ریوَت را بفشارین ، ایست ردُ ٍ هٌتظز تاین 

 ارین ، درب را هی بٌذد.بفش

 در حیي بستِ شذى درب اگز دگوِ ریوَت بفشارین ،فزهاى هؼکَس دادُ ٍ در را هی بٌذد 

 :2حالت 

 در حیي باس شذى درب اگز دگوِ ریوَت را بفشارین ، فزهاى هؼکَس دادُ ٍ درب را هی بٌذد.

 درب را باس هی کٌذ .در حیي بستِ شذى درب اگز دگوِ ریوَت را بفشارین فزهاى هؼکَس دادُ ٍ 

4-press sue : فشار اًتْایی هَتَر دٍ ، در سیکل بستِ شذى 

5-safe 1: ست هی کٌین  1ایي هٌَ را رٍی ػذد   

 خطاّای رٍی صفحِ ًوایش:

Er01 خطای چشن : 

Er02)خطای تست چشن )اس ایي گشیٌِ استفادُ ًوی گزدد : 

ER1H) خطای سخت افشاری )ارجاع بِ ٍاحذ فٌی :H(0,1……….A,B,C,D) 

ER3H. آهپز کشیذى سیستن درحالی کِ هاًغ هقابل باشذ : 

 ER4Hبذٍى کار قزار دادُ  سیاد است )در صَرت هَاجِ سیستن کوی کارکزد:گزم شذى بیش اس حذ هَتَر سیستن کِ در اثز

 تا خٌک شَد (



ER5H. خطای ارتباط با دستگاُ ّای کٌتزل اس راُ دٍر: 

ER61 (باطزی )در صَرت استفادُ اس باطزی ٍ یا ضؼیف شذى : ػذم کارکزد 

 

 

ر2 هَتَ

ر0 هَتَ

فل اشز

خزٍجی قابل بزًاهِ ریشی
بِ صَرت کٌتاکت یا ٍلتاص

فزهاى خزٍجی

هشتز 

 فزهاى استارت0 بِ طَر پیش فز  
ٍ  فزهاى استارت تک لٌگ2ِ 

هشتز 
STOP

در حالت پیش فز  هزبَط بِ اتصال چشن است
خطای چشن

21ٍلت ٌّگام کار سیستن

21ٍلت دا ن

0هیکزٍسَیی  هَتَر
تَر هَ 2هیکزٍسَیی   ط بِ اتصا ت تسایز پایِ ّا هزبَ

phobosًوی باشذ 

.هزبَط بِ تست خطا استفادُ ًوی گزدد
کِ استفادُ ًویگزددBar در حال پیش فز  هزبَط بِ

 

 

 

 با تشکر          

 گروه  فنی و مهندسی شرکت زرآونگ تجارت  


