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راهنماى شماتيك نصب سريع

نحوه نصب با قرارگيرى
بيس اصلى در زمين 

نحوه نصب با
بولت در
زمين 

درصورت نياز به 
نصب با بولت، 

بايستى حتماً بولت 
داخل بتون باشد.

در صورت نبود پايه 
بتونى از بولت 
استفاده نشود





H
Collegamenti morsettiera, Terminal board wiring, Branchements sur le bornier, Anschlüsse Klemmleiste, 

Conexiones tablero de bornes, Aansluitingen aansluitkast.
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LOGICA test fotocellule OFF, Photocell test LOGIC OFF, LOGIQUE essai 
photocellules Désactivée, LOGIK Test Fotozellen OFF, LÓGICA prueba 
fotocélulas OFF, LOGICA test fotocellen OFF.
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Fig. H 

Rif. 4, 5, 6

Uscita Allarme, Alarm Output, Sortie Alarmes, 

Alarmausgang, Salida Para Alarma, Uitgang Alarm

Connessione A Sistema Gestione Parcheggi Parky, Connection To Parky Car-park Management System, Connexion Au Système De 
Gestion Des Parkings Parky, Anschluss An Das Parkplatzbewirtschaftungssystem Parky, Conexion Al Sistema De Gestion De Aparcamien-
tos Parky, Erbinding Met Beheersysteem Parky-parkeerplaatsen
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HCollegamenti morsettiera, Terminal board wiring, Branchements sur le bornier, Anschlüsse Klemmleiste, 
Conexiones tablero de bornes, Aansluitingen aansluitkast.
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Rif. 4, 5, 6

Uscita Allarme, Alarm Output, Sortie Alarmes, 
Alarmausgang, Salida Para Alarma, Uitgang Alarm

Connessione A Sistema Gestione Parcheggi Parky, Connection To Parky Car-park Management System, Connexion Au Système De 
Gestion Des Parkings Parky, Anschluss An Das Parkplatzbewirtschaftungssystem Parky, Conexion Al Sistema De Gestion De Aparcamien-
tos Parky, Erbinding Met Beheersysteem Parky-parkeerplaatsen

- 4

ترمينالهاى تابلو فرمان سيستم

نحوه سيم بندى چشمها در حالتى كه گزينه TEST PHOT در LOGIC  برنامه ها 
خاموش مى باشد

ALARM خروجى

حالت تك چشم
حالت تك چشم

حالت دو چشم

خروجى حالت سيستم براى فيدبك دادن به سيستمهاى كنترل تردد يا مديريت پاركينگ، كه موقعيت بازو را تحت خروجيهاى NC و NO نمايش مى دهد.



I

[ ]

OK         x 2

OK         

x 2

    

 +           

OK          

OK         

M

L

+

-

OK

OK

P1    +
P2     -

[ ]OK
P1    +
P2     -

[ ]OK
P1    +
P2     -

OK
P1    +
P2     -

[ ]

OK
P1    +
P2     -

[ ]

OK
P1    +
P2     -

[ ]

x 2

OK

default

default

default
MICHELANGELO 60: [099]
MICHELANGELO 80: [050]

default

default

default

5 - MICHELANGELO  

D
81

15
28

 0
01

00
_0

2

برنامه ريزى سريع سيستم

با تغيير پارامترهاى زير، مى توان حركت بازو 
را به گونه اى تنظيم نمود كه كاملاً مطابق ميل

مصرف كننده باشد:
گزينه ا) گشتاور
گزينه 2) شتاب

گزينه 3) سرعت باز شو
گزينه 4) ترمز

گزينه 5) محل ايستادن بازو در بازشو
گزينه 6) محل ايستادن بازو در بسته شو

با تنظيم اين دو گزينه دو سرعته سيستم 
متناسب با اين دو مقدار خودكار تنظيــــم

مى گردد. 
در واقع اين دو پارامتر محل ايستادن بازو

را دقيق تنطيم مى كنند.

 كددهى سريع ريموت

وقتى اين متن نمايش داده شد دكمه ok را فشار 
دهيد

وقتى اين متن نمايش داده شد دو دكمه 
روى ريموت را همزمان فشار دهيد

وقتى اين متن نمايش داده شد دكمه ها  
را رها كنيد

وقتى اين متن نمايش داده شد دكمه اى 
كه مى خواهيد كد بگيرد را فشار دهيد

در صورت درست انجام شدن مراحل اين 
متن به همراه شماره ريموت نمايش داده 

مى شود

** قبل از برنامه ريزى زبان سيستم را بر روى 
انگليسى تنظيم نماييد.

www.DigiDsc.com
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Display + tasti programmazione,
Display plus programming keys,

Display und Programmierungstasten, 
Pantalla mas botones de programacion, 
Display meerdere toetsen programmeur.
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نحوه اتصال سيم برق ورودى به راهبند و نصب كاور ترانس

فيوز 1.6 آمپر

محل ورود 24 ولت به تابلو فرمانفيوز 2 آمپر

شماى اصلى برد كنترل سيستم راهبند
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نحوه تغيير بازو به راست گرد
سيستمى اسمبل شده كارخانه، چپ گرد مى باشد، براى تنظيم بازو به حالت راست گرد مراحل زير بايد انجام پذيرد

قبل از هرگونه تغيير به سيستم فنرى،
 بايد اطمينان حاصل گردد كه بازو به سيستم متصل نباشد و فنر كاملاً آزاد باشد.

مراحل باز كردن فنر سيستم راهبند
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ابتدا سيستم را توسط كليد خلاص كن پشت سيستم، خلاص كنيد. سپس گلويى سيستم را 90 درجه مطابق با شكل زير بچرخانيد

حالت گيربكس درگير
سيستم در حالت اتوماتيك قرار مى گيرد

حالت گيربكس خلاص
سيستم در حالت دستى قرار مى گيرد

به جهت كليد براى اطمينان از قفل بودن يا خلاص بودن
سيستم توجه گردد.

حالت
چپ گرد

حالت
راست گرد

www.DigiDsc.com
02144757973
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مراحل تنظيم راست گرد نمودن سيستم

قبل از هرگونه تغيير به سيستم فنرى،
 بايد اطمينان حاصل گردد كه بازو به سيستم متصل نباشد و فنر كاملاً آزاد باشد.
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 Al شكل
مشاهده شود



2

4

3

+ 45 °

- 45 °

90 °

0 °

+ 45 °

1

5

- 45 °

0°

45°

45° OK

AE

11 - MICHELANGELO  

D
81

15
28

 0
01

00
_0

2

مراحل تنظيم فنر، وابسته به طول بازو

حتماً چه در حالت بازشو و بسته شو بايستى فنر تنظيم گردد

در هر دو حالت، با تنظيم پيچ رگلاژ فنر را به گونه اى تنظيم نماييد 
تا همانند شكلهاى نشان داده شده، وفتى سيستم را در حالت خلاص 

مى گذاريد بازو بصورت خودكار بر روى 45 درجه قرار گيرد.

حالت گيربكس درگير
سيستم در حالت اتوماتيك قرار مى گيرد

حالت گيربكس خلاص
سيستم در حالت دستى قرار مى گيرد

حالت گيربكس درگير
سيستم در حالت اتوماتيك قرار مى گيرد

حالت گيربكس خلاص
سيستم در حالت دستى قرار مى گيرد
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مراحل نصب چشم ايمنى
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مراحل نصب چشم ايمنى

نصب عمودى چشم ايمنى
CELLULA 130

نصب افقى چشم ايمنى
CELLULA 130

 چشم ايمنى
CELLULA 130

جهت مونتاژ چشم ايمنى حتماً راهنماى نصب داخل جعبه چشم 
نيز با دقت مطالعه گردد

MCL130 نحوه مونتاژ پايه چشم

توجه : براى نصب كيت MCL80 با بازشو راست گرد، پايه 
چشم را قبل از تنظيم فنر به راست گرد نصب نماييد

www.DigiDsc.com
02144757973
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RMM مراحل نصب كيت
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ATT: نوع بازو نصب

 شده بر روى راهبند



OK

OK

OK

OK

OK

- +

- +

- +

- +

OK OK OK

 +/-

منو برنامه ريزى سيستم راهبند
شستىOKرافشاردهيد

ورژن نرم افزار سيستم
تعداد كاركرد سيستم (×1000)
تعداد كاركرد سيستم از آخرين تعمير (×1000)
تعداد ريموتهاى كد گرفته روى سيستم

حركت رو به بالا در منو

حركت رو به پايين در منو

تاييد مقدار وارد شده/ورود به سيستم

جهت خروج از منو دو شستى 
همزمان با هــم فشرده شوند

جهت مشاهده دقيق پارامترها، به جدول پارامترها رجوع شود

جهت مشاهده دقيق توابع، به جدول توابع رجوع شود
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35.40

عيب يابى و مانيتورينگ

خطاها شرح

ورودى استاپ فعال شده است

ورودى لبه ايمنى فعال شده است

سيستم با مانع برخورد كرده است با بعلتى در حالت جريان كشيدن مى باشد

انكودر سيستم قطع شده، يا با خطا مواجه شده است

ورودى چشم ايمنى فعال شده است

خطا در تست چشم ايمنى 

ورودى تايمر فعال شده است

انتظار براى سپرى شدن زمان خودكار بسته شدن

فرمان بسته شو به سيستم ارسال شده است

فرمان باز شو به سيستم ارسال شده است
فرمان استارت به سيستم ارسال شده است

ميكروسوييچ  سيستم در حالت باز شو تحريك شده است
ميكروسوييچ  سيستم در حالت بسته شو تحريك شده است

ميكروسوييچ  سيستم در حالت باز شو تحريك شده است و فرمان بازشو نيز ارسال شده است
ميكروسوييچ  سيستم در حالت بسته شو تحريك شده است و فرمان بسته شو نيز ارسال شده است

خطاى اضافه بار سيستم؛

 تست چشم ايمنى با خطا مواجه شده است

 سيگنال موتور با خطا مواجه شده است
كابل موتور يا انكودر جهت آن برعكس شده است

خطاى اضافه بار سيستم؛ سيستم بر اثر فشار وارده، از گرفتن فرمان جلوگيرى مى كند

دو ميكروسوييچ همزمان فعال شده اند.

حداكثر ميزان گشتاور 

ميزان گشتاور تنظيم شده
مفهوم اعداد نمايش داده شده بر روى نمايشگر برد

 يا وزن بازو از حد مجار فراتر رفته است يا فنر درست تنظيم نشده است

www.DigiDsc.com
02144757973

www.DigiDsc.com
02144757973



meticulously and with the utmost care:

-

WARNING! 

•

 نكات عمومى
سى

فار

نصب صحيح و كاركرد بى نقص سيستم زمانى محقق مى شود كه اطلاعات گردآورى 
كننده  توليد  شود.  تفهيم  دقت  نهايت  در  و  درستى  به  العمل  دستور  اين  در  شده 
مسئوليتى را در صورت بروز صدماتى كه نتيجه درك نادرست اين دستور العمل باشد ، 

متقبل نمى شود. 
توضيحات، اشكال و توصيفهاى تخصصى آمده در اين دستور العمل لزوماً داراى دقت 
اين  زمينه  اين  متخصصين  و  با كمك همكاران  لذا  باشند،  نمى  نهايت سطح خود  در 
دستور العمل بصورت مرتب در حال تغيير و رفع ايرادات احتمالى مى باشد. همچنين 
تجهيزات و سيستمهاى توليدى كمپانى BFT  بطور مرتب با دريافت نقطه نظرات شما 

در حال بروز رسانى مى باشند.

با  منطبق  و  شود  مطالعه  دقت  با  هستند،  بالايى  اهميت  داراى  ايمنى   دستورات   ! توجه 
دستورالعملى كه با محصول دريافت كرده ايد نصب گردد، زيرا نصب نادرست باعث بروز سانحه 
براى اشخاص يا حيوانات مى گردد. دستورالعملهاى دريافتى حاوى اطلاعات مفيد از لحاظ ايمنى، 
نصب، نحوه استفاده صحيح و نگهدارى از سيستم مى باشند. لذا خواهشمند است اين دستور 
العمل را نگهدارى كنيد و با انضمام آن به فايلهاى فنى خود، جهت خدمات دهى در آينده آنها را 

در دسترس نگهداريد.

1) ايمنى عمومى

توجه !نصب نادرست يا غير اصولى اين محصول باعث بروز سانحه براى اشخاص، حيوانات يا اشيا مى 
گردد.

- نصب بايستى توسط يك نصاب حرفه اى و آموزش ديده صورت پذيرد.
بروز  از  تا  گرفته،  .صورت   .  . و  نايلون  كارتن،  مانند  اقلامى  توسط  محصولات،  بندى  بسته   -
دسترس  از  شده  استفاده  شيميايى  مواد  و  ها  نايلون  آيد.  بعمل  جلوگيرى  احتمالى  صدمات 

كودكان دور نگه داشته شوند.
- اين محصول جهت استفاده مشخصى كه در اين دستور العمل ذكر شده بصورت انحصارى براى 

اين كمپانى طراحى وساخته شده است.
- توليد كننده هيچگونه مسئوليتى در خصوص مشكلات پيش آمده بر اثر استفاده ناصحيح يا 

هرگونه استفاده اى كه در اين دستورالعمل ذكر نشده است، را ندارد.
-اين محصول را در مكانهاى اشتعالزا نصب نكنيد.

- اين سيستم به عنوان يك ماشين مكانيكى لقب مى گيرد و نصب آن بايستى مطابق با كليه مفاد 
EEC/2006/95,EEC/98/37,EEC/99/05,EEC/2004/108 اروپا:  اتحاديه  استانداردهاى 

صورت پذيرد. براى كليه كشورهايى كه اين محصول را خارج اروپا نصب مى كنند، شايسته است 
نهايت،  در  استانداردها  اين  رعايت  كنند.  مطالعه  را  استانداردها  اين  از نصب سيستم،  قبل 

ايمنى كافى را براى محصول نصب شده به ارمغان مى آورد.
در  اشخاص   تجربه  عدم  اثر  بر  كه  در خصوص مشكلاتى  كننده هيچگونه مسئوليتى  توليد   -
هنگام پيش بينى محل قرار گيرى اين سيستم و امكان برخوردى كه توسط عدم پيش بينى هاى 
لازم با اشيايى مانند خودرو و وسايل عبورى و . . . بوجود مى آيد، ندارد. همچنين اين شرايط 

براى هرگونه تغيير شكل ظاهرى كه بر اساس ضربه پيش مى آيد، نيز برقرار مى باشد. 
- نصب اين سيستم  بايستى مطابق با كليه مفاداتحاديه اروپا آنها را به عنوان استانداردهاى   
نصب برگزيده است : EEC/2006/95,EEC/98/37,EEC/99/05,EEC/2004/108 صورت پذيرد

 - قبل از هرگونه فعاليت بر روى سيستم مى بايست برق ورودى سيستم قطع شود. همچنين 
اگر از بترى نيز استفاده مى شود، بايد آن نيز جدا گردد.

- بر سر راه برق ورودى سيستم از يك سوييچ قطع اضافه جريان استفاده شود كه اين سوييچ 
كنتاكت باز آن از سيستم با فاصله 3.5 مترى يا بيشتر نصب گردد.

- سوييچ نصب شده بر سر راه برق اصلى بايد داراى خطايى كمتر از 0.03آمپر باشد.
با سيستم  تا اتصالات زمين به درستى صورت پذيرد، كليه قطعات فلزى مرتبط  - دقت شود 

مانند دربها، گيتها و . . .  توسط يك ترمينال به زمين متصل شوند.
- كليه تجهيزات ايمنى از قبيل چشمهاى بين دربى، لبه ايمنى و  . . . كه براى جلوگيرى از خطرات 
احتمالى مانن له شدگى، ضربه و  . . .  وجود آنها اضطرارى است، مطابق با استانداردهاى كلى 

اينگونه سيستمها، نصب گردد. 
- توليد كننده هيچگونه مسئوليتى در برابر خطرات احتمالى كه در صورت استفاده از تجهيزات 

ايمنى توليد شده توسط كمپانى هاى ديگربوجود آيد ندارد.
- در هنگام نگهدارى و تعميرات تنها از قطعات  توليد شده كمپانى BFT استفاده شود.

- قطعات سيستم را تعمير نكنيد مگر اينكه مجوز تعمير يا سرويس آن توسط توليد كننده داده 
شده باشد.

با اجزا كنترلى آن آشنا كنيد و نحوه كاركرد  دستى را در شرايط  - مصرف كننده سيستم را 
اضطرارى آموزش دهيد.

- از ماندن كودكان يا بزرگسالان در محدوده كارى سيستم اتوماسيون جلوگيرى كنيد.
- تجهيزات ارسال فرمان مانند ريموت و . . . را از دسترس كودكان محفوظ نگهداريد تا سهواً 

فرمانى به سيستم ارسال نگردد.
- اطمينان حاصل كنيد از دمايى كه سيستم در آن در حال كار مى باشد كه اين مقدار بايد در 

بازه مجاز اعلام شده توسط توليد كننده باشد.
- سيستم را در فضايى كه داراى اتمسفر اشتعالزا مى باشد، نصب نكنيد.

با درهاى ديگر تركيبى هستند نمى تواند نصب گردد، مگر اينكه  - سيستم در فضاهايى كه 
سيستم بتواند در باز بودن درب ديگر نيز فعال شود.پ

- اگر سيستم در ارتفاع كمتر از 2.5 متر يا در فضايى نصب مى شود كه در دسترس است، 
بايستى اجزا آن بصورت مناسبى محافظت شوند.

مانع حركت  ولى  باشند  ديد  در  كه  محلى نصب شوند  در  بايستى  كنترلى  تجهيزات  - هرگونه 
سيستم نشوند، همچنين برخى از تجهيزات بايستى در محلى نصب گردند كه در دسترس افراد 

عادى نباشند.
- اگر هيچگونه دستورالعملى موجود نمى باشد، نحوه خلاص كردن و كاركرد دستى سيستم با يك 

ليبل به آن متصل گردد.
- مطمئن شويد هيچ گونه قطعه اى مانع از حركت لنگه هاى متحرك و لرزش لنگه ها  و تجهيزات 

ثابت نشود.
- پس از نصب سيستم از كاركرد صحيح موتور، تجهيزات ايمنى و خلاص كن اطمينان حاصل 

كنيد.
كليه تجهيزات ايمنى و كنترلى بايستى با استاندارد  EN12978  نصب گردند.

توجه !جهت نصب برق ورودى به سيستم، حداقل از كابل 1.5×3  مغزى افشان استفاده شود كه كليه 
استانداردهاى ذكر شده در آن رعايت گرديده باشد.(بطور مثال اگر  كابل محافظت شده نيست بايد 
H05 يا بالاتر باشد، اگر كابل محافظت شده است بايد حداقل داراى سطح H07 RN-F داراى سطح

VV-F باشد.

بررسى نصب 

قبل از راه اندازى سيستم نكات زير بررسى شود:
سيستم را با سرعت آهسته چند بار باز و بسته كنيد تا از استحكام بازو و متعلقات آن اطمينان 

حاصل شود.
از صحيح عمل كردن كليه تجهيزات ايمنى اطمينان حاصل كنيد.

فرمان باز شو و بسته شو را بصورت اتومات توسط ريموت و شستى چك نماييد.

در صورت كاركرد سيستم بصورت كاملاً اتوماتيك، واجب و ضرورى است تا كليه تجهيزات ايمنى 
با نهايت دقت كاركرد صحيح خود را داشته باشند.

 توجه ! در حالتى كه هر كدام از تجهيزات داراى عيبى در كاركرد خود مى باشند، سريعاً ايراد 
پيش آمده را برطرف نماييد و توصيه مى شود تا زمان رفع عيب كودكان را از محوطه اجرايى دور 

نگهداريد.

كنترل

اين سيستم با هدف كنترل دسترسى موتورى بكار برده شده است و راههاى گوناگونى براى 
كنترل آن از قبيل فرمان دستى، ريموت، كيت هاى مغناطيسى، دتكتورهاى وزن و . . .متناسب 
با نيازهاى كارفرما و مشخصات محيط مى باشد. متناسب با هر سيستم دستور العمل منطبق با آن 

مطالعه شود.

نگهدارى

توجه ! قبل از هرگونه تعميرات برق ورودى سيستم يا باترى را قطع نماييد و از تحت كشش 
نبودن فنر اطمينان حاصل نماييد.

- براى بررسى هاى سريع، كاور سيستم را كه در شكل D نمايش داده شده مى توانيد باز كنيد.
- هرگونه لرزش را كه در بازو مشاهده مى شود سريعاً مورد بررسى قرار دهيد.

سطح نويز شنوايى 

توجه ! از مراكزى تقاضاى خدمات كنيد كه داراى پرسنل آموزش ديده باشند. 
ميزان نويز شنوايى سيستم تحت شرايط كارى نرمال ثابت بوده  و از 70 دسى بل تجاوز نمى 

كند. اگر ميزان صداى سيستم افزايش داشت، قطعات متحرك بررسى شود.

بازيافت سيستم

درصورت نياز به بازيافت سيستم كليه تجهيزات بايستى طبقه بندى شده سپس تحويل اداره 
بازيافت گردند، بطور مثال، تجهيزات الكتريكى، آلومينيومى، پلاستيكى و لاستيكى از هم مجزا 

مى شوند.

نصب مجدد سيستم

در صورت نياز به باز كردن سيستم و نصب در محيط ديگرى نكات زير را رعايت فرماييد:
- برق سيستم را قطع و كليه تجهيزات الكتريكى را از سيستم جدا كنيد.

- سيستم را از قسمت بيس اصلى، شاسى سيستم جدا كنيد.
- تجهيزات اسمبل شده را به ترتيب وبا دقت باز نماييد.

- در مواردى كه اجزا باز نمى شوند يا آسيب ديده اند بايستى اين تجهيزات تعويض گردند.
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راهنماى نصب
2) مطالب عمومى

راهبند الكترومكانيك ساخت كمپانى BFT ايتاليا، براى محدود كردن دسترسى وسايل نقليه به 
مناطقى كه از لحاظ امنيتى داراى اهميت زيادى مى باشند، يكى از بهترين گزينه ها مى باشد. 
تنوع در عرض راهبندها باعث مى شود كه محدوديتى در قبال پيشنهاد راهبندهاى BFT وجود 
نداشته باشد.تنطيم دقيق ميكروسوييچها و مكانيزم انكودرى سيستم باعث مى شود، محل 
در  سيستم  حرارتى  سنسور  نمود.  تنظيم  سطحى  هر  در  مشترى  نياز  به  بنا  را  بازو  توقف 

كاركردهاى مداوم سيستم خنك كننده را بصورت خودكار فعال مى كند
به كمك سيستم خلاص كن سيستم مى توان سيستم را با كليد مخصوص آن خلاص كرد كه 

بتوان بصورت دستى بازو را باز و بسته نمود.
به  تغيير سيستم  براى  مى شود  اسمبل  به چپ  بازشو  براى  عادى  بصورت  راهبند  سيستم 

راستگرد مى توان طبق دستورالعمل آن را تغييرداد.
آن  مقاوم  و  مستحكم  نصب  است  شده  درنظرگرفته  دستگاه  براى  كه  فلزى  شاسى  بوسيله 

بسيار راحت شده است.
تنظيمات  كليه  نمايشگر،  همراه  به  ديجيتال  بصورت   LIBRA C MV ديجيتال  فرمان  تابلو 

استاندارد را براى سيستم به ارمغان مى آورد.
تابلو فرمان بصورت كامل پروتكل               را پشتيبانى مى نمايد.

230V±10% 50Hz(*)

300W

1آمپر

mN006

6s ( بازو 5 تا 6 متر ), 8s ( بازو 8 متر)

(MICHELANGELO 40)
(MICHELANGELO 60)
(MICHELANGELO 80)

 -20°C       +55°C

IP 24

(MICHELANGELO 40)
(MICHELANGELO 60)
(MICHELANGELO 80)

> 2MOhm 500V

3750V~  

(MICHELANGELO 40)
(MICHELANGELO 60)
(MICHELANGELO 80)

80°C

24V~ 

24V~ 3W max

xamW52 ~V42

3) مشخصات فنى
برق ورودى
توان جذبى

جريان مورد نياز

روانساز داخلى گيربكس

حداكثر گشتاور
زمان باز شدن بازو

طول بازو

عكس العمل دربرابر ضربه

خلاص كن دستى
نوع بازو

نحوه شناسايى مسير

تعداد كاركرد در 24 ساعت

دماى كاركرد
درجه حفاظتى

وزن سيستم (بدون بازو)

ابعاد
ميزان عايق بودن سيستم

قدرت دى الكتريك

جريان جذبى موتور

دماى استارت خنك كننده

ولتاژ خروجى تجهيزات جانبى
ولتاژ خروجى هشدار در زمان باز بودن

ولتاژ خروجى فلاشر

فيوز

گريس

4متر
6-5متر
8-6متر
تعويض مسير به كمك انكودر

كليد اختصاصى براى هر راهبند

گرد/مستطيل

به كمك ميكروسوييچ
تنظيم محل توقف با انكودر توسط نرم افزار
بطور مداوم

تا

55 كيلوگرم
58 كيلوگرم
68 كيلوگرم

شكل    مشاهده شود

براى 1 دقيقه

حدا كثر 20 آمپر
حدا كثر 25 آمپر
حدا كثر 30 آمپر

شكل          مشاهده شود

4 ميلياردتعداد حالات درسيستم كدينگ

63تعداد ريموت قابل كددهى بر روى سيستم

(B1 شكل) 4.1) پليت فونداسيون

(B2 شكل) 4.2) نصب با بولت

5)نصب بدنه راهبند

           راهبند انحصاراً براى خودرو مى باشد. افراد نبايد در محدوده كارى سيستم حركت كنند.
براى جلوگيرى از صدمات احتمالى حتماً بر روى راهبند نشانه هاى ايمنى لازم نصب گردد.

           قبل از هرگونه تغييرات بر روى سيستم دقت شود كه فنر تحت كشش نباشد. درب 
سيستم بايستى روبرو به محل ورودى باشد. وقتى شما در دهانه اى كه راهبند در آن نصب 
شده است مى ايستيد، اگر باكس سيستم سمت چپ شما قرار دارد، سيستم چپ گرد و اگر 

راهبند در سمت راست قرار دارد، سيستم راست گرد شناخته مى شود. 
قابل توجه مى باشد كه سيستم ارسالى از كارخانه چپ گرد مى باشد.

(A,B,E شكل) 6) تنظيمات مربوط به چپ گرد

(AA,AB شكل) 7) تنظيمات مربوط به راست گرد

- بالانس فنر مطابق (شكل H ) حتماً صورت پذيرد
- پس از تنظيمات مكانيكى سيستم، از منوى توابع سيستم گزينه Directional Reversal روشن 

شود.

           براى حالتى كه راهبند چپ گرد مى باشد، گزينه Directional Reversal خاموش مى باشد،   
اينصورت  غير  در  باشد  روشن  بايستى   Directional Reversal گزينه  گرد،  راست  حالت  در 

ميكروسوييچها عمل نكرده و با خطاى انكودر بر روى نمايشگر مواجه مى شويد.

(F شكل) 8) تنظيمات مربوط به بازو تلسكوپى

(AE شكل) 9) تنظيمات مربوط به بالانس 45 درجه سيستم

(D شكل) 10) نحوه باز و بسته كردن كاور

(G شكل) 11) تجهيزات اختيارى سيستم

- بيس پليت سيستم
- كيت فلاشر بازو

- كيت فلاشر بدنه
- پايه متحرك بازو

-پايه ثابت بازو
- كيت نصب چشم

- حصار زير بازو
- لبه ايمنى براى ممانعت از برخورد بازو

- پوشش روى بازو 
- برد فلاشر بدنه و بازو

- كيت برد باترى

براى اطلاعات بيشتر در مورد هر كدام از تجهيزات راهنما و دستورالعمل آن مطالعه گردد.

(AG شكل) CELLULA130 12)نصب چشم ايمنى

(AG شكل) MCL130 13)نصب چشم ايمنى

14) نصب الكتريكال سيستم 

سيستم الكتريكال را مطابق با استانداردها و همانند شكل A آماده كنيد. قابل توجه مى باشد 
كه كابل برق ورودى بايد كاملاً مجزا از كابل تجهيزات ايمنى مانند چشمهاى ايمنى و  . . . باشد.

كابل برق ورودى را نيز از كابلهاى ولتاژ سطح پايين كه براى تغذيه چشمها و تجهيزات جانبى بكار 
مى رود كاملاً جدا كنيد. 

توجه !جهت نصب برق ورودى به سيستم، حداقل از كابل 1.5×3  مغزى افشان استفاده شود كه كليه 
استانداردهاى ذكر شده در آن رعايت گرديده باشد.(بطور مثال اگر  كابل محافظت شده نيست بايد 
H05 بايد حداقل داراى سطح H07 RN-F يا بالاتر باشد، اگر كابل محافظت شده است  داراى سطح 

VV-F باشد.
نمايش  را  سيستم  اجزاى  بين  هاى  بندى  سيم  نحوه  و  اتصالات  نحوه  تجهيزات،  كليه   A شكل 
ميدهد،كابلهاى استفاده شده براى حداكثر طول 100 متر در نظر گرفته شده اند؛ براى طولهايى 
بيشتر از اين مقدار، طبق محاسباتى كه صورت مى دهيد، نوع كابل را تغيير دهيد.وقتى طول 
كابل از 50 متر افزايش پيدا مى كند و از محيطهايى كه داراى سطح اغتشاش بالايى هستند، 
عبور مى كند توصيه مى شود كه كابلها جدا شده و از تجهيزات رله اى مناسب براى پياده سازى 

منظور خود استفاده كنيد.

اجزا تشكيل دهنده اصلى كه بايد مورد نصب قرار گيرند

I ) مدار قطع كننده دو قطبى با حداقل كانتكت باز 3.5 ميلى متر، كه در برابر اضافه بار و اتصل 
كوتاه حفاظت شده باشد. اين قطعه براى قطع جريان اصلى كه به سيستم وارد مى شود، مى باشد 

خطاى مجازى كه براى اين قطعه در نظر گرفته شده است، 0.03 آمپر مى باشد.
QR ) كنترل برد مركزى سيستم راهبند

S ) كليد سلكتور
AL ) فلاشر
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راهنماى نصب

M ) سيستم راهبند
A ) بازو

F ) پايه ثابت 
CS ) لبه ايمنى 

Ft,Fr ) چشم ايمنى
CF ) پايه چشم ايمنى

T ) كليد سلكتور
LOOP ) لوپ شناسايى كننده فلزات بخصوص خودرو

15) ترمينال سيم بندى

سيستم الكتريكال بايد مطابق با كليه استانداردهاى لازم و افراد تعليم ديده كه آشنايى كامل 
با اجزا سيستم دارند، راه اندازى گردد.

كابل برق ورودى را نيز از كابلهاى ولتاژ سطح پايين كه براى تغذيه چشمها و تجهيزات جانبى بكار 
مى رود كاملاً جدا كنيد. 

توجه !جهت نصب برق ورودى به سيستم، حداقل از كابل 1.5×3  مغزى افشان استفاده شود كه كليه 
استانداردهاى ذكر شده در آن رعايت گرديده باشد.(بطور مثال اگر  كابل محافظت شده نيست بايد 
H05 يا بالاتر باشد، اگر كابل محافظت شده است بايد حداقل داراى سطح H07 RN-F داراى سطح

VV-F باشد.
از مدار قطع كننده دو قطبى با حداقل كانتكت باز 3.5 ميلى متر، كه در برابر اضافه بار و اتصال 

كوتاه حفاظت شده باشد، استفاده شود.
براى شروع مطابق بندهاى زير اقدام كنيد:

1- كاور ترانس سيستم باز شود.
(N.1 شكل).2- پيچ درپوش ورود سيم باز گردد

(N.2 شكل).3-كابلها در محفظه مربوط به آن محكم گردند

        فاز
        نول

        زمين

4- براى بستن درپوش، بند 2 را بصورت معكوس انجام دهيد
5-كاور ترانس را مجدداً در محل اصلى، كه اسلات هاى كاور در محلهاى خود بر روى ترانس 

قرار مى گيرد، نصب نماييد
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1-2

3-4

6-7

15-5

15-8

9-10 (24 V~, 25W)

11-12 24 V~ 180mA (11+,12-).

13-14 24 V~ 180mA (Vsafe 13+, 14-).

15-16 (N.O.)

15-17 (N.C.)

15-18 (N.C.)

19 (N.O.)

15-20 (N.C.)

21-22

23-24-
25-26

15-27

L  
N  

پايه كنترل فن خنك كننده برد

مورد استفاده قرار نمى گيرد

كابل موتور

ميكروسوييچ براى توقف بازو در بسته شدن

ميكروسوييچ براى توقف بازو در باز شدن

خروجى فلاشر

خروجى 24 ولت براى تغذيه تجهيزات جانبى مانند چشم ايمنى و  . . . 

خروجى 24 ولت ايمن براى تغذيه تجهيزات جانبى (فقط در زمان كاركرد خروجى فعال است) 

پايه ورودى فرمان استارت

پايه ورودى فرمان استاپ سيستم، توقف دائم (در صورت عدم استفاده پل شود) 

پايه ورودى فرمان چشم ايمنى (در صورت عدم استفاده پل شود) 

پايه ورودى فرمان  خطاى چشم ايمنى  

پايه ورودى فرمان لبه ايمنى (در صورت عدم استفاده پل شود) 

پايه خروجى كنتاكت دائماً باز كه براى هشدار باز بودن راهبند استفاده مى گردد

(N.O.)

پايه هاى ورودى انكودر  

ترمينال شرح

و فرمان  باشد،  توابع روشن  منو  TIMER در  گزينه  اگر  بازشو.  پايه ورودى فرمان 
ورودى به پايه براى 3 ثانيه در حال اعمال باشد، ورودى CLOCK فعال مى شود. پايه 
ورودى فرمان بازشو را به راهبند ارسال مى كند، و تا زمانى كه اين فرمان اعمال مى 
زمان  ازسپرى شدن  راهبند پس  فرمان،  قطع  از  ماند. پس  مى  باز  راهبند  گردد، 

خودكار بسته شدن بسته مى شود.

15-28

JP8-JP6 (24V~) (JP8 +,JP6-)

پايه ورودى فرمان بسته شو

24 ولت ورودى تابلو فرمان

16) تنظيمات
تنظيمات پيشنهادى

تنظيم ميكروسوييچها و محل توقف بازو 
كددهى ريموت

تنظيمات پارامترها و توابع سيستم

17)  منو پارامترها (مقادير عددى)
پارامترها در جدول A آورده شده اند

 
(ON /OFF توابع) 18) منو توابع

توابع  در جدول B آورده شده اند

19) منو راديو(ريموت ها) 

منو راديو شرح

در اين قسمت ريموت براى فرمان بازشو كد مى گيرد

 در اين قسمت در صورتيــــــكه ريموت كد گرفته باشد
با فشردن ريموت، برد شماره ريموت را نمايش مى دهد

در اين قسمت مى توان كليه ريموت ها را پاك نمود

در اين قسمت كد ريسيور روى برد نمايش داده مى شود

نكته مهم: اولين ريموتى كه بر روى سيستم كد مى گيرد بايستى با ليبل به عنوان 
ريموت MASTER مشخص گردد.

در مواقع كد دهى دستى، اولين ريموت حاوى كد ريسيور مى باشد؛ اين كد براى كددهى باقى 
ريموت ها مورد نياز مى باشد.

برد كلونيكس(ريسيور ريموت) نصب شده بر روى تابلو فرمان داراى مزاياى زيادى مى باشد:
- قفل كردن ريموت اوليه (رولينك كد يا فيكس)

- قفل كردن ريموت هايى كه قبلاً در حافظه وارد شده اند
- مديريت ديتا بيس ريموت ها

- مديريت كليه ريسيورها
براى بهره بردارى از اين قابليت ها، به دستورالعمل و راهنماى سيستم برنامه ريز دستى كه به 

همراه اين سيستم PROXIMA ارسال مى شود، مراجعه شود. 

20) زبان منو
توسط اين گزينه مى توان زبان سيستم را تغيير داد

21)تنظيمات كارخانه
توسط اين سيستم مى توان سيستم را به حالت تنظيم كارخانه برگرداند

22)اتصال به سيستمهاى مديريت پاركينگ
سيستم راهبند توانايى اتصال به سيستمهاى مديريت پاركينگ را توسط خروجيهايى كه براى 
آن در نظر گرفته شده است دارا مى باشد. به عبارتى پايه 21 و 22 مى توانند وضعيت سيستم 

(P شكل).را براى مانيتورينگ، به سيستم پاركينگ ارسال نمايند
-پايه 21و22 در حالتى كه بازو پايين مى باشد، كنتاكت بسته دارند

-پايه 21و22 در حالتى كه بازو بالا مى باشد، كنتاكت باز دارند

23)تنظيم ميكروسوييچ

توجه: قبل از باز كردن درب سيستم راهبند، اطمينان حاصل شود كه فنر تعادل در حالت 
آزاد باشد.

راهبند از سيستم الكترونيكى و مكانيكى براى شناسايى محل توقف بهره مى برد. بين تنظيم 
 .(L شكل) .حد الكترونيكى و مكانيكى يك بازه 1 درجه اى مى باشد

CLOSE و OPENING CALIBRATIONمحل توقف راهبند در باز شو و بسته شو با تغيير پارامتر
CALBIRATION تغيير مى كند. با اضافه كردن مقدار، كورس بازو به سمت بازشدن افزايش 
پيدا مى كند. مقدار تغيير بر حسب واحد پارامتر، بسته به طول بازو تغيير مى كند، به طورمثال، 
براى راهبند 6 مترى به ازاى 1.0 واحد پارامتر، بازو 4.4 سانتى متر تغيير مكان مى دهد. كه 

براى راهبند 8 مترى اين مقدار به 5.8 مى رسد. 
تنظيم دقيق توقف بازو به سرعت نيز وابسته مى باشد، لذا براى تنظيم دقيق محل توقف بازو، 

ضمن تغيير اين دو پارامتر بايستى پارامترهاى ديگر نيز در نظر گرفته شوند.
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راهنماى نصب

1 180 10

[ثانيه] 

60 99 85

[%]  گشتاور

1 99 75

[%]شتاب

1 99 99 M60
50 M80

[%] سرعت باز/بسته شدن

0 85 50

[%] ترمز

75 99 75

[%] ترمز اضطرارى

0 100 82

[%]  زاويه بازو در بازشو

0 100 21

[%]زاويه بازو در بسته شو

10 240 30

[%] زمان آلارم

0 127 0
[ ] زون
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جدول A  ليست پارامترها 

پارامترنام پارامترشرح حداقل حداكثر مقدار اوليه

زمان خودكار بسته شدن

 گشتاور

شتاب

سرعت باز/بسته شدن

ترمز

ترمز اضطرارى

زاويه بازو در بازشو

زاويه بازو در بسته شو

زمان آلارم

زون

زمان خودكار بسته شدن

زمان خودكار بسته شدن بين 1 تا 180 ثانيه توسط اين گزينه تنظيم مى گردد. زمان خودكار 
بسته شدن را توسط گزينه  TCA در توابع مى توان فعال يا غير فعال نمود. 

توسط اين گزينه گشتاور سيستم از 60 تا 99 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى باشد. 
اين گزينه براى مقدار فشار وارده در هنگام برخورد بازو با مانع، تنظيم مى گردد.

توسط اين گزينه شتاب سيستم از 1 تا 99 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى باشد. كه اين 
مقدار در شروع هر حركت بازو مورد اعمال قرار مى گيرد.

توسط اين گزينه سرعت سيستم از 1 تا 99 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى باشد.

توسط اين گزينه ترمز سيستم از 0 تا 85 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى باشد كه بر 
روى سرعت كند سيستم اعمال مى گردد. 

توسط اين گزينه ترمز اضطرارى سيستم از 75 تا 99 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى 
باشد كه در هنگام تعويض جهت حركت بازو، اعمال مى گردد. در صورتى كه مقدارى كمتر از ترمز 

اصلى در نظر گرفته شود، اين مقدار اعمال نمى گردد.

توسط اين گزينه ترمز اضطرارى سيستم از 0 تا 100 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى 
توان  مى  پارامتر  اين  تنظيم  با  عبارتى  به  كند.  مى  بازشو مشخص  در  را  بازو  توقف  محل  باشد  

موقعيت توقف بازو در انتها را تغيير داد.(پاراگراف تنظيم ميكروسوييچ مطالعه شود)

توسط اين گزينه ترمز اضطرارى سيستم از 0 تا 100 درصد حداكثر مقدار خود قابل تنظيم مى 
باشد  محل توقف بازو را در بسته شو مشخص مى كند. به عبارتى با تنظيم اين پارامتر مى توان 

موقعيت توقف بازو در انتها را تغيير داد.(پاراگراف تنظيم ميكروسوييچ مطالعه شود)

در صورت برخورد با مانع يا تحريك شدن بيش از اين زمان (زمان آلارم) كه قابل تنظيم از 10 
ثانيه تا 240 ثانيه مى باشد، كنتاكت SCA بسته مى شود. كنتاكت با فرمان استاپ يا رسيدن به 
 SCA ALARM انتهاى كورس مسير بازو، مجدداً باز مى شود. اين قابليت بايستى در توابع گزينه

خاموش شده باشد.
اگر اين مقدار، بر روى 0 تنظيم گردد، اين كنتاكت براى سيستمهاى مديريت پاركينگ و گزارش 

موقعيت بازو مورد استفاده قرار مى گيرد.

توسط اين پارامتر مى توان پارامترها را منطقه بندى نمود

و  نموده  استارت  را  سيستم  بار  چندين  تغيير  از  پس  پارامترها  صحيح  و  دقيق  تنظيم  براى 
عملكرد سيستم را مورد ارزيابى قرار دهيد.

 .(Y شكل) .24) خلاص كن اضطرارى

توجه: در صورت نياز به خلاص كردن سيستم بدون بازو، اطمينان حاصل شود كه فنر تعادل 
در حالت آزاد باشد(بازو در حالت بازشو قرار گيرد)

25) ايرادات: دلايل بروز و راهكارها

25.1) بازو بار نمى شود، موتور روشن نمى شود

آزاد  تعادل در حالت  فنر  اطمينان حاصل شود كه  باز كردن درب سيستم،  هنگام  توجه: 
باشد(بازو در حالت بازشو قرار گيرد)

1) چشمهاى ايمنى(فتوسل ها) مورد بازديد قرار گرفته شود تا كثيف نشده باشند، يا به نحوى 
تحريك نشده باشند. لبه ايمنى نيز مورد بازديد قرار گيرد.

2)اتصال سيم موتور با تابلو فرمان مورد بازديد قرار گيرد

3)تجهيزات الكترونيكى سيستم مورد ارزيابى قرار گيرد. فيوزهاى سيستم بازديد شود.

4) در صورت استفاده از پروكسيما              مى توان از گزينه عيب يابى خودكار استفاده نمود 
و خطاهاى بوجود آمده را بر روى نمايشگر اين سيستم مشاهده نمود.

به  نسبت  ديده  آموزش  پرسنل  توسط  كند،  نمى  كار  درستى  به  سيستم  فرمان  تابلو  5)اگر 
تعويض آن اقدام كنيد.

6) به محض رسيدن به انتهاى بازو، پيغامهايى بر روى نمايشگر سيستم نمايش داده مى شود، 
اين پيغامها مورد بررسى قرارگيرد.

25.2) بازو بار نمى شود، موتور روشن مى شود ولى حركتى انجام نمى شود

1) خلاص كن سيستم مورد بازديد قرارگيرد تا در حالت خلاص باقى نمانده باشد.

2) اگر خلاص كن در حالت قفل بود، گيربكس سيستم مورد بازديد قرار گيرد.
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ON
ON: خودكار بسته شدن اجرا مى شود
OFF: خودكار بسته شدن اجرا نمى شود

OFF
ON: در اين حالت تابع دو استپ فعال مى گردد
OFF: در اين حالت تابع دو استپ غير فعال و تابع 3 استپ و 4 استپ را مى توان فعال نمود

ON

ON: تابع 3 استپ فعال مى گردد( بايستى تابع دو استپ خاموش باشد)ا
OFF: تابع 4 استپ فعال مى گردد( بايستى تابع دو استپ خاموش باشد)ا

 عملكرد سيستم
پس از فرمان استارت

2 steps 3 steps 4 steps
بسته

ON

OFF OFF:  

OFF پيش هشدار ON: فلاشر قبل از حركت، 3 ثانيه روشن مى شود سپس بازو حركت مى كند
OFF:  فلاشر به محض استارت موتور، روشن مى شود 

OFF
ON: Hold-to-run operation: سيستم تا زمانى كه شستى استارت ، بازشو و بسته شو فشرده شده اند كار مى كند
به عبارت ديگر تا زمانى كه نياز به حركت بازو مى باشد بايستى شستى فشرده شود
OFF: كاركرد نرمال

OFF
ON: سيستم به محض تحريك شدن چشم بسته مى شود
OFF: اين قابليت اجرا نمى شود

ON
ON:  در اين حالت چشمهاى ايمنى در هنگام باز شدن تاثيرى ندارند و هنگام بسته شدن جهت حركت را معكوس مى كنند
OFF: دراين حالت چشمهاى ايمنى در هر دو حالت باز شدن و بسته شدن سيستم را متوقف مى كند. 

OFF
ON: تست چشمهاى ايمنى فعال مى شود 
OFF: تست چشمهاى ايمنى غير فعال مى شود 

OFF

OFF
ON:  در صورت فشردن شستى بازشو بيشتر از 3 ثانيه اين پايه به عنوان تايمر فعال شود
OFF:  ورودى تايمر غير فعال شود

ON SCA آلارم

ON:  پايه 21 و 22 همانند شرح زير عمل مى كنند :

OFF: كنتاكت منطبق با زمان آلارم بسته مى شود

OFF

ON

ON: قابليت كددهى ريموت به ريموت فعال مى شود:

ابتدا ريموتى كه بر روى سيستم كد گرفته است را نزديك به سيستم، دكمه مخفى آن را فشار دهيد،   –  1
سپس دكمه اى كه سيستم با آن كار مى كند را فشار دهيد 

2 – در طول 10 ثانيه وقت داريد تا همين اعمال را بر روى ريموت خام انجام دهيد، ابتدا فشردن دكمه مخفى ريموت، 
سپس دكمه اى كه مى خواهيد با آن سيستم كار كند

OFF: قابليت كددهى ريموت به ريموت غير فعال مى شود.

OFF
ON: تابلو فرمان به عنوان پيشرو (مستر) در نظر گرفته مى شود
OFF: تابلو فرمان به عنوان پيرو (اسليو) در نظر گرفته مى شود

جدول B  ليست پارامترها 

پارامتر مقدار اوليه نام پارامتر شرح

زمان خودكار
بسته شدن 

دو استپ

سه استپ

فرمان بازشو

TCA فرمان بازشو در

 نوع پالس
فرمان بازشو

بسته شدن سريع

 تاثير چشمها
در بازشدن

تست چشمها

تعويض جهت
راهبند به راستگرد

تايمر

كد فيكس

پروگرام ريموت

 پيرو / پيشرو

موقعيت بازو

در حال بسته شدن
باز

در حال باز شدن
پس از فرمان استاپ

باز مى شود

بسته مى شود

باز مى شود

باز مى شود

باز مى شود

بسته مى شود
TCA توقف+ زمان

باز مى شود
توقف

بسته مى شود

TCA توقف+ زمان
باز مى شود

فرمان بازشو در هنگام باز شدن تاثيرى ندارد
فرمان بازشو در هنگام باز شدن عمل مى كند

فرمان بازشو در هنگام سپرى شدن زمان خودكار بسته شدن تاثيرى ندارد
فرمان بازشو در هنگام سپرى شدن زمان خودكار بسته شدن عمل مى كند

براى تغيير جهت حركت بازو، به چپگرد اين گزينه بايد روشن شود
در حالت عادى، كه سيستم راستگرد مى باشد، بايستى اين گزينه خاموش باشد

توجه: بازگشت به تنظيمات كارخانه در گزينه DEFAULAT تاثيرى بر روى اين پارامتر نخواهد گذاشت

بازو در حال بازشدن و باز كامل: كنتاكت بسته(چراغ هشدار روشن)
بازو در حالت بسته: كنتاكت باز (چراغ هشدار خاموش)

ريسيور سيستم در حالت فيكس كد فعال مى گردد
ريسيور سيستم در حالت رولينگ كد فعال مى گردد

سيستم پس از 10 ثانيه از برنامه خارج شده و ريموت جديد آماده با استفاده مى شود.در اين حالت نيازى به باز كردن
باكس تابلو فرمان نمى باشد، فقط نياز است كه شما نزديك به سيستم باشيد
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1
فارسىراهنماى مصرف كننده

دستورالعمل مصرف كننده

ضمن تشكر از خريد اين محصول، اين شركت مطمئن است درآينده با كاركرد سيستم ميزان 
اعتماد و رضايت شما به حداكثر مقدار خود خواهد رسيد.  

اين محصول داراى دو راهنما مى باشد، راهنماى مصرف كننده و راهنماى نصاب. ضمن مطالعه   
راهنماى مصرف كننده، خواهشمند است اين دستور العملها را براى رجوع در آينده در محلى 

مطمئن نگهدارى كنيد.
- اين سيستم داراى استانداردهاى معتبر اتحاديه اروپا: 

EEC/2006/95,EEC/98/37,EEC/99/05,EEC/2004/108 جهت تاييديه فنى و ايمنى مى باشد

1) ايمنى عمومى

توجه !اگرچه نصب اصولى سيستم توسط افراد آموزش ديده اين كمپانى رضايت شما را براى ساليان 
متمادى به ارمغان خواهد آورد، ولى مطالعه بعضى از قوانين و نكات آمده در ذيل، شما را در استفاده 
بهتر از سيستم كمك مى نمايد. لطفا اين دستور العمل بطور دقيق مورد مطالعه قرار گيرد زيرا استفاده 

نا درست باعث بروز خسارت و سوانح براى افراد يا حيوانات مى شود. 
- از ورود كودكان يا بزرگسالان در محدوده كارى سيستم اتوماسيون خصوصاً در هنگام كاركرد 

اكيداً جلوگيرى نماييد
برآورده  براى شما  را  نياز  ايمنى مورد  اگر سيستم بدرستى نصب شود، سيستم كليه سطوح 

خواهد ساخت با اين وجود توصيه مى شود نكات ايمنى ذيل مورد مطالعه دقيق قرار گيرد.
- سيستم به گونه اى طراحى شده است، كه استفاده كننده آن حتماً بايد آشنايى كافى با مسائل 
ايمنى داشته باشد، لذا خواهشمند است افرادى كه به گونه اى با اين سيستم در تماس هستند 

آموزشهاى ايمنى لازم را ديده باشند.
- دقت كافى بعمل آيد تا كودكان با قطعات سيستم تماس برقرار نكنند.

- تجهيزات ارسال فرمان مانند ريموت و . . . را از دسترس كودكان محفوظ نگهداريد تا سهواً 
فرمانى به سيستم ارسال نگردد.

- در مواقع خرابى يا كارنكردن سيستم، مى توانيد توسط خلاص كن مانند شكل مقابل سيستم 
را خلاص كنيد.

- دقت بعمل آيد تا شخصى سهواً مانع حركت سيستم نشود.
- اگر سيستم توسط خلاص كن، خلاص نشده است، براى باز كردن سيستم به بازو نيرو اعمال 

نكنيد.
براى خرابى ها و آسيبهاى ظاهرى  را  كابلها، تسمه و كليه قطعات  - در فواصل زمانى مختلف، 

بررسى نماييد.
- به اجزا سيستم تغييرى ندهيد و مانع از دستكارى افراد نا متخصص شويد.

- در هنگام تعميرات به هيچ عنوان از سيستم استفاده ننماييد.
- در هنگام بروز مشكل، برق اصلى را قطع نماييد، سيستم را توسط خلاص كن دستى، خلاص 

كنيد و با شركت تماس حاصل فرماييد.
- براى نظافت سيستم، برق اصلى دستگاه را قطع نماييد، يكى از سيمهاى باترى را از جاى خود 

خارج نماييد، سپس سيستم را تميز نماييد.
- در فواصل زمانى منظم، چشمهاى ايمنى سيستم را تميز نماييد. در صورت كثيف شدن چشمها 

همديگر را حس نمى كنندو درب بسته نمى شود.
- براى هرگونه تعميرات حتماً از افراد تعليم ديده شركت كمك بگيريد.

- هر يكسال براى بازديد سيستم با شركت تماس حاصل فرماييد.

2) نگهدارى

- براى هرگونه تعميرات، نگهدارى و بازيد فنى از سيستم، حتماً از پرسنل تعليم ديده شركت 
كمك بگيريد.

- با هر 1.000.000 كاركرد سيستم، براى بازديد فنى با شركت تماس حاصل فرماييد.

3) حالت اضطرارى

توجه ! حتماً از نصاب سيستم خود كار با خلاص كن و نحوه برگرداندن به حالت اوليه را آموزش بگيريد.
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