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Application

Le module XPS-MP est un module de sécurité électronique possédant deux fonctions de
sécurité indépendantes I'une de I'autre. Chaque fonction peut assurer une tache de sécurité
différente dans le cas d'une commande électrique de machine. En fonction de ses
possibilités de configuration, le module convient pour solutionner des taches industrielles
multiples de sécurité de catégorie 4 selon EN 954-1, comme par exemple I'arrét d’'urgence,
le verrouillage des protections, les commandes d’assentiment avec poignée, les tapis ou
bords sensibles et les interfaces avec un ESPE.

Repérage de bornes
—

— R
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Fonction

Chaque fonction (F1, F2) du XPS-MP dispose de deux relais avec des contacts associés
et une électronique de commande correspondante pour le pilotage et la surveillance.

Les fonctions F1 et F2 sont

»w—-—2>0Z>3ITM

i indépendantes 'une de l'autre et Sortie de
disposent respectivement de trois Fonction 1 sécurité 1
X Y. Y M X Yo X, entrées de sécurité et de trois sorties de o
M|_|ﬁ|l_6 &'ﬂ'ﬁ'ﬂ sécurité libres de potentiel, avec contacts C1oi= ’7033
A2 |C6[16 | [B3[3al63]6d C4T141C5115 14124744154 de relais redondants. Le module dispose 85‘;: ,,,,,,,,,, d
HCal14 TC5115 | | 14124144154 | ainsi, au total, de 6 entrées qui sont ] F1 T T \1
@ DD XXX X%, toutes surveillées au niveau du circuit o Moo= " [\,
électrique: détection de court-circuit avec ‘g 120 &034
une autre entrée, avec une tension 3 180 lo24
@ @ @ @ @ @ @ @ extérieure ou court-circuit avec la masse. - to14
Chaque élément de commande est ©s 043
alimenté par une des entrées de sécurité 3 1400+ r053
T 1 ... 6 et est connecté a la sortie de £ 5om| ’7"63
XPS-MP... XPS-MP...P contrdle correspondante C1 ... C6. Le & lgote] [ LRSI
module teste constamment les six — F2
entrées ainsi que le circuitde commande C4o=q | [Ka}-A-- \‘
connecté a ces entrées. Si une erreur est ggg: to64
Démontage des bornes débrochables constatée, la logique de commande b
coupe |mr.ned|aten,1ent. Igs quatre relais, Fonction 2 Sortie de
et les sorties de sécurité sont ouvertes. sécurité 2

Fig. 1: Entrées et sorties

L'appareil peut étre configuré via un clavier sensitif situé en face avant (face parlante).
L'utilisateur détermine a I'aide de ce clavier la maniére dont les deux fonctions F1 et F2
du module doivent étre configurées (Se reporter aux § suivants).

XPS-MP...P

Aprés mise sous tension des bornes A1-A2, le XPS-MP réalise un auto-test interne. A
cette occasion, les 12 LED de la face parlante s’allument pendant 2 secondes. Puis, la
LED verte «Power A1/A2» reste allumée et les autres LED s’éteignent dans la mesure ou
I'entrée ou la sortie correspondante est ouverte. Les deux fonctions sont alors
opérationnelles et fonctionnent selon la configuration mémorisée. La configuration usine
étant égale a 0 pour les 2 fonctions, le module est donc inopérant. De ce fait, il faut
sélectionner et activer tout d’abord, pour chaque fonction, une configuration pour rendre
les fonctions utilisables.
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Commande

La zone de commande se compose
de 12 LED qui sont disposées sur
trois colonnes, et d’un clavier sensitif
comportant trois touches:

F1 pour la configuration
de la fonction 1

F2 pour la configuration
de la fonction 2

Config.

OK  pour confirmer Function 1
la configuration Config,

Function 2

Quatre LED vertes dans les deux
colonnes de gauche ANZ.1 et ANZ.2
affichent, en mode normal, I'état des
entrées et sorties de chaque fonction.
Les deux LED jaunes
«Config. Function 1» et
«Config. Function 2» sont alors
éteintes.

B
‘©
=
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<
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Fig.2: Zone de commande

Siune des LED jaunes est allumée ou clignote, les colonnes ANZ.1 ( ou ANZ.2 ) affichent
les données de configuration en code binaire. Les LED inférieures représentent le LSB
(lowest significant bit) avec la valeur (1).

Affichage de la configuration

Pour lire la configuration actuelle de la fonction F1, on actionne la touche «F1». La LED
jaune «Config. Function 1» s’allume, et les quatre LED de la colonne ANZ.2 affichent la
configuration de la fonction F1 en code binaire jusqu’a ce que la touche soit relachée. II
en est de méme si I'on actionne la touche «F2».

Sélection de la configuration

Pour entrer en mode configuration, les deux sorties de sécurité du module doivent étre
hors circuit. Actionner la touche de fonction désirée «F1» ou «F2» conjointement avec la
touche «OK» pendant au moins 1 seconde. La LED jaune «Config. Function 1» ( ou
«Config. Function 2» ) commence a clignoter, le mode configuration est activé.

Les colonnes ANZ.1 et ANZ.2 affichent alors la configuration mémorisée de la fonction
sélectionnée en code binaire. A chaque nouvelle pression sur la touche de fonction,
I'affichage de la colonne ANZ.2 affiche le prochain code binaire possible, et donc la
prochaine configuration possible. ANZ.1 continue d‘afficher la configuration mémorisée.

Si ANZ.2 affiche le code désiré, on mémorise la nouvelle configuration en appuyant sur
la touche «OK». De ce fait, les zones ANZ.1 et ANZ.2 affichent la nouvelle configuration
et la LED jaune concernant la fonction est allumée en continu.

Les sorties du module restent cependant verrouillées jusqu’a ce que, par la mise hors
tension, puis sous tension du circuit d’alimentation, la nouvelle configuration soit confirmée
et activée. Les huit LED des zones ANZ.1 et ANZ.2 signalisent alors I'état d’exploitation
des entrées et sorties correspondantes aux inscriptions indiquées a c6té de chaque LED.

70 1172000
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Le mode de configuration permet de choisir parmi quinze fonctions de surveillance
différentes qui peuvent étre affectées au choix a la fonction F1 ou F2.

Configuration Paramétres Remarques
g |e
N°| Code | Description RS
binaire €| 8|5 @
2|58 |33
G |E|l2¢< 28
€338 |a|z
LED o |88% 8o
< T || S8Q =
X o | OD|EEZSE| O
= o 8| cw o © D
stwol E|(Q|ET2 E|e
® 2 m|833 38|38
0 {0000 Fonction hors circuit Etat de livraison
1 /000 1] Surveillance arrét d'urgence | — X 2
2001 0] (interrupteur a 1 canal) — X |2
3 /001 1| Surveillance arrét durgence | oo | X 4
4101 00| (interrupteur a 2 canaux) o | X X | 4
5joto1 gltjjrveillance de protecteur 15| X X 4
610110 (2 interrupteurs de position) 1,58| X X|4
70111 oo X 4
8/1000 oo X4
9 (1001 | Surveillance de protecteur Les deux sorties de sécurité
pour les presses sont commandées par
d'injection et machines 1,5s| X X | 4 | F1 et F2 automatiquement
a souffler
10{1 01 0| Commande d'assentiment La touche de démarrage
avec poignée — | X X 4 | agit comme préparation au
(interrupteur 3 positions) démarrage
11101 1| Surveillance d'un tapis - X 3 | Tapis a contact formant
12]1 1 0 0| ou bord sensible _ 3 | court-circuit.
13|1 101 | Surveillance d'une barriére
immatérielle avec sorties relais {©:58| X 4
14]/1 11 0| Surveillance 1,5s X 4 | Interrupteur magnétique
15[1 1 1 1 | dinterrupteur magnétique |1 5g X | 4 |1F/10

Tableau 1

La configuration n°9, qui nécessite |'utilisation des deux fonctions F1 et F2, représente
une exception. Elle ne peut étre activée que si elle est mémorisée pour F1. Dans ce cas,
le code 0000 est affiché si vous actionnez la touche «F2», et la configuration de F2 n’est
plus possible.

Si la configuration 9 est mémorisée pour la fonction F2, le code 1001 est affiché,
mais la fonction ne peut pas étre exécutée.
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Définition des termes utilisés

Démarrage surveillé:

Démarrage non surveillé:

Démarrage automatique:

Temps de synchronisation:

Verrouillage du démarrage:

L’entrée de démarrage est surveillée de telle sorte qu’il
n'y ait pas de démarrage en cas de contact de
démarrage shunté ou circuit de démarrage fermé plus
de 10 secondes, les LED de I'entrée correspondante
clignotent tant que le shuntage dure. Le démarrage est
déclenché aprés actionnement, lors de I'ouverture du
contact.

Lors de la fermeture du contact de démarrage, la sortie
est activée. (Si le circuit de démarrage reste
constamment fermé, un démarrage automatique est
exécuté).

Il n’y a pas de contact de démarrage ou il est remplacé
par un shunt de fermeture de circuit. Le démarrage a
lieu directement lorsque les conditions d’entrées sont
remplies.

Deux signaux d’entrées (ou plus) doivent étre produits
simultanément a I'intérieur de ce temps afin que le
démarrage puisse avoir lieu.

Apres la mise sous tension du circuit d’alimentation, le
verrouillage du démarrage empéche un démarrage
jusqu’a ce que les signaux d’entrées existants soient
ouverts, puis fermés

(par ex. ouverture puis fermeture d’un protecteur).

Bréve description des configurations:

Configuration 0:
Configuration 1:

Configuration 2:

Configuration 3:

Configuration 4:

Configuration 5:

- fonctions hors circuit, (réglage en usine)

- arrét d’'urgence a un canal
- boucle de retour séparée
- démarrage automatique ou démarrage non surveillé

- arrét d'urgence a un canal
- boucle de retour séparée
- démarrage surveillé

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur
- démarrage automatique ou démarrage non surveillé
- test a la mise sous tension

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur
- démarrage surveillé
- test a la mise sous tension

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur

- temps de synchronisation, t=1,5 s

- démarrage automatique ou démarrage non surveillé
- test a la mise sous tension

2 1172000
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Configuration 6:

Configuration 7:
Configuration 8:

Configuration 9:

Configuration 10:

Configuration 11:
Configuration 12:

Configuration 13:

Configuration 14:

Configuration 15:

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur
- temps de synchronisation, t=1,5 s

- démarrage surveillé

- test a la mise sous tension

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur
- démarrage automatique ou démarrage non surveillé

- arrét d’'urgence a deux canaux ou protecteur
- démarrage surveillé

- protecteur pour presse d'injection et machine
a souffler

- utilise les deux fonctions de sécurité

- protecteur de zone d’outil avec troisi€me interrupteur
de position, démarrage surveillé et temps de
synchronisation = 1,5s

- protecteur arriére supplémentaire (en option),
avec démarrage automatique.
L’ouverture du protecteur coupe toutes les sorties.

- commande d’assentiment avec poignée
- interrupteur a trois positions
- au choix avec ou sans préparation de démarrage

- tapis a contact, formant court-circuit
- démarrage automatique ou démarrage non surveillé

- tapis a contact, formant court-circuit
- démarrage surveillé

- surveillance d’une barriére immatérielle avec deux
sorties relais

- démarrage surveillé

- test a la mise sous tension

- temps de synchronisation, t=0,5 s

- surveillance d'interrupteur magnétique
- démarrage automatique ou démarrage non surveillé
- temps de synchronisation, t=1,5 s

- surveillance d’interrupteur magnétique
- démarrage surveillé
- temps de synchronisation, t=1,5 s

11/2000
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Diagnostics de systéme

Les états d’exploitation des deux fonctions du nodule sont visualisables par les 12 LED
de la face avant. De plus, ces informations peuvent étre transmises a un autre systéme
via trois sorties a semi-conducteur.

1. Affichage LED en état d’exploitation et en cas d’erreur:

En exploitation normale, la LED verte «Power A1/A2» s’allume (colonne de droite). La
LED rouge «Error» et les deux LED jaunes «Config. Function 1 et Config. Function 2»
sont éteintes.

LED rouge |LED verte de Signification Action
~Error” I'entrée/sortie
respective
Eteinte Eteinte Entrée/sortie ouverte Reconnaitre état
Lumiére continue | Entrée/sortie fermée d'exploitation
Lumiére Entrée n'était pas ouverte lors Réparer élément
clignotante de la précédente mise hors circuit] de contact
nouveau démarrage impossible
Lumiere Eteinte Court-circuit & la masse Controler
clignotante d'une entrée ou d'une le cablage,
sortie de contrdle éliminer erreur,
Lumiére Erreur de connexion, court- | femettre sous
clignotante circuit, rupture de cable ou tension
tapis a contact non
branché
Lumiere Eteinte Court-circuit d'une Eliminer le
continue entrée avec +24V court-circuit,
remettre sous
tension
Défaut interne Démonter appareil
Tableau 2

Sila LED «rouge» clignote, une erreur est survenue et doit étre éliminée. Dans le méme
temps, la LED de I'entrée concernée 1 ... 6 clignote et indique ainsi a I'utilisateur ou il doit
rechercher le défaut.

2. Affichage des LED en mode configuration (LED jaune allumée):

Si une ou les deux LED jaunes sont allumées, les LED vertes représentent (en code
binaire) les informations décrites dans le paragraphe «Sélection de la configuration». La
LED rouge «Error» est toujours éteinte.

14 11/2000
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3. Sorties de signalisation:

Trois sorties a semi-conducteur permettent d'envoyer les états d’exploitation respectifs
des deux fonctions du module a un autre systeme de contréle. Les trois sorties a semi-
conducteur sont reliées a la tension d’alimentation par la borne Y +. La signification de
ces signaux, en exploitation normale ou en cas d’erreur, est précisée dans le tableau 3 ci-
apres.

Y74|Y84|Y94 Etat K1/K2 | K3/K4

0|0]|O Les deux sorties de sécurité hors circuit 0 0
o|1]0 Exoloitation Sortie de sécurité 1 activée 1 0
o[0 |1 P Sortie de sécurité 2 activée 0 1
0|1 1 Sortie de sécurité 1+2 activée 1 1
1 0|0 Erreur interne 0 0
1 110 Erreur Erreur externe de fonction 1 0 0
1 0|1 Erreur externe de fonction 2 0 0
Tableau 3

Si la sortie Y74 est activée, une erreur est survenue. Si, en méme temps, une autre sortie
est activée, il y a une erreur externe de la fonction correspondante. Le module sera de
nouveau opérationnel aprés élimination de I‘erreur et remise sous tension du circuit
d’alimentation.

A Indications complémentaires

L’appareil ne nécessite pas d‘entretien particulier. Pour la coupure des circuits de sécurité
selon EN 60204-1/ EN 418, n‘utiliser que les sorties de sécurité libres de potentiel entre
les bornes 13-14, 23-24, 33-34 pour la fonction 1 et 43-44, 53-54, 63-64 pour la fonction
2.

L'utilisation de systémes d’antiparasitage est recommandé pour les contacteurs connectés
au produit.

/\ Attention (EN 60947-5-1)

Ceci est un produit de classe A. Cet appareil peut causer des perturbations radio dans un
environnement domestique, c’est pourquoi I'utilisateur devra prendre, si nécessaire, des
précautions appropriés.

A Risques résiduels (EN 292-1, point 5)

Les schémas de raccordement proposés ci-aprés ont été vérifiés et testés avec le plus
grand soin en conditions opérationnelles. Des risques subsistent si:

a) le schéma de cablage est modifié par changement des connexions ou I'adjonction de
composants intégrés de fagon incorrect dans le circuit de sécurité.

b) [l'utilisateur ne respecte pas les exigences des normes de sécurité en service
concernant le réglage et la maintenance de la machine. Il est important de respecter
strictement les échéances de contrdle et de maintenance.

11/2000 15
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Telemecanique - XPS-MP Telemecanique - XPS-MP

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

o
o
S Raccordement XPS-MP...
Connection un fil
Sans embout rigide 0,14-2,5 mm?
flexible 0,14-2,5 mm?
7| AWG 26-14
K Flexible avec embout (sans colleret plastique) 0,25-2,5 mm?
7 Flexible avec embout (avec colleret plastique) 0,25-1,5 mm?
4|
/
4|
L Connection deux fils
4
Fd Sans embout rigide 0,14-0,75 mm?
flexible 0,14-0,75 mm?
/ / S Flexible avec embout (sans colleret plastique) 0,25-1 mm?
- exible avec embou avec colleret plastique ,5-1,5 mm:
o A /= Flexibl bout TWIN lleret plastique) 0,5-1,5 mm?
o / 4 / 2
§ / / = Raccordement XPS-MP...P
% z // % /,/ /, g Connection un fil
z S - / 3 Sans embout rigide 0,2-2,5 mm?
- 5 e / // g flexible 0,2-2,5 mm?
0 a < 7/ é AWG 24-14
g ) // /C/ 2 Flexible avec embout (sans colleret plastique) 0,25-2,5 mm?
S / 7 1] Flexible avec embout (avec colleret plastique) 0,25-2,5 mm?
4 q // S
o
w >
c // // o Connection deux fils
]
° / S Sans embout rigide 0,2-1 mm?
@ [/ - flexible 0,2-1,5 mm?
g 7 / Flexible avec embout (sans colleret plastique) 0,25-1 mm?
n / Flexible avec embout TWIN (avec colleret plastique) 0,5-1,5 mm?
3
2 |>
o N~
i} | T Fixation du boitier Encliquetage sur profile
g O~ ," chapeau 35 mm
© o< > selon DIN EN 50022
@ [N & =)
g [ | 2 Degré de protection selon IEC 529, Bornes P20
o o Degré de protection selon IEC 529, Boitier P40
> o Poids 0,32 kg
-4
g I =] Position de montage indifférente
e 2 T s Température de fonctionnement -10°C/+55°C
S V leujwou uoneyo|dxs,p ueinod
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Telemecanique - XPS-MP

Catégorie de surtension Ill (4kV) Degré de pollution 2

Tension assignée d’isolement 300V selon DIN VDE 0110 / partie 1+2

Tension d'alimentation U_ selon IEC 38

24V DC (£20%)
(voir plaque signalétique)

Protection max.

4A gL ou 6A rapide

Puissance consommée, Version 24V DC

<5W

Sorties de sécurité (libres de potentiel)

13..14, 23..24, 33..34,
43..44, 53..54, 63..64

Sortie statique, fonction fermeture (sans contact)

Y+.Y74,Y+.Y84, Y+.Y94
(Typiquement: 24V/20mA)

Pouvoir de coupure maxi des sorties

AC 15 - C300
(1800VA/180VA)

DC 13

24V/1,5A - UR=50ms

Limite des courants cumulés
(charge simultanée de plusieurs circuits de sortie)

K1/K2 K3/K4
U U U U U U
\ \ \ \ \ \
6A | 27 | 2n | 6A [ 2a | 2A
4n | aA [ 2a | 4A | 4A | 2A
33A | 33A | 33A [ 33A | 33A | 33A

Xlth<20A

Protection des sorties max.

4A gL ou 6A rapide

Temps de réponse

<30 ms

L'appareil est aussi capable de commuter des charges faibles (17V / 10mA minimum) a
condition que le contact n'ait jamais commuté de forte charge auparavant, car la couche

d'or revétant le contact pourrait étre altérée.

Temps de synchronisation

voir tableau 1 (page 11)

Catégorie de sécurité max. selon EN954-1

4

Résistance de cablage maximale

dans les circuits d'entrées 100 Q
Longueur de cablage maximale
dans les circuits d’entrées 2000 m

34
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Table of contents
Table of CONtENtS e 35

Dimensions

Terminal Marking o 38
Removing the plug-in terminals ..o 38
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Select configuration L.
Definition of terms USed ...
Brief description of configurations ...........c.ccooieiiiiiienec e
System diagnOSIS o
NOtE
Note (EN 60947-5-1)
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Configuration 1 and 2 — Emergency stop, single channel

Configuration 3 and 4 — Protective guard with start interlock .. 48 — 49
Configuration 5 and 6 — Protective guard with start interlock and time window . 50 - 51
Configuration 7 and 8 — Emergency stop, double channel ...........c.cccovuveenee. 52 - 53
Configuration 9 — Injection moulding machine or blow moulding machine .. 54 — 55

Configuration 10 and 11— Enabling device and safety mat
Configuration 12 and 13 — Safety mat and light curtain
Configuration 14 and 15 — Magnetic switch monitoring

Electrical life of the output contacts
determined by EN 60947-5-1/table C2............cccocoiiiiiiiiiiiiiiccc s 62

Technical data e 63 — 64

A\ DANGER

HAZARDOUS VOLTAGE
+ Disconnect all power supplying > 30V AC or 42V DC before working on equipment.

Electric shock will result in death or serious injury.
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Dimensions
(eXe]e]e]|(e]ele]e]
OOOO0[|0000
glT € ‘.’g‘ [
158 SE T
|0 ™ '5 [
0000][0000)
OOOO[0O0 O]
- 114 mm - 45 mm _ |
(4.48 in) (1.77in)
XPS-MP...
i 00000000
lelele|elelele)
315 € ‘.’g‘ [
i R | Elo €lol I 1
o R 0|2
o «© '5 [
l0ood|looog
Y 0000|0000
45 mm
114 mm — e
(@.481n) (1.771in)
XPS-MP...P
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Terminal marking

—1

—1

DDDD

Mei|nj|ca|iI2

13|23 | 43 | 53

AT Tc3113

Y+ [Y741Y841Y94

QDD

QO

|

— R

OO\ QDD

Q|| QDD
Ci[l1(C2(I2 13]23|43|53
AT TC3T13  Yalv74lYsalyod

3463 | 64
14124144154

Chmtestts
202|022
2022|022

(i S— S —

XPS-MP...

Removing the plug-in terminals

XPS-MP...P

XPS-MP...P
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Application

The module XPS-MP is an electronic safety module for two safety functions that are
independent of each other. Each function can take on a different safety task in an electrical
machine control. Because of its possible configuration, the module is suitable for dealing
with many Category 4 safety tasks as defined in EN 954-1, such as emergency stop,
protective door locking, 2 hand control buttons, safety mats, and ESPE (Electro Sensitive
Protective Equipment such as light curtains).

Function
Each function of the XPS-MP has two relays with positive-action linked contacts and a
corresponding electronic control for control and monitoring.

The functions F1 and F2 are independent
of each other and each has three safety Safety
inputs and three isolated N.O.-contact Function 1 output 1
outputs with redundant relay contacts. 2;2
The module thus has a total of 6 inputs, Glo= ’7033
which are all monitored for fault wiring Gzor= o d
C S : - J C30r=
short-circuiting to another input, infeed of - | F1 T T \1
external voltage or short circuit to ground. 11o=— R
For this, each switching element at one o 1207 &034
of the safety inputs 11...16 is fed by the S 130t lo24
check output C1...C6 that belongs to it. 15 to14
Using the check outputs, the module ©> {043
continuously tests all six inputs, including % 140w 053
the wire connections to the connected ? 50w 1063
switching elements. If a fault is found, the lgole] [ K3y
control system automatically switches all I F2
four relays off and the safety outputs are C4oi= | [Ka}-\\- \‘
opened. C501= loes
C60=— lo54
r044
Function 2 Safety
output 2

Figure 1: Inputs and outputs

The user configures the module’s two functions, F1 and F2, using a touch-sensitive keypad
on the device cover.

After connecting the supply voltage to the terminals A1-A2, the XPS-MP runs an internal
test. During this test, all 12 LEDs in the panel in the device cover are illuminated for 2
seconds. After this, the green LED “POWER A1/A2” continues to be illuminated and the
other LEDs go out as soon as the relevant input/output is opened. Then, the two functions
are ready for use and will work in accordance with the configuration that has been saved.
The factory setting is Configuration 0 for F1 and F2, and the device remains inactive to
start with. To start operation, a configuration must first be selected and activated for each
function.
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Operation Configuration mode allows you to select from fifteen different applications, which can be
The operating panel consists of 12 LEDs assigned to function F1 and F2 as required.
arranged in three columns, and a touch- - -
sensitive keypad with three buttons: Configuration Parameter Comments
F1 to configure . . =
FUnCtiO?l 1 No.| Binary | Description g 5
code =l v |E8
F2  to configure Power 2|6 |2 S| >
Function 2 A2 2(2|182 |2|L
LED 58|55 |¢g|2
OK to confirm the Error S £ |E|o E ] 3
configuration ' () conig, S0 g § % g 552
During normal operation, four green ! Function 1 PRO® O | h|IeB = |0
LEDs in each of the two left columns (1)@ gs:‘f:i‘?‘.mz 01000 0/|No function ex-factory status
the inputa and outpets for oaeh funcion | 8 A 110001 [Bmergency stop moniorng | = | | X [ | 2
B b :
separately. The two yellow LEDs “Config. g 1 21001 0| (single-channel sw'td.’) . - X|2
Function 1” and “Config. Function 2" are 2 o 310011 Emergency stop monitoring | oo | X X 4
not illuminated. & & 4 101 0 0| (double-channel switch) oo | X X|a
F ” 2: 0 | 510101 grrotective guard monitoring 155 X | X 4
igure 2: erating panel
9 P 9P 60110 (2 monitoring contacts) Ss| X X |4
If one of the yellow LEDs is illuminated or flashes, then DISP. 1 or DISP. 2 will show the 70111 el X 4
cqnfiguration in binary code. The lowest LEDs each show the LSB (lowest significant bit) 81000 oo X4
with the value (1). 9 [100 1|Protective guard monitoring Both safety outputs are
. . . for injection moulding and |4 55| X X | 4 | controlled by F1.
Display cpnflguratlon X . i blow moulding machines F2 is automatically locked.
To determine the current configuration of Function 1, press the button “F1”. The yellow ; h
LED “Config. Function 1” will come on, and the four LEDs in column DISP. 2 will show the 101010 Enabling device x| x 4 The start button acts as
configuration of Function 1 in binary code until the button is released. The same applies (3 position switch) the start preparation.
for pushing the “F2” button, the four LEDs in column DISP.1 will show the configuration. 11[10 1 1| Monitoring of a safety _ 3 | Short-circuit forming
Select configuration 12[1100|mat - 3 | safety mat.
To enter configuration mode, the two safety outputs of the XPS-MP must be switched off. 13|110 1| Monitoring of a light curtain | o | 4
Then press the required function key “F1” or “F2” together with the “OK” button for at least with relay outputs ’
1 second. The yellow LED “Config. Function 1” or “Config. Function 2" will then start to 14|11 10| Magnetic switch 1,5s X 4 | Magnetic switch INO/INC
flas:h, depending on whether F1 or F2 has been selected, and configuration mode is 15/1 1 1 1| monitoring 1,55 X | 4
activated.
X . Table 1
The columns DISP. 1 and DISP. 2 now both show the currently saved configuration for the
selected function in binary code. Each time the function key is pressed again, the display One exception to this is configuration no. 9, which always occupies functions F1 and F2.
in column DISP. 2 changes to the next possible binary code, and thus to the next possible It can only be activated if it is saved for F1. In this case, when “F2” is pressed, the code
configuration. DISP. 1 continues to display the saved configuration. 0000 is displayed, and F2 can no longer be configured.
Once DISP. 2 shows the desired code, press “OK” to save the new configuration. The If configuration 9 is saved for function F2, code 1001 is only displayed,
fields DISP. 1 and DISP. 2 now both display the new configuration and the yellow LED for but not executed.

the function is illuminated and will stay on.

The XPS-MP outputs, however, remain locked until the new configuration is confirmed
and activated by turning the power supply off and then back on again. The eight green
LEDs in DISP. 1 and DISP. 2 then once again display the operating status of the inputs
and outputs in accordance with what is printed on the cover.
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Definition of terms used

Monitored start:

Non-monitored start:

Automatic start:

Synchronous time:

Start-up lock:

Configuration 0:

Configuration 1:

I W —r®Zm

Configuration 2:

Configuration 3:

Configuration 4:

Configuration 5:

The start input is monitored in such a way that in the event
of a jumpered start button or if the start circuit is closed for
longer than 10 seconds, there is no start-up; instead, the
LED of the corresponding input flashes as long as the
jumpering lasts. Start-up is triggered after activation by
releasing the button.

The output is activated when the start button is closed.
(If the start circuit remains closed, automatic start is
executed.)

There is no start button or it has been replaced by a wire
jumper. Start-up is automatic as soon as the relevant
conditions have been met.

Within this time, two (or more) input signals must be
generated at the same time so that the system can start.

After the power supply has been switched on, the start-up
lock prevents start-up until existing input signals have been
switched off and turned on again (e.g. open and then close
protective guard).

Brief description of configurations:

- No function (factory setting)

- Emergency stop, single channel
- Separate feedback loop
- Automatic start or non-monitored start

- Emergency stop, single channel
- Separate feedback loop
- Monitored start

- Emergency stop, double channel or protective guard
double channel

- Automatic start or non-monitored start

- Start-up test

- Emergency stop, double channel or protective guard
double channel

- Monitored start

- Start-up test

- Emergency stop, double channel or protective guard
double channel

- Synchronous time, t=15s

- Automatic start or non-monitored start

- Start-up test

Telemecanique - XPS-MP
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Configuration 6: - Emergency stop, double channel or protective guard
double channel
- Synchronous time, t=1.5s
- Monitored start
- Start-up test

Configuration 7: - Emergency stop, double channel or protective guard
double channel
- Automatic start or non-monitored start

Configuration 8: - Emergency stop, double channel or protective guard
double channel
- Monitored start

Configuration 9: - Protective device for injection moulding or blow moulding
machines
- Uses both safety outputs
- Protective guard for tool area, monitored start and
synchronous time =1.5s
- Additional rear protective guard (optional), with automatic
start, disables all outputs when open

Configuration 10: - Enabling device monitoring
- Three-position switch
- With or without pre-start function

Configuration 11: - Safety mat, short-circuit forming
- Automatic start or non-monitored start
Configuration 12: - Safety mat, short-circuit forming
- Monitored start
Configuration 13: - Safety light curtain monitoring for ESPE having two relay
outputs

- Monitored start
- Start-up test
- Synchronous time, t=0.5s

Configuration 14: - Magnetic switch monitoring
- Automatic start or non-monitored start
- Synchronous time, t=1.5s

Configuration 15: - Magnetic switch monitoring
- Monitored start
- Synchronous time, t=1.5s
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System diagnosis

The operating modes of the two functions of the XPS-MP are displayed with 12 LEDs in
the front cover and can be sent to another control system via three semi-conductor outputs.

1. LED display in operating mode and with faults:

In normal operation, the green LED “Power A1/A2” is illuminated in the right-hand column
of the LED display. The red LED “Error” and the two yellow LEDs “Config. Function 1” and
“Config. Function 2" are off.

red LED green LED Meaning Action
~Error” of the relevant
input/output
off off input/output open Note operating
on continuously | input/output closed mode
flashing light Input was not open when Repair switching
last switched off, new element
start not possible
flashing off Mass connection of Check line,
light an input or control output correct fault,
flashing light Wrong connection, short power on

circuit, cable break or safety
mat not connected

steady off Short circuit of an Correct short
light input after +24V circuit, power on
Internal fault Replace device
Table 2

If the red LED “Error” is flashing, a fault has occurred which can be corrected. The LED of
the affected input I11... 16 flashes alternately with the LED “Error”, showing the user where
the fault is located.

2. LED display in configuration mode (a yellow LED is illuminated):
If one of the two yellow LEDs is illuminated or flashing, the green LEDs show the information
described in the section “Select configuration” in binary code. (The red LED “Error” is then off.)

3. Signal outputs:

Three semi-conductor outputs report the operating modes of the two functions of the
module to the surrounding control system. The three semi-conductor outputs are jointly
connected to the power supply with the terminal Y+. These signals indicate either normal
operation or faults,as shown in Table 3:

Y74 | Y84 | Y94 Status K1/K2 | K3/K4
0 0 0 both safety outputs off 0 0
0 1 0 Operation safety output 1 activated 1 0
0 0 1 safety output 2 activated 0 1
0 1 1 safety outputs 1+2 activated 1 1
1 0 0 internal fault 0 0
1 1 0 Fault | external fault, function 1 0 0
1 0 1 external fault, function 2 0 0

Table 3

44 11/2000
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If the output Y74 is activated, a fault has occurred. If another semi-conductor output is
activated at the same time, there is an external fault in the relevant function, and the
module will be ready for operation after this has been corrected and the power supply has
been switched on.

A Note

There are no user serviceable components in the module. For safety circuits according to
EN 60204-1/EN418 safety devices must use only the hard contact outputs between
terminals13-14, 23-24, 33-34 for function 1 and 43-44, 53-54, 63-64 for function 2.

The use of transient suppressors is recommended on the coils of the connected relays.

/\ Note (EN 60947-5-1)

This is a class A product, which can cause radio interference in domestic environments.
Suitable measures must applied by the user if necessary.

A Residual risks (EN 292-1, point 5)

The following wiring diagrams have been tested under actual service conditions. This
module must be used for safety-related functions in conjunction with the connected safety
equipment and devices that meet applicable standard requirements. A residual risk will
remain if:

a) it is necessary to modify this recommended circuit and if the added/
modified components are not properly integrated in the control circuit.

b) the user does not follow the required standards applicable to the
operation of the machine, or if the adjustments to and maintenance of
the machine are not properly made. It is essential to strictly follow
the prescribed machine maintenance schedule.

c) the devices connected to the safety outputs do not have mechanically-linked contacts.

A WARNING

FAILURE TO PROTECT

* Wire safety relay using wiring diagram provided.

* Wire to meet applicable standards requirements.

* All devices connected to the safety outputs must have mechanically-linked
contacts.

« Itis imperative that properly sized external fuses be connected as shown
in wiring diagrams provided.

 Strictly follow prescribed maintenance schedule when making adjustments
to and maintenance of machine.

Failure to follow these instructions can result in death or serious injury.
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Telemecanique - XPS-MP

TECHNICAL DATA

Connection wires XPS-MP...
Single wire connection

Without cable end

solid

0.14-2.5 mm? (26-14 AWG)
stranded

0.14-2.5 mm? (26-14 AWG)

Flexible with cable end (without plastic sleeve)

0.25-2.5 mm? (24-14 AWG)

Flexible with cable end (with plastic sleeve)

0.25-1.5mm? (24-16 AWG)

Multiple-wire connection (2 wires max.)

Without cable end

solid

0.14-0.75 mm? (26-20 AWG
stranded

0.14-0.75 mm? (26-20 AWG)

Flexible with cable end (without plastic sleeve)

0.25-1 mm? (24-18 ANG)

Flexible with TWIN-cable end (with plastic sleeve)

0.5-1.5 mm? (22-14 AWG)

Connection wires XPS-MP...P
Single wire connection

Without cable end

solid

0.2-2.5 mm? (24-14 AWG)
stranded

0.2-2.5 mm? (24-14 AWG)

Flexible with cable end (without plastic sleeve)

0.25-2.5 mm? (24-14 AWG)

Flexible with cable end (with plastic sleeve)

0.25-2.5 mm? (24-14 AWG)

Multiple-wire connection (2 wires max.)

Without cable end

solid

0.2-1 mm? (24-18 AWG)
stranded

0.2-1.5 mm? (24-16 AWG)

Flexible with cable end (without plastic sleeve)

0.25-1 mm? (24-18 AWG)

Flexible with TWIN-cable end (with plastic sleeve)

0.5-1.5 mm? (22-14 AWG)

-

V juaund Bupesado [euiwoN

10

Electrical life of the output contacts determined by EN 60947-5-1 / table C2
\\
\\
NN
S\
N
N

10

Mounting

Mounting on 35 mm DIN rail
according to DIN EN 50022

0,1

Degree of protection according to IEC 529, Terminals
Degree of protection according to IEC 529, Enclosure

1P20
P40

62
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Weight

0.32kg (11.3 0z)

Mounting position

any plane

Ambient operating temperature

-10°C to +55°C
(+14°F to +130°F)

Overvoltage category lll (4 kV) Pollution degree 2

Rated insulation voltage 300V according to DIN VDE 0110 / part 1+2

Supply voltage U, according to IEC 38

24V DC (+20%)
(refer to device nameplate
for supply voltage)

Max. protection

4 A fuse (gL)or 6A fastblow

Power consumption, Version 24V DC

<5W

Safety outputs

13..14, 23..24, 33..34,
43..44,53..54, 63..64

Transistor outputs, closing function (contactless)

Y+.Y74, Y+.Y84, Y+.Y94
(Typically: 24V / 20mA)

Maximum switching capacity of outputs

AC 15 - C300
(1800VA/180VA)

DC 13

24V/1.5A - LIR=50ms

The sum of simultaneous currents on

all of the outputs is limited to
K1/K2 K3/K4
U U U U U U
\ \ \ \ \ \
6A 2A 2A 6A 2A 2A
4A 4A 2A 4A 4A 2A
33A | 3,3A | 33A | 3,3A | 33A | 33A

ZIith<20A

Max. protection of outputs

4 A fuse (gL)or 6A fastblow

Response time

<30 ms

Minimum switching ratings of outputs:
The device is capable of switching low voltage loads (min.
contact has never been used with higher loads.

17 V/10 mA) provided that the

Synchronisation time

see Table 1 (Page 41)

Max. safety Category acc. to EN954-1

4

Maximum wiring resistance in the input circuits

100 Q

Maximum wire length in the input circuits

2000 m (6500 ft)

64
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Anwendung

Das Gerat XPS-MP ist ein elektronisches Sicherheitsmodul fiir zwei voneinander
unabhéngige Sicherheitsfunktionen. Jede Funktion kann eine unterschiedliche
Sicherheitsaufgabe in einer elektrischen Maschinensteuerung ibernehmen. Aufgrund
seiner Konfigurationsmdglichkeit eignet sich das Gerat zur Lésung vielfaltiger industrieller
Sicherheitsaufgaben der Kategorie 4 gemaR EN 954-1 wie z.B. Not-Aus,
Schutztlirverriegelung, Zustimmtaster, Schaltmatte, BWS Verknipfung, usw..

Funktion
Jede Funktion des XPS-MP verfiigt iber zwei Relais mit zwangsgefiihrten Kontakten und
einer entsprechenden Steuerelektronik fiur die Ansteuerung und Uberwachung.

Die Funktionen F1 und F2 sind

voneinander unabhéngig und verfligen Sicherheits-
jeweils Uber drei Sicherheitseingédnge Funktion 1 ausgang 1
und drei potentialfreie 2;2
SchlieRerausgénge mit redundanten Glo= ’7033
Relaiskontakten. Das Gerat verfiigt somit 8%?: ,,,,,,,,,, d
insgesamt (iber 6 Eingénge, die alle auf - | E1 T T \1
fehlerhafte Verdrahtung, KurzschluR® zu @ Moo=~ s\
einem anderen Eingang, Einspeisung von S 20— &034
Fremdspannung oder Masseschluf 2 130+ lo24
Uberwacht werden. Dazu wird jedes © to14
Schaltelement an einem der “’-‘q—; 1043
Sicherheitseingéange 11...16 von seinem £ |40 053
zugehérigen Kontrollausgang C1...C6 2 I50im 1063
gespeist. Das Gerét testet mittels der & golel | KA
Kontrollausgénge sténdig alle sechs R F2

Eingange, inclusive der C4o=q | [Ka}-- \‘
Leitungsverbindungen zu den C501= 064
angeschlossenen Schaltelementen. Wird Coor= gij
dabei ein Fehler festgestellt, dann Funktion 2  Sicherheits-
schaltet die Steuerlogik sofort alle vier ausgang 2
Relais ab, und die Sicherheitsausgange

werden gegffnet. Abbildung 1: Ein- und Ausgéinge

Das Gerat kann Uber eine Folientastatur im Gehausedeckel konfiguriert werden. Mit dieser
Konfiguration (s.u.) legt der Anwender fest, wie die beiden Funktionen F1 und F2 des
Geréates arbeiten sollen.

Nach Anlegen der Versorgungsspannung an die Klemmen A1-A2 fiihrt das XPS-MP einen
internen Selbsttest aus. Dabei leuchten fiir 2 Sekunden alle 12 LEDs des Bedienfeldes
im Gehausedeckel. Danach leuchtet die griine LED “POWER A1/A2” weiter und die Gbrigen
LEDs verléschen wieder, sofern der zugehérige Eingang bzw. Ausgang gedffnet ist.
Anschlieflend sind die beiden Funktionen betriebsbereit und funktionieren geman der
gespeicherten Konfiguration. Werksseitig ist fir F1 und F2 die Konfiguration 0 eingestellt,
und das Gerat bleibt zunachst inaktiv. Zur Inbetriebnahme muB firr jede Funktion zunéchst
eine Konfiguration ausgwahlt und aktiviert werden.
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Bedienung
Das Bedienfeld besteht aus 12 LEDs,
die in drei Spalten angeordnet sind,
und einer Folientastatur mit drei
Drucktasten:

F1 fiir die Konfiguration der
Funktion 1

Power

A1IA2

F2  fir die Konfiguration der
Funktion 2

OK um die Konfiguration zu
bestéatigen.

Error

Config.
Function 1

&

A Config.

Jeweils vier griine LEDs in den 5
e - Function 2

beiden linken Spalten ANZ.1 und
ANZ.2 zeigen im normalen Betrieb
den Zustand der Ein- und Ausgange
fur jede Funktion getrennt an. Dabei
sind die beiden gelben LEDs “Config.
Function 1 und Config. Function 2"
aus. Abbildung 2: Bedienfeld

(Binar-Wert)

Leuchtet oder blinkt eine der gelben LEDs, dann zeigen ANZ.1 bzw. ANZ.2 die
Konfigurationsdaten im Binarcode an. Die unteren LEDs stellen jeweils das LSB (lowest
significant bit) mit der Wertigkeit (1) dar.

Konfiguration anzeigen

Um z.B. die aktuelle Konfiguration der Funktion 1 auszulesen betatigt man die Taste “F1”.
Die gelbe LED “Config. Function 1" leuchtet auf, und die vier LEDs in Spalte ANZ. 2
zeigen die jeweilige Konfiguration der Funktion 1 im Binarcode solange an, bis die Taste
wieder losgelassen wird. Das gleiche gilt sinngemaR fir das Betatigen der Taste “F2”.

Konfiguration auswéhlen

Um in den Konfigurationsmodus des XPS-MP zu gelangen miissen die beiden
Sicherheitsausgange abgeschaltet sein. Dann betéatigt man die gewiinschte Funktionstaste
“F1” oder “F2” zusammen mit der Taste “OK” fiir mindestens 1 Sekunde. AnschlieRend
beginnt die gelbe LED “Config. Function 1” bzw. “Config. Function 2” zu blinken, je nach
dem ob F1 oder F2 gewahlt wurde, und der Konfigurationsmodus ist aktiviert.

Die Spalten ANZ.1 und ANZ.2 zeigen nun beide die momentan gespeicherte Konfiguration
der angewabhlten Funktion im Binarcode an. Mit jedem erneuten Driicken der Funktionstaste
wechselt jetzt die Anzeige in der Spalte ANZ.2 zum nachst mdglichen Binarcode, und
damit zur nachsten méglichen Konfiguration. ANZ.1 zeigt weiterhin die gespeicherte
Konfiguration an.

Zeigt ANZ.2 den gewiinschten Code an, so wird durch Driicken der Taste “OK” die neue
Konfiguration gespeichert. Jetzt zeigen die Felder ANZ.1 und ANZ.2 beide die neue
Konfiguration an und die gelbe LED fir die Funktion zeigt wieder Dauerlicht.
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Die Ausgange des XPS-MP bleiben aber solange gesperrt, bis durch Abschalten und
Wiedereinschalten der Versorgungsspannung die neue Konfiguration bestatigt und aktiviert
wird. Die acht griinen LEDs der Felder ANZ.1 und ANZ.2 signalisieren dann wieder den
Betriebszustand der Ein- und Ausgénge entsprechend der Deckelbedruckung.

Der Konfigurationsmodus erlaubt eine Auswahl aus flinfzehn verschiedenen
Anwendungen, die den Funktion F1 und F2 beliebig zugeordnet werden kénnen.

Konfiguration Parameter Bemerkungen
Nr.| Bindr- | Beschreibung g |53
code 55 ||
=2 0|8 | Z
[ E Sz (g4
t5s <
- S| 288 8|3
< 515|222 2
o j=
Ti00% S|E/558 285
0 (<< cn|D|X
0 {000 0] Funktion abgeschaltet Auslieferzustand
1]0001|NOT-Aus - Uberwachung | — X 2
2 1001 0| (Einkanaliger Schalter) _ X |2
3001 1|NOT-AUS - Uberwachung | oo | X 4
4 1010 0]| (Zweikanaliger Schalter) o | X X | 4
5010100 155 X | X 4
Schutzgitteriberwachung ’
6 [0110] (2 (Jherwachungskontakte) |1:58| X X |4
710111 oo X 4
81000 oo X | 4
9 {100 1| Schutzgitteriiberwachung Beide Sicherheitsausgénge
fur SpritzgieB- und 1,5s| X X | 4 | werden durch F1 gesteuert.
Blasformmaschinen F2 ist automatisch gesperrt.
10|10 1 0| Zustimmschalter-Funktion X 4 Die Starttaste wirkt als
(3-stufiger Schalter) - Startvorbereitung
11|10 1 1| Uberwachung einer — 3 | kurzschluBbildende
12[1 1 0 0| Schaltmatte — 3 | Schaltmatte
13[1 10 1| Uberwachung eines Licht-
gitters mit Relaisausgéngen 0,58 X 4
14]1 11 0] Magnetschalter- 1,58 X 4 | Magnetschalter 15/10
15[1 11 1] liberwachung 1,55 X|4

Tabelle 1

Eine Ausnahme bildet die Konfiguration Nr.9, die immer beide Funktionen F1 und F2
belegt. Sie laRt sich nur aktivieren, wenn sie fiir F1 gespeichert ist. In diesem Fall wird bei
Betatigung der Taste “F2” der Code 0000 angezeigt und das Konfigurieren von F2 ist
nicht mehr mdoglich.

Wird die Konfiguration 9 fiir die Funktion 2 gespeichert, so wird der
Code 1001 nur angezeigt, aber nicht ausgefihrt !
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Definition der verwendeten Begriffe

Uberwachter Start:

Nicht liberwachter Start:

Automatischer Start:

Synchronzeit:

Anlaufsperre:

Der Starteingang wird so (iberwacht, daB bei Gberbriicktem
Starttaster bzw. langer als 10 Sekunden geschlossenem
Startkreis kein Start erfolgt, sondern die LED des
entsprechenden Eingangs blinkt, solange die Uberbriickung
andauert. Der Start wird nach der Betatigung mit dem
Offnen des Tasters ausgeldst.

Mit dem SchlieRen des Starttasters wird der Ausgang
aktiviert.

(Bleibt der Startkreis standig geschlossen, so wird ein
automatischer Start ausgefiihrt.)

Es ist kein Starttaster vorhanden oder er wird durch eine
Drahtbriicke ersetzt. Der Start erfolgt unmittelbar mit dem
Erfiillen der jeweiligen Eingangsbedingungen.

Innerhalb dieser Zeit miissen zwei (oder mehr)
Eingangssignale gleichzeitig erzeugt werden, damit ein Start
erfolgen kann.

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung verhindert
die Anlaufsperre einen Start solange, bis bereits
bestehende Eingangssignale abgeschaltet und erneut
erzeugt werden (z.B. Schutzgitter Offnen und wieder
SchlieRen).

Kurzbeschreibung der Konfigurationen

Konfiguration 0:
Konfiguration 1:

Konfiguration 2:

Konfiguration 3:

Konfiguration 4:

Konfiguration 5:

- Funktionen abgeschaltet, (Werkseinstellung)

- Not-Aus einkanalig
- Rickfuhrkreis separat
- automatischer Start oder nicht Gberwachter Start

- Not-Aus einkanalig
- Rickfuhrkreis separat
- Uberwachter Start

- Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter
- automatischer Start oder nicht Gberwachter Start
- Anlauftest

- Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter
- Uberwachter Start
- Anlauftest

- Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter

- Synchronzeit, t = 1,5s

- automatischer Start oder nicht Gberwachter Start
- Anlauftest
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Konfiguration 6: - Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter
- Synchronzeit, t = 1,5s
- Uberwachter Start
- Anlauftest

Konfiguration 7: - Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter
- automatischer Start oder nicht (iberwachter Start

Konfiguration 8: - Not-Aus zweikanalig oder Schutzgitter
- Uberwachter Start

Konfiguration 9: - Schutzeinrichtung fiir Spritzgie3- oder

Blasformmaschinen

- benutzt beide Sicherheitsfunktionen

- Schutzgitter fiir Werkzeugbereich mit drittem
Positionsschalter, iberwachtem Start
und Synchronzeit = 1,5s

- zusétzliches hinteres Schutzgitter (optional), mit
Automatikstart, schaltet beim Offnen alle Ausgange ab

Konfiguration 10: - Zustimmschalter Uberwachung
- dreistufiger Schalter
- wahlweise mit oder ohne Startvorbereitung

Konfiguration 11: - Schaltmatte, kurzschluRbildend
- automatischer Start oder nicht (iberwachter Start

Konfiguration 12: - Schaltmatte, kurzschluRbildend
- Uberwachter Start

Konfiguration 13: - Lichtgitterliberwachung (BWS) mit zwei
Relaisausgangen
- Uberwachter Start
- Anlauftest
- Synchronzeit, t=0,5s

Konfiguration 14: - Magnetschalteriiberwachung
- automatischer Start oder nicht {iberwachter Start
- Synchronzeit, t=1,5s

Konfiguration 15: - Magnetschalteriiberwachung
- Uberwachter Start
- Synchronzeit, t=1,5s
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Systemdiagnose

Die Betriebszustande der beiden Funktionen des XPS-MP werden optisch mit 12 LEDs
im Bedienfeld dargestellt und durch drei Halbleiterausgénge an eine andere Steuerung
gemeldet.

1. LED-Anzeige im Betriebszustand und im Fehlerfall:

Im normalen Betrieb leuchtet in der rechten Spalte der LED-Anzeige die griine LED “Power
A1/A2” . Die rote LED “Error” und die beiden gelben LEDs “Config. Function 1 und Config.
Function 2” sind aus.

rote LED griine LED Bedeutung Aktion
»Error” des jeweiligen
Ein-/Ausgangs
aus aus Ein-/Ausgang offen Betriebszustand
Dauerlicht Ein-/Ausgang geschlossen erkennen
Blinklicht Eingang war beim letzten Schaltelement
Abschalten nicht geéffnet, reparieren

Neustart nicht méglich
MasseschluB3 eines

Blinklicht aus Leitung prifen,

Eingangs oder Fehler beheben,
Kontrollausgangs Power On
Blinklicht falsche Verbindung,

KurzschluB, Kabelbruch,

bzw. Schaltmatte nicht

angeschlossen

Dauerlicht |aus KurzschluB3 eines Eingangs KurzschluB

nach +24V beheben,

Power On

Interner Fehler Gerét ausbauen

Tabelle 2

Wenn die rote LED “Error” blinkt, so ist ein Fehler aufgetreten, der wieder behoben werden
kann. Im Wechsel mit der LED ,Error* blinkt die LED des betroffenen Eingangs I1...16 und
zeigt damit dem Benutzer direkt an, wo der Fehler zu suchen ist.

2. LED-Anzeige im Konfigurationsmodus (eine gelbe LED leuchtet):

Leuchtet oder blinkt eine der beiden gelben LEDs, so stellen die griinen LEDs die im
Abschnitt ,Konfiguration auswahlen® beschriebenen Informationen im Binarcode dar. (Die
rote LED “Error” ist dann immer aus.)

3. Meldeausginge:

Drei Halbleiterausgange melden die jeweiligen Betriebszustande der beiden Funktionen
des Gerates an die umgebende Steuerung. Mit der Klemme Y+ werden die drei
Halbleiterausgédnge gemeinsam an die Versorgungsspannung angeschlossen. Die
Bedeutung dieser Signale fiir den Normalbetrieb und im Fehlerfall ist in Tabelle 3
dargestellt:
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Y74 | Y84 | Y94 Status K1/K2 | K3/K4

0 0 0 beide Sicherheitsausgange aus 0 0
0 1 0 Betrieb Sicherheitsausgang 1 aktiviert 0
0 0 1 Sicherheitsausgang 2 aktiviert 0 1
0 1 1 Sicherheitsausgang 1 + 2 aktiviert 1 1
1 0 0 interner Fehler 0 0
1 1 0 | Fehler | externer Fehler der Funktion 1 0 0
1 0 1 externer Fehler der Funktion 2 0 0
Tabelle 3

Wenn der Ausgang Y74 aktiviert ist so ist ein Fehler aufgetreten. Ist gleichzeitig noch ein
anderer Halbleiterausgang aktiv, so liegt ein externer Fehler der zugehdrigen Funktion
vor, und das Gerét ist nach dessen Beseitigung und dem Wiedereinschalten der
Spannungsversorgung wieder betriebsbereit.

A Ergédnzende Hinweise

Das Geréat enthalt keine vom Anwender zu wartenden Bauteile. Zur Freigabe von
Sicherheitsstromkreisen gemaR EN 60204-1 / EN 418 sind ausschlieBlich die
potentialfreien Ausgangskreise zwischen den Klemmen 13-14, 23-24, 33-34 fir Funktion
1 und 43-44, 53-54,63-64 fir Funktion 2 zu verwenden.

Es wird empfohlen EntstérmalRnahmen fiir die angeschlossenen Schiitze vorzusehen.

/\ Warnung (EN 60947-5-1)

Dies ist ein Produkt der Klasse A. In Haushaltsumgebung kann dieses Gerat Funkstérungen
verursachen, weshalb der Anwender gegebenfalls geeignete MalRnahmen ergreifen muf3.

A Restrisiken (EN 292-1, Punkt 5)

Die nachstehenden Schaltungsvorschldge wurden mit groRter Sorgfalt unter
Betriebsbedingungen gepriift und getestet. Sie erfiillen mit der angeschlossenen Peripherie
sicherheitsgerichteter Einrichtungen und Schaltgerate insgesamt die einschlagigen
Normen. Restrisiken verbleiben wenn:

a) vom vorgeschlagenen Schaltungskonzept abgewichen wird und dadurch die
angeschlossenen sicherheitsrelevanten Gerate oder Schutzeinrichtungen
moglicherweise nicht oder nur unzureichend in die Sicherheitsschaltung einbezogen
werden.

b) vom Betreiber die einschlagigen Sicherheitsvorschriften fiir Betrieb, Einstellung
und Wartung der Maschine nicht eingehalten werden. Hier sollte auf strenge Einhaltung
der Intervalle zur Priifung und Wartung der Maschine geachtet werden.

11/2000 75




S04 >1
i (v6A) ‘8A
Buebsneapjajy
(r9-89/p5-8S/p1-EY)
‘YE-EE/rg-Ee/r-El
| LT (S) Buebsny
| (91-90) ‘e1-€0
] Jejseplels
(51-50) ‘2120
1 053 ‘¢ buebuz
(71-0) '11-10
sny-joN ‘| buebuig
16nelaqun i6neleq | 16ieiequn (18pusag
sny-loN sny-oN | SO sepsqpeg)
uQ Jemod
Jels Jejyoemiagn
o 2 uoneinbyuoy
1
% (v6A) ‘¥8A (v6A) ‘v8A
79-€9/75-ES/PEY) 79-€9/75-€5/77-€Y)
VA (r9-€9/75-€S/77-€7) (v9-69/75-€S/77-€7)
— ‘VE-EE/ITELITLEL —/ — VE-EE/r-Ee/rI €l
' | | | () Buebsny I (s) buebsny
(91-90) ‘e1-€0 (91-90) ‘e1-€0
e — Jejseplels Heig-ony
3 (s1-50) (550) ‘2120
(on T L I LI~ os3chw N e e B T o0s3<¢busbu3
c (71-40) ‘1110 (71-90) ‘1110
a sny-joN ‘| Buebuig sny-joN ‘| Buebuig
O 1Bielaqun 1Bielaq | 160BIeqUN  (150u00q 1Belaqun 1Bielaq | iBnEeaUn  (15pu0eq
Sny-JoN SIVION | SNV-ON  sapsqjag) SNY-ON SIVION. | STYON ysaysgjeg)
e uQ Jemod uQ Jemod
m ME)S Jajyoemiaqgn Jyoiu ]S Jeyosnewojne
(0] | uoneinbiyuoy | uoneinbyuoy
(]
= Bijeueyula ‘sny-JoN — g pun | uoljeanBiyuoy any wweibeipsuonyun

usbunbuipeg LelS sulalx3 = 9S3
dJse] - |OBU UB . i .
Zuompjund g uompjung | UOIUNH | UOBYUNS S:m‘_:m_Eov_.w:M_m.m& uIq mw”“ ® ‘s3I0 veaI1@ opusben
o o - "
22N [ Zh %Y =5
=z =
N N
D =457
2 2 ¢ vonoung Byueo @ O O (1)
i veis 2 o B
2uomng | vomung v } uonoung Byuod O @ @ (@)
abuebsne obuebsne ¢l| 98 le 10130 O O
EOTETETIS BOEITENGITS . VLY _m>>om‘ O Ova
«%ﬂ 0100 8po) = g4 :eblezuy-a3
79 7S [ 3 Ve VI I o i 79150199 v HES Jejyoemiaan
lﬁ lﬁ lﬁ 14\ lﬂ lﬂ = Bijeuesuls ‘sny-joN
o diN-SdX  } \ @NS_;CE —— - 2 uoneinbyuoy = z4
M . . 1o @ (14)
7 } uopiung
1 (2d)
£ =3
2 \ \ mwco_;ci | [eUY - Y1901 Z =z
o . 1 (1) NN
A \ @ | uopjung 8 =497
x VEATVBATPZAI FAT €9 €51 [er] ]me! ]\Sﬁ j\?ﬁ e : ] [10]20[€0 [+ guoiund B1e0 O @ @)
1 1 uooung Byuod @ O O (@)
() 1030 O OW
=} e 4 14 2v/1Y Jamod ®
q vi| Mo 2l) STVoN |/poY = m“mmNU:O
O Py M - 1000 8poQ = Lo :@blezuy-a31
c el €5 s MBS Jejyoemiaqn yolu
© 18P0 HE)S-0INy
(&) Bireueyuld ‘sny-10N
m 1 uonenbyuoy = L4
() osnd Ave+
() .
| Bijeueyua ‘sny-JoN — Z pun | uoijeinBiyuoy| anj eWaYasygnjyasuy

oOwoSkFnOIT

7

11/2000

11/2000

76




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

Ow>DOkF®wOI

(1

S0L >} oo =} uelg
—r ey (v6A) ‘v8A
Buebsneapjajy
(v9-69/75-85/-E¥)
‘ve-eelve-ge/rl-el
| () Buebsny
(91-99) ‘€1-€0
JaIseNIElS

'u9sSSaIIYOS NZ Japaim pun (s50) 2120
usauyQ Nz [ewuld 18}eyos 1 1 - 2 buebui
usuassojyosabue Jep Bunynidiagn (7169) ‘11D
inzsi ‘_wz_mﬁ:com seq [ | bueburg
‘yollIepIOpe seYNeluY = (| eSSl s | ‘Sestee leptees
“co_w%\,row
1B)S Jayoemiagn
{ uoneanbyuoy

(1 (1

it VBIS uelg
- bl (V6A) ‘VBA e (v6A) ‘V8A
Buebsneapjapy
(r9-29/p5-€S/PY-EY) (r9-69/75-6S/p1-EY)
‘YE-EE/v2-Eey-EL ‘YE-EE/vg-Ee/r-El
g (s) buebsny [ (s) buebsny
(91-92) ‘16D (91-90) ‘€1-€d
_| J8)sejelS Heig-ojny
(61-60) ‘220 (51-80) ‘2l-20
| 1 2 buebuig 1 1 2 buebuig

(#1-+0) L-10 (#1-v0) 110

| buebuig | buebug
Uasso|yosah ugyo uasso|yosah (19pussq uasso|yoseb uayo uassojyoseb (1opusaq
aimzinyos amznps | emanwSs  sopsqeg) L many n 1s211sqes)
uQ Jomod uQ Jamog

Helg Jajyoemiagn Jyoiu Jelg Jayosiewone

€ uoneanbyuoy € uoneanbyuoy

2

1S8yNE|UY JIW BINIZINYDOS — f pun ¢ uopeinBiyuoy] 1Ny wwesbeipsuonyung

uabunBuipag 1elg aulelx3 = 93

dlse - oBU ue . §
Zuomjung g uomjung | uomjun4 | uomyung co_ﬁ‘_:mc:ov_.__wzhm.m& g mw”“ ® ‘sne@31Q ‘ueg31@ :opusbey
W\
ﬁ 2 U8sS0|yosah ;mmzmw__uuwm
724 [k [ % =5
i veig - zz
" (<==~ uauyo) Zz
el 98 D =489
2 uonoun4 .mccoo® QoW
uonoun ‘Bijuo;
— — 2 + uonoung Buod O O O fe)
abuebsne abuebsne ’ ko‘_._m_ﬁv ‘ ‘Ai
“SleUIBIS -SHaUIaYIS e I == 2v/1y Jemod @ O O (8)
R '~ @
; MVwu_mw LS S 0010 @po) = g4 :eblezuy-q3T
laﬁ lzﬁ lzﬁ lﬁmﬁ laﬁ Eﬂ T 0 o N 70 W R KON K “wmzzw__m«mmw__%mﬁw_mm
zd) -
dIN-SdX \ A ﬁ ﬁ ﬁ n@ UOBNA) et 1907 ﬂ- { uoneanbyuoy| = g4
f - ]l 4
(ed)
£ ==
A A mm SOV | ey - w901 E gz
. . . o 0d) NN
A A mm | uoipung D =489
O o . \mmf \mwf \9? = = e zuogouny Byuo0 O @ @ (1)
1, } uonoun4 ‘Byu0d Q) @ @ (@)
Tl | s 0130 O Ol
_ N 5 8 Q2 vy 1emod @ O O(9)
w.%_s b 1100 8p0Q = |4 :eblezuy-q3]
1% ME)S Jajyoemiaqn Jyoiu
1 1apo LejS-oIny
| veis 1SeyNBUY HW IMZINYOS
oS (<--- uauyo) =
el €8 uassojyosab sanibzinyog € :O_am._:m_pcov_ H
1 Uojptung o8,
osnd AvZ*

}sayne|uy JW aINjZInydS —  pun ¢ uoneanbyuoy] Iny BWLBYISYN|YIsuy
OW>DF®OI

79

11/2000

11/2000

78




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

(s
SOL>1  Sg'L>1 Hes

ut (v6A) ‘V8A
Buebsneapjajy

(v9-89/v5-£5/vp-£v)
VE-eElrg-ee/rL-el

| () Buebsny
(91-90) ‘e1-€0
JEEANN

*U9SSaI|YOS NZ JBpalm pun (51-60) ‘2120
usauyQ NZ [ewuld J8}BYoS 1 2 buebu3
usuassojyasabue Jsp Bunynidiaqn (b149) ‘1110
inz js1 Japbzinyog seq } buebug
:yol|iepIope 1seyne|uy = : uasso|yoseb uajo Usss0yasab  (japyaaq

1sansqes)
uQ Jemod

JelS Jayoemiagn
9 uoneanbiyuoy

. (1 (1

sG>} Jels sG> uels
- b (VBA) ‘7BA i bl (v6A) ‘8A
Buebsneapjapy
(r9-29/p5-€S/PY-EY) (r9-69/75-€S/P1-EY)
‘Ye-EE/v2-EaIy-EL ‘YE-Ee/ve-ee/r-e
I (S) buebsny [ | (s) Buebsny
(91-92) ‘16D (91-90) ‘€1-€0
_| J8)sejelS Heig-ojny
-60) ‘2120 (5-80) ‘2l-20
3 2 buebuig

|
|

§ 70) ‘LI-LO (p1-70) *H-1O
| buebuig

uassojyoseb usyo uasso|yosaB (1opusaq uassojyoseb usyo uassojyoseb (1opusaq
ainanyos amznywg | amaNS 1sansqeg) n " 1sa1sqes)
uQ Jomod uQ Jamod

Helg Jajyoemiagn Jyolu Jelg Jayosiewoine

G uoneanbyuoy G uoneinbyuoy

I8)SUBJISZ PUN }SBYNE|UY JIW BINIZINYDS — 9 pun G uonjeinbiyuoy] anj wweibeipsuonyung

uabunBuipag 1elg aulalx3 = 93
GISEL-YO WPV 0T @ e 137 ()

Zuompjuny g uomjung | uoIUNg | uoByUN4 uorjeinBlyuoy pusiyem Hulg g37 a3 @ opuobel
0
WJ WJ WJ 2 uassojyosab ‘1anibzinyog N
2> B 2 ¢ votnd =3
71 ‘:‘J_m (<— ueuyo) M M
el 98 D =24897
2 uonoun4 Byu0) @ O ow
uooun ‘Bijuo;
— — 22 + uonoung B O @ @ (@)
abuebsne abuebsne ’ E‘_._mo ‘ ‘Ai
-syeuIBYOIS ESEHETT k] e 2v/Lv lemod @ O O 8)
MVmu‘_mm_ ss 0110 8poQ = g4 :8blezuy-a31
7S W e o EENES) I [#0 195 [2v HEIS Jejyoemiaqn
lﬁ T 1 1 1 lﬁ = iseyne|uy HW IMzinyos
\ \ ﬁ ﬁ ﬁ HMNS_%E - ﬂ- 9 uoneinByuoy = z4
f - I 4
(2d)
B ==
v A\ mwco_zci | [eUB) - Y1901 E gz
. . o 0d) X
A A mm | uoIpiung = 881
o SO ! | \Sﬁ \m_f = T T z wonouny B0 O @ @ (1)
15 } uonound B0 @ O O (@)
i.o0s3 | %S Is IVETeX X 10
_ N 5. &) 2 = vy semod @ O O(8)
- b 1040 8p0Q = |4 :eblezuy-q3]
SdS inz
Y MEIS Jejyoemiaqn yolu
1y 18po Lejs-oiny
| :m_w 1SeyNB|UY HW IMZINYOS
- («— uouyo) =
£l €8 uesso|yosab uenibzinyog s :O_am._:m_pcov_ b
| uonyung
pait| Ave+

IB)SUBJISZ pPuUN }SayNe|uY W 8INIZINYDS — 9 pun G uoleinBbiyuoy] Inj BWaYIsyN|yasuy
OW>DF®OI

81

11/2000

11/2000

80




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

(1

S04>1 S0L>1 LIS

e R (v6A) ‘v8A

Buebsneapjajy

(p9-€9/7S-€S/7Y-EY)

—/ ‘ve-EE/v2-E2IrI-€l

| L () Buebsny

(91-92) ‘160

[_| Jsjsejlels

(51-60) ‘21-20

‘uies 16ie1eq 2 buebui

1Yolu ,uQ Jamod, 199 (b19) ‘110

Jep Jsisensels Jaqg | buebu3
:sjeuBisiielg sep Bunynudiean = (| wm@mwwn m___ﬂmn: _MW_M%MMV
uQ Jemod

1elS Jejyoemiaqn
8 uoneanbyuoy

| (#6A) ‘78A (v6A) ‘7BA
1
(r9-89/p5-6S/v1-EY) (p9-£9/¥S-€S/vY-EY)
— ‘VE-€E/e-Eelyi-El —/ — — ‘YE-EE/E-EelL-El
i | | () buebsny I I (s) Buebsny
(91-90) ‘160 (91-90) ‘160
LT _| Jajsenieis Jeig-ony
(§1-50) ‘2120 (51-50) ‘2120
%:«mc_m ¢ buebuig
(71-0) ‘11-10 (p1-v0) ‘H-1O
| buebuiz | buebuig
1Bielequn 1Bielaq | 1BIEIIQUN  (apuseq 16nelequn 1Bieiaq | 1BeIsqUN  (1apusaq
Sny-oN SIYION | SMY-ON  1sapsqiag) SNY-I0N SNY4ON 1 SNV seyisqjeg)
uQ Jemod uQ Jamod
1elS Jejyoemiagn o JelS Jayosiiewoine
L uoneinbyuoy / uoneanBiuoy

IleueyIamz ‘sny/-JoN — 8 pun 2 uopeanBbiyuoy Jnj wwesbeipsuonyung

uabunBuipag 1l aulalx3 = 93

ajse] - yoeu ue . |
Zuopun Z wopung L uopun | uopiung UonenBysy Puanlen il 41 @ SECIIO UaI1@ opusben
o o - - "
22N T T ol G 53
o'os 2 .
R 2 uonound Biyuod @ O OA
uonoun4 Biyuo:

g uoipjung | uomyuny (2 3  uonound oy OO O OA
obuebsne obuebsne 2 0300 OW
EOTEINEITRIY -sjayIaydIg 5] 20V _ogom‘. ‘ ®

ww“_wm 0001 8poQ = g4 :8blezuy-a37
{ E|mi ET { E|T lﬁ of ST o] [70]80 90 ev veis hm:\_wﬂﬁwmm
() )
™ =
i 3 ﬁ ﬁ ﬁ nmucwwwsu_ 2 U - 1501 ﬂ- g uoneinbyuoy) = z4
7 i @ | uoipjung B
(z4)
B ==
| i ﬁ mwcwwws"_ } leuBy - Y1901 w& z M
AN AN @ | uoipjung N mwl_
\f \f \f - 2 uogoung Byuon O ‘ ‘E
VOA[VBA[PZA] FAT €0 [es| [ev] [ee] Teel [er] ]mh T[] (1020 et L woroun 5100 @ @ @)
-o14 " i
i.0083 0530 @ @)
- Mo zvivsamod @ O O )
Py o Nw::::mwm,m_ N 1110 8PoQ = |4 :9blezuY-03
K W is MElS JeyoemIBqn 1yoIU
; 14 19po peis-oiny
| veis Sny-1oN
el €8 £ uoneanByuoy) = |4
asny4 b2+

Bijeuey1omz ‘snyy-JON — g pun 2 uopjeinBiuoy 1nj BWAYISYN|Yosuy
OW>DF®OTI

83

11/2000

11/2000

82




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

'U9SSaIYOS NZ Japaim pun

UsUHO NZ [ewUld 18)eYdS usuasso|yosabue

18p Bunynudieqn unz ist senibzinyos seq
:yoljJeplopie 1saynejuy = (|

(1
0} > o =} 0} > SG'L >} yeig

—_—— ey —_——— iy PEA

BueBsneapjopy

¥9-89/vS-€S/vp-EY
| 1 m () Buebsny

78A

VE-€E/PT-E2/v1-EL
I ! S | 1 (s) buebsny

9-90
JeIseNIEIS

§I-S0
G Jajeyospu3

170
¥ J9)[eyospu3

€-€0

¢l-ed
1 2 Jeyeyospu3

LD
} Joyeyospu3

1au}j0ab
syoialeq
uasso|yosab -Bnazyiom uassojyoseb Jouyoab uasso|yosab
uBINZINYOS Sop qleyiegne g nj . (1opusaq

apiaq aumzinyos opiaq [UMZINYOS apiag 1sansqpes)
uQ Jamog

aulyoseWwWIolSE|g Japo -golbziudg
6 uoneanbiyuoy

aulyosewwlo)se|g 1apo aulyosewyalbziudg — ¢ uoiyeinbiyuoy) any wwelbejpsuonjung

-

e - el 9ISeL - 40 Yoeu UE 431 o \ .
-Bnezyem -Bneztem uoneinBiyuoy pusijem puig g1 ® S AITO Ve aI1@  iepushe
¥9-€9 ‘Y€ ‘vp-E UBUEBSNY UBP UOA <~--
usuyo
UasSSNW ‘UspUBYIOA JydIu
GS pun $S Jel[eyds aIp puls

uaBunbuipag Hels susex3 = 983
A

UBpIBM JyoemISqn m;o,mapmﬁwﬂw\ﬁwww

(0S3) sienuunpyoNy W Yol 6 uonenbijuoy vi vEIs dleyiegne aimzinyog
Ul UsuUOY 9Z)NYdS alianajsabue i
> el 98

a2 “uapiam jziesabule uaxonig
[#i]

2IMZINYDS 813Uy yolesaqbnazyiam 4y

<

SR

AL
i}

o
O

[Iﬁ Emﬁ E|T E|mi E|T [orT T] 1507 (W] [¥0[90ev
(2d)
2]
| , ﬁ ﬁ nmucm_uﬂ_i 2 eu) - 1901 ﬂﬂ-
7 i @ | uopjung
z
! A m@ z :M_nvi w
| [eUBY - Y1901 B o
ﬁ I i @fzmﬂri Z 2
B ! B R
VOATTBALTZA] FAL €9 ] €5 Ter] 33 [eeT TerT Ter] TV 2 uonouny m_EcoO‘.C
1 uooung Byuod @ O O (@)
- 1030 00 v
<= vy semod @ @ @ (8)
Sds iz uauyo 1001 8POD = |4 :eBleZUY-Q]
g o suIyoSBWIWLIO)SEIG
M mw Swgzom% / 8ulyosewgja1bzjudg
=] “yor naz. _
25 ol e 6 uopenBiyuoy = 14
== o4 Avgt

aulyosewwlo)se|g 1apo aulyosewyalbziudg — ¢ uoneinbiyuoy Ny BWBYISYN|YISuy
OWDkF®WOI

85

11/2000

11/2000

84




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

(V6A) ‘PBA

(r9-69/75-8S/p1-EY)
VE-EE/p2-E2/hI-€l
(s) buebsny

(91-90) ‘e1-€0

LI

Jaisentels

(51-80) ‘2120

2 buebuig

(71-%) ‘11-10
| buebuiz

16neieq 16ieloqun 16neIeq

1Bueloqun — g5nu00q

1sapsqies)
uQ Jamod

HEIS WRIYoBMISAN 1YOIU I SHEWHBYOS

L1 uoneinByuoy

(VBA) ‘PBA

(v9-89/v5-€S/vY-EY)
‘YE-EE/E-ER/r-El

() Buebsny

(91-90) ‘€160
Ueig-ony

Bieeq |

(51-50) ‘2120

2 buebuig
(71-90) ‘11D

1Byerequn 1Bie1q

| buebuiz

2N (apuseq

1s3)isq[as)
uQ Jemod

IS WBYDSHEWOINE JW SREWeYOS

L1 uoneinByuoy

(76A) ‘¥8A

Buebsneapapy
(v9-e9/v5-€5/77-€7)

‘ve-e€/ve-€elv}-EL
(g) Buebsny
(91-99) '€1-€0
oxonug ‘g buebuig

(91-90) ‘€160

Bunyaieqionnelg ‘g buebuig

(§1-50) ‘2120
2 m:wmz_m

(71-0) ‘HI-10
| buebuiz

3 0 I

9Jnisieyos

(19pudag

1saNsqlas)
uQ Jamod

Jajeyoswwisnz
01 uoneinByuoy

8)jew)(BydS pun Ja}eyoswwisnz — L pun g} uoneinbiyuoy] iny wweibeipsuonyuny

Zuomiung g uoiyung

J uomyun4 | uoipung

SISeL - 4O UBU U2 037
uoeinBijuoy pusiem puig 431

uabunBuipag 1elg aulelxg = 93

‘sne g310

‘Ueq31@ :spusbe]

03 O

e

g uopjung
abuebsne
-slioyJayoIs

£ ol

-

| uopyuny
abuebsne

il
-sjeyJayoIs

L& ¢

24
el
-4
9s

24
sjeuwleyds

“d1-2AX

(42

S
<

N
ot
o

=1

SrS

[re ]

(e o]

[¥0TS0 [93 [ev

[#9 1
dN-SdX lﬁ

]

9
A}
A}

|

HJ H—x
K|_i
.

(2d)
2 uopjuny

(1)
} uoipjuny

¢ [BuBY - 1901

2]

(ed)
g uomung

(1)
} uoipjuny

| [eUe) - %1901

2

<]
<

PBATVZAT AT €9 | €9

[er ]

K|mi
iﬁ;
%

,‘
|
£

=

Hloy o

[

1 [10

20 [ €D

}

SdS inz

S

O

&

H H
Bunyiaiagionyiels

=€

e}

H

[4%]

R
ri]

o
<

&

)

o

-4
w @

1
1| Bunwwnsnz
oo
el 515 20

I\

2ZNY)

2 ojouny B0d R @ @ (1)
1 uopoung Byuod O @ @ (2)
1030 O 0O

v/ emod @ @ @ (8)

LLOk 8poD = 24 :eBlezuy-a3

HEIS JojyormIaqn yolu
19po Jejg-oiny
slewleyos

LI uoneinByuoy) = z4

s
S
B S
zuopoung Byuon O O O 1)
} uojoun4 B0 @ @ @ (@)
03O OO
2y end @ @ @)

2ZNY)

0101 8p0Q = L4 :8blezuy-a31

mc:—_m‘_meoz_SW @ auyo
Japo () hw
Ja)feyoswiwisnz

01 uoneinbyuoy = L4

Ssnd Avet

a)eW)|eYyoS pun Jo)|eyoswwiisnz — L pun g} uoneinBiyuoy] Jny ewayasgn|yosuy

oOwoSkFnOIT

87

11/2000

11/2000

86




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP

Hep Jejseels Jeq
:sfeubispiels sap Bunjnidiaan = (|

S0 S§'0

(1
uelg

usy (#BA) ‘PBA

Buebsneapjsy
(r9-89/p5-€S/PY-EY)

‘YE-EEIVe-€e/vL-El
() buebsny

(91-90) ‘€160

- 1

lelsenIelS

(61-69) ‘2120
¢ buebug

uayooIq

-IBjun
Japblyor

uayoIq

(p1-¥0) ‘HI-10
| buebuiz

1)) -lgjun
Jowbiyor] Jowbiyo)

SO}
>}

o (1opuseq
WO sapsajes)
uQ Jamod
Jenibiyor
€1 uoneinbyuoy

sob (1
>1 uEs
iy (#6A) ‘78A

Buebsneaplay
(r9-89/p5-€S/vY-EY)

‘VE-EEIPe-Ee/vL-El
T LT (s) buebsny

(91-90) ‘€160

el

— L Jaiseptels

(51-50) ‘2120
2 buebuig

(71-0) ‘11-10
| buebuig

1Bielequn 1Bieleq

1B42190Un  (apuseq

1salisq[es)
uQ Jemod

MEIS WelyoemIagn N snewleyos

21 uoneinbyuoy

J9RIBIYDIT puN S)EW}BYDS — €| pun Z| uoneanBiuoy) Jnj wweibeipsuonyuny

uabunBuipag 1elg aulelxg = 93
d)se] - oBU ue . i
2uopng 7 uopung J uopng. | uoiunyg wopeinBuoy puoilgh ula 31 @ TPAIO RGN apuetien
o O . !
724 [k [ % o =3z
| veis ==
-9 N N
el 98 D =495
20880 | 10ss0 2 uopouny Buod Q) @ @ (1
SMg Jaue uonoun4 ‘Bijuo:
2 voipjuny | uopyuny o gy | 7S ierna Be0Q QO 1@
abuebsne abuebsne [2] ko‘_._m_ﬁv ‘ ‘Ai
SHaIRLOIS -syeyIBYOIS [k Jembiyor) vV oMo @ @ @ (8)
; wau‘_mu L0k @poD = g4 :8blezuy-q31
st =
(2d) =
2 =
v A ﬁ ﬁ ﬁ mmcw”_“%;m 2 [euey - Y1901 ﬂ&- b onemBiuoN =2
7 ’ Lo } uopyuny
2
ﬁ ()| U - H907 =5
L!‘ \,ﬁ \P @Zo_zzi SIS
NN
VOA[VEA[PZA[ AT €9 ] [e5] [er] [ee 34 el 0 [I0Te0Ted ]} Nco_scEAm__SoO@@mmn
; Hw%ﬁ “dLgAX 1 uoound B0 @ O O (@)
-l 10030 @ @)
2 L | VYool @ @ @ (8
Sds inz ™ 00k} 8P0D = |4 ZUuy-a31
1 Je)S Jejyoemiagn
i ‘:‘m_m eis Sjewleyds
o o8 sneueuss 21 uone.nBlyuo = |4

Ssnd Avet

J9NIBIYOIT PUN SleW)[BYOS — €1 PUN Z|. UOHERINBLUOY 1N} BWSYISYN|YISUY

oOwoSkFnOIT

89

11/2000

11/2000

88




Telemecanique - XPS-MP

Telemecanique - XPS-MP
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Telemecanique - XPS-MP Telemecanique - XPS-MP

TECHNISCHE DATEN

o
o
S AnschluBquerschnitte XPS-MP...
Einzelleiteranschluf
Ohne Aderendhiilse starr 0,14-2,5 mm?
flexibel 0,14-2,5 mm?
7| AWG 26-14
K Flexibel mit Aderendhiilse (ohne Kunststoffhiilse) 0,25-2,5 mm?
7 Flexibel mit Aderendhtilse (mit Kunststoffhiilse) 0,25-1,5 mm?
4|
/
4|
L MehrleiteranschluB (2 Leiter max.)
4
Fd Ohne Aderendhiilse starr 0,14-0,75 mm?
flexibel 0,14-0,75 mm?
/ / S Flexibel mit Aderendhiilse (ohne Kunststoffhiilse) 0,25-1 mm?
] A /= Flexibel mit TWIN-Aderendhillse (mit Kunststoffhiilse) 0,5-1,5 mm?
2 / / /
g // / AnschluBquerschnitte XPS-MP...P
O > o Vi [ . .
= 3 / Q V4 /, =) Einzelleiteranschluf
- = - / ; Ohne Aderendhtilse starr 0,2-2,5 mm?
0 5 e/ // 2 flexibel 0,2-2,5 mm?
g e D /7 % AWG 24-14
§ ) // /C Y/ S Flexibel mit Aderendhiilse (ohne Kunststoffhiilse) 0,25-2,5 mm?
E / / /‘/l & Flexibel mit Aderendhiilse (mit Kunststoffhilse) 0,25-2,5 mm?
@ /
’g // // MehrleiteranschluB (2 Leiter max.)
g, / S Ohne Aderendhiilse starr 0,2-1 mm?
@ [/ - flexibel 0,2-1,5 mm?
f‘g 7 / Flexibel mit Aderendhiilse (ohne Kunststoffhiilse) 0,25-1 mm?
S / Flexibel mit TWIN-Aderendhllse (mit Kunststoffhilse) 0,5-1,5 mm?
]
2 1>
© A
2 0 NT Gehausebefestigung Schnappbefestigung auf
=] - ," 35 mm Normschiene nach
< |0 > DIN EN 50022
5 arx s lo
s [ TR Schutzart gemaR IEC 529, Klemmen IP20
o 5 Schutzart gemaR IEC 529, Gehduse IP40
§ b Gewicht 0,32 kg
-4
2 ] =) Einbaulage beliebig
a8 2 T s Umgebungstemperatur im Betrieb -10°C/+55°C
9 V WwoJissgaliequuan
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Telemecanique - XPS-MP

Uberspannungskategorie Il (4 kV) Verschmutzungsgrad 2
Bemessungsisolationsspannung 300V gemafR DIN VDE 0110/ Teil 1+2

AnschluBspannung U, gemaR IEC 38 24V DC (x20%)
(Siehe Typenschild)
Absicherung max. 4A gL oder 6A flink
Eigenverbrauch, Version 24V DC <5W
Sicherheitsausgange (potentialfrei) 13..14, 23..24, 33..34,
43..44, 53..54, 63..64
Transistorausgange SchlieRerfunktion (kontaktlos) Y+.Y74,Y+.Y84, Y+..Y94
(Typisch: 24V/20mA)
Max. Schaltleistung der Ausgangskanale AC 15 - C300
(1800VA/180VA)
DC 13

24V/1,5A - LIR=50ms

Summenstrombegrenzung bei gleichzeitiger

Belastung mehrerer Ausgangskreise TIlth<20 A
K1/K2 K3/K4
| | | | | |
\ \ \ \ \ \
6A 2A 2A 6A 2A 2A
4A 4A 2A 4A 4A 2A
33A | 33A | 33A | 33A | 33A | 33A

(B} Absicherung der Ausgangskreise max. 4A gL oder 6A flink
1=} Ansprechzeit <30 ms
8} Das Gerét ist ebenfalls zum Schalten von Kleinstlasten (min. 17V / 10mA) geeignet. Dies
gl ist jedoch nur dann méglich, wenn bisher tiber diesen Kontakt keine héheren Lasten
s geschaltet wurden, da hierdurch die Kontaktvergoldung abgebrannt sein kénnte.
c Synchronisationszeit siehe Tabelle 1 (Seite 71)
H Max. Kategorie gemaf EN954-1 4
Maximaler Leitungswiderstand
in den Eingangskreisen 100 Q

Maximale Leitungslange
in den Eingangskreisen 2000 m

94 11/2000



XPS-MP 9597 95473 53-A
11/2000 2A/132/01



