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 مقدمه

 

 ،GD-S1 القاااییکنتاارل دور موتااور  بااا تشااکر از حسااا انتخاااب شااما در خریااد دسااتگاه 

نصابی ساریع و    ضاما  تاا  نماییاد مطالعاه   دقات   بهخواهشمندیم که مطالب ایا دفترچه را 

مطالب ایا دفترچه ممکاا   حداکثر بهره را ببرید. نیز شرکت گارانتی ایاخدمات  از ،خطر کم

قابل فهم نباشد لذا خواهشمندیم بارای نصاب    ،به دستگاه کنترل دور آشنا نابرای افراد  است

 از یک فرد باتجربه کمک بگیرید. ،دستگاه

 در ایا دفترچه سعی شده تا حد امکان، معادل انگلیسی مطالب و پارامترهای مهام قارار داده  

توجه کنید که ایاا   نیز بتواند از ایا مطالب استفاده کند. (متخصص)شود تا کاربر غیر ایرانی 

 مفید نخواهد بود. غیر متخصص و زبان غیر فارسیبرای شخص  عبارات

ایرانای   تولیدکننادگان صنعتگران و  افزاری نرمو  افزاری سختبر مبنای نیاز  GD-S1 دستگاه 

و همچنایا خادمات پاس از     اندازی راهراحتی نصب و قیمت مناسب و و  شده بهینهطراحی و 

مواردی است که شرکت گردون الکترونیک توجاه خاصای باه     ازجمله ،باصرفهو  سریع فروش

محترم بتوانیم سطح کیفی محصولات  کننده مصرفداشته است. امیدواریم با کمک شما  ها آن

استقبال کرده  پیشنهاد و انتقاد سازنده هرگونهارتقا دهیم و در ایا راستا از  روز  به روزخود را 

 نماییم.تشکر می آنبابت  پیشپیشاو 

شاما را داشاته و    سااالات   به گویی پاسخ آمادگی همواره پس از فروش شرکت، مرکز خدمات 

از کمک مشاوریا  توانید می و همچنیا رفع اشکالات احتمالی، تر راحتو  تر سریعبرای نصبی 

اینترنتی سایت  آدرسبرای اطلاعات بیشتر به  استفاده کنید. ای هزینهمتخصص ما بدون هیچ 

 ELECTRONICS.COM-WWW.GARDOON: نمایید مراجعه

 

تمهالی در  اشهتاا  ا   هرگونهه توجه داشته باشید که خسارات مالی و جانی ناشی از 

 خواهد بود. کنند  مصرفنصب، به عهد  

 

 لوازم همرا  دستگا 

 کاتالوگ دستگاه -

 ها ترمینالبرای بستا درب عدد یدک(  2) کوچک عدد پیچ 4 -

 برای نصب دستگاه درون تابلو عدد یدک( 2) 4پیچ واشر و عدد  6 -

 محل نصب دستگاه سوراخ کردن ویژه شابلون  -

 و بست ترمینالهای فرمان آچار پیچ گوشتی کوچک برای باز -

http://www.gardoon-electronics.com/
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 GD-S1 (0.75 – 5.5kw) ورودی خروجی مشخصاتجدول 

 ترمز

 توان/مقاومت

 

 فیوز 

جریان 

 ورودی

 جریان

 نامی

 ولتاژ

 فاز

 

 توان موتور
 

 مدل

OHM/ Watt 
 

A A A PH/V Kw/Hp GDS1-XX-X 

30~100/75 
 

16 10 4 1/220 0.75/1 
 

GDS1-07-2 

30~80/150 
 

25 13 5 1/220 1.1/1.5 
 

GDS1-11-2 

30~60/200 
 

32 18 7 1/220 1.5/2 
 

GDS1-15-2 

30~40/250 
 

40 24 9 1/220 2.2/3 
 

GDS1-22-2 

50~220/150 
 

16 6.5 4 3/380 1.5/2 
 

GDS1-15-4 

50~180/250 
 

16 8 5 3/380 2.2/3 
 

GDS1-22-4 

50~120/300 
 

16 10 7 3/380 3/4 
 

GDS1-30-4 

50~100/400 
 

25 14 8.5 3/380 4/5.5 
 

GDS1-40-4 

50~80/600 
 

32 18 12 3/380 5.5/7.5 
 

GDS1-55-4 

 1 -1جدول 

 

 و  شده  دادهبرای برگشت انرژی  10%با توجه به ضریب  ،1-1ول توان مقاومت ترمز در جد

باه هماان نسابت     ترماز  هایی با ضریب بیشتر برگشت انرژی، باید توان مقاومات برای سیستم

 .کند نمیولی محدوده مقاومت تغییری  انتخاب شود تر بزرگ

  شده  تعریف (دور 1500قطب ) 4جریان ورودی دستگاه در بار نامی برای موتور استاندارد 

 است.

  از سلف کاهش هارمونیک استفاده نمایید.  توانید میجریان ورودی  ماثربرای کاهش مقدار

 .نماییدمراجعه  "ها انتخاب"برای اطلاعات بیشتر به بخش 
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 GD-S1(0.75 – 5.5Kw) فنی مشخصاتجدول 

0 – 500.0 Hz Output frequency range 

0.001 Hz(0.1Hz display) Frequency resoulution 

2.0 – 10.0 KHz PWM frequency 

Space vector PWM modulation 

>11bit PWM resolution 

12bit / 4Msps ADC resolution 

32bit  Motor control DSP 

1000Hz Control sampling frequency 

47 – 63 Hz Input frequency 

200-260(1PH) / 330-460(3PH) Input voltage 

0 – input voltage Output voltage 

>98% Efficiency(PF=1,Vout=Vin) 

<10A Inrush current 

To phase, Ground, +Bus, -Bus Phase Short circuit protection 

150% Maximum starting torque 

DC brake, Dynamic brake Brake 

380V(1PH) / 700V(3PH) Voltage limit threshold (if enabled) 

370V(1PH) / 690 V (3PH) Brake ON voltage 

365V(1PH) / 680 V (3PH) Brake OFF voltage 

400V(1PH) / 720 V (3PH) Over voltage fault 

Adjustable Current limit threshold 

2 x Drive rated current Over current threshold 

14.3Kohm Analog voltage input impedance 

150ohm Analog current input impedance 

9.5Kohm Digital input impedance 

12 – 14V 12V output voltage 

5ohm(PTC protected) 12V supply output impedance 

 1 -2جدول 
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 GD-S1(1.1Kw – 5.5Kw) مکانیکیمشخصات 

IP وزن (gr) عمق (mm) ارتفاع (mm) عرض (mm)  مدل دستگا 

20 2200 > 160 206 103 GDS1 

 1 -3جدول 
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 نکات ایمنی

o نکات عمومی 
 تر طولانیرعایت نکات ایمنی علاوه بر رفع خطرات احتمالی در هنگام نصب و استفاده، عمری 

و کارکردی کم وقفه تر را برای دستگاه رقم خواهد زد. عدم توجاه باه ایاا نکاات عالاوه بار       

 گارانتی دستگاه نیز خواهد شد. ابطالخطرات احتمالی جانی یا مالی، باعث 

 کارکناان داشاته و   اه نیاز به تجربه و تخصاص گتنظیم ایا دست توجه داشته باشید که نصب و

و ماادی   خساارات جاانی   دساتگاه نیساتند و   نصب و تنظیممجاز به  وجه هیچ به غیرمتخصص

 است. کننده مصرف عهده بر مربوطه

 

o خروجیبرق ورودی/ 
دارای ولتاژ بالا بوده و بسایار خطرنااک اسات.     ،برق ورودی و خروجی در سیستم کنترل دور

برق ورودی دستگاه را قطع کنید و تمامی مراحل  حتماًها ایا سیستم اندازی راههنگام نصب و 

 .کنید اجرا" نصب الکتریکی" را طبق راهنمای نصب در بخش

 

o  و ایمنیمکانیکی سیستم 
 تواناد  مای قسمتی از یک سیستم مکانیکی متحرک است که  اصولاً ،دور موتور سیستم کنترل

باشد. طراحی صحیح سیستم مکانیکی و سایر ماوارد همگای در    کارکنانخطراتی برای  منشأ

قطع کردن برق برای  حفاظتینقش بسزایی دارند. استفاده از کلیدهای  کارکنانامنیت  تأمیا

 الزامای در بعضی از کاربردها  ،برای موتور مکانیکیترمز  نصب دستگاه در مواقع اضطراری و یا

 .است

 

o یسوز آتش 
بایاد درون   حتماًو به همیا خاطر  است سوزی آتشیک قطعه در معرض ، سیستم کنترل دور

خسارت ناشی  هرگونهتابلوی مناسب و دارای استانداردهای مربوط به حریق قرار داده شود. 

دساتگاه   تنها خسارات مرباوط باه  و  است کنند  مصرفگرفتن دستگا  بر عهد   آتشاز 

مشمول خدمات گارانتی خواهد باود و حتای اگار     خود دستگاه باشد، آن منشأکه  کنترل دور

باه   و خساارت  ساوزی  آتاش در اثر ایراد خود دستگاه( منجار باه   حتی گرفتا دستگاه ) آتش

 شرکت خواهد بود. مسئولیتشود، خارج از  سیستمی غیر از دستگاه
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o  محافظفیوز و مدارات 
کوتااهی در نصاب    هرگوناه و  است اجباریدستگاه  ورودی استفاده از فیوز و مدار محافظ در

خارج کرده و باعث افزایش ریسک خطرات جانی و ماادی   گارانتیچنیا قطعاتی دستگاه را از 

 .نماییدمراجعه  1 -1جدول به  محافظ ر. برای انتخاب درست مداشود می
 

o  بار اضافه محدود 
ایا جریان  که درصورتیدر حالت نرمال باید جریان موتور کمتر از جریان نامی اینورتر باشد و 

وارد  Over loadیاا   باار  اضاافه دساتگاه باه فااز     ،اینورتر باشد نامی جریان درصد 110 ازبیش 

اتفاق افتااده و سیساتم    بار اضافه خطای زمانی مدت ، پس ازبار اضافهو بسته به مقدار  شود می

 نیاز به ریست کردن دارد.

 کمتر و مساوی جریاان  در حالتی رخ دهد که موتور در حالت کار نرمال با جریان بار اضافه اگر

در ابتادای   باار  اضافه کمتر از زمانی خواهد بود که بار اضافه خطای زمان مدت نامی بوده است،

 .نمایید مییا زمان را مشاهده ا 2 -1موتور رخ دهد. در جدول  اندازی راه

دساتگاه بادون    ،درصد جریان نامی دستگاه باشد  200در صورتیکه که جریان موتور بیش از 

 خطای اضافه جریان خواهد داد. تأخیر

 
از  بار اضافه خطای زمان مدت

 ثانیه() الت بار نامی

Time(From 100% load) 

از  بار اضافه خطای زمان مدت

 ثانیه() سرد اندازی را 

Time(From cold) 

جریان خروجی 

 به جریان نامی

Over load 

80 190 115% 

50 140 120% 

30 100 130% 

15 60 150% 

10 40 170% 

 2 -1جدول 
 توجه:
باشاد، دساتگاه    دساتگاه توان متوسط موتور در مدت طولانی بیش از توان نامی  که درصورتی

 تاوان خواهد داد بدیا معنی که باید دستگاه اینورتر باا یاک    توان دستگاه رابودن  مکخطای 

دستگاه دچار مشکل شود مشمول گاارانتی نخواهاد   در ایا حالت اگر  جایگزیا شود. تر بزرگ
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توجه کنید که تمامی پارامترها اعم از خطاها و متوسط و ماکزیمم دما و جریان و ولتاژ و بود. 

 .گیرند میرای اعتبار گارانتی مورد ارزیابی قرار و ب شده ذخیرهغیره درون حافظه دستگاه 
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 محل نصب

در  مربوطاه  عوامل خرابی دستگاه کنترل دور موتور، رعایات نکاردن اصاول    تریا مهمیکی از 

 باعث ابطال گارانتی نیز بشود. تواند می مواردیکه در  استمحل نصب دستگاه 

تهویاه   بایاد  و ایاا تاابلو   شاود   نصاب فلزی در درون تابلو برق استاندارد  حتماًدستگاه باید  -

 مناسبی داشته باشد.

عالاوه بار احتماال رخ دادن خطاای      ،در صورت بسته بودن تابلو یا عدم وجود تهویه مناساب 

 کاهش میابد.قابل ملاحظه  طور بهاضافه دما، عمر دستگاه نیز 

 .در فضای سرپوشیده باشد  حتماًباید  نظر مورد یتابلو -

 ساانتیمتر  10سانتیمتر و از اطراف  10 سانتیمتر و از بالا 10د از حداقل از کف دستگاه بای -

مسیر ورود هوای تازه و خروج هاوای گارم بارای     حال درعیابا بدنه تابلو فاصله داشته باشد و 

 )از پاییا تابلو به سمت بالا( تابلو مهیا شده باشد.
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 الزامی غبار و گردآلوده و پر  های محلدر به ویژه  استفاده از فیلتر هوا در ورودی هوای تابلو -

 درون دستگاه، باعث ابطال گارانتی خواهد بود. غبار و گرد حد از  بیشاست و وجود 

خسارات زیادی را به دساتگاه وارد   تواند میمثل شبنم( ) هرگونه رطوبت مستقیم و متراکم - 

 کند و طبعاً مشمول گارانتی تعویض و تعمیر نیز نخواهد بود.

و جاهاایی کاه   مرطاوب   هاای  محایط و در زمستان  خصوص بهدرون تابلو  در استفاده از هیتر

 جاویی  صرفهباعث  دراز مدتو در  است الزامیروی سطوح وجود دارد بر احتمال وجود شبنم 

 خواهد شد. الکترونیکی های دستگاهنگهداری و تعمیر  های زینههچشمگیری در 

 50تا  40از دمای  باشد و درجه سلسیوس 50+تا  -10دمای محل نصب باید در محدوده  -

خاارج از   دماهاای  درصد از توان نامی باید کاسته شود. 2 ،گراد سانتیدرجه به ازای هر درجه 

 ابطال گارانتی نیز خواهد شد. باعث علاوه بر کاهش تصاعدی عمر دستگاه، ایا محدوده

 شاود  مای بودن محیط، نصف  تر گرمدرجه  10طبقه قدرت دستگاه به ازای هر  های خازنعمر 

در مادت   کنید میکار و یا تحت بار زیاد  که در محیط خیلی گرم هایی دستگاهبه همیا دلیل 

 .دنکن میپیدا نیاز به تعویض خازن  تری کوتاه

نیاز به نصاب دساتگاه    که درصورتیشدید و مداوم باشد و  های لرزشمحل نصب نباید دچار  -

 باید قبل از نصب با مشاوریا شرکت در ایا مورد مشورت کنید. باشد  زیاد لرزش با یدر مکان

دساتگاه خواهاد    کلیاد  صفحهعمر جعبه و  چشمگیرتابش مستقیم نور خورشید باعث کاهش 

 .گردد میشد و همچنیا باعث ابطال گارانتی 

هار   ازایمتر بیشاتر اسات، بایاد باه      1000 از سطح دریا از ارتفاع محل نصب که درصورتی -

 صاورت  ایاا % کاهش ظرفیت برای توان دستگاه در نظار بگیریاد در غیار    2 اضافه، متر 100

 تاوان نیاز به دساتگاه باا    صورت ایانامی وجود دارد که در  در باراحتمال گرم کردن دستگاه 

 خواهد بود. تر بزرگ

 

 هاای  خاازن باعث کاهش عمار   شدن محیط، تر گرمنیز مانند  از سطح دریا  ارتفاع زیاد :توجه

باا محایط باه هماان      ها خازنچرا که غلظت هوا کاهش یافته و تبادل گرمایی  شود میقدرت 

 .نسبت کاهش میابد
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 مشخصات محل نصب دستگا 

 داخل تابلو با تهویه و فیلتر مناسب و در محل سرپوشید  محل نصب

دمای محل 

 نصب
-10 ~ 50 C 

دو درصد  درجه، 40بالای  گراد سانتیبه ازای هر درجه 

 کاهش توان خروجی لحاظ شود

 نسای رطوبت

 غیر متراکم
h< 85% 

از هیتر درون   تماً ،در صورت ا تمال تشکیل شانم

 تابلو استفاد  شود

a < 0.5g ارتعاش
 X ,Y, Z سه محور   

 مقاوم در برابر

UV 
 در معرض تابش نور خورشید قرار نگیرد وجه هیچ به خیر

IP 20 
فاقد  فاقد ایمنی در برابر ریختن آب به روی دستگا 

 وغاار ایمنی در برابر گرد

ارتفاع از سطح 

 دریا
A < 2500m 

 2 دود%  متر، 1000متر بالاتر از  100به ازای هر 

 .کاهش توان نامی در نظر گرفته شود

 2 -2جدول 
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o موتور 
 خصاوص  به کار ایاجدا کنید.  مکانیکی موتور را از سیستم الامکان حتی ،قبل از نصب دستگاه

 .است الزامی شود میکه چرخیدن برعکس موتور باعث خسارت به سیستم  درجاهایی

 پایچ  سایم بروز اتصاال بدناه در    هنگامدر  صورت ایاکنید در غیر  اتصال زمیابدنه موتور را 

 بسیار شدید و حتی مرگ وجود دارد. گرفتگی برق احتمال ،موتور

و بدنه موتور هم به سیساتم متصال اسات هار نقطاه از       است فلزیکل سیستم  که درصورتی

 زمیا کنید. توانید میسیستم را 

کارکرد دساتگاه   صورت ایااینورتر نباشد در غیر  توان نامیاز  تر بزرگ وجه هیچ بهموتور توان 

 .شود میدستگاه نیز باطل  گارانتیبهینه نبوده و 

ایناورتر   تاوان و  شاود  نمیهمچنیا وصل کردن موتور با توان کمتر از توان اینورتر هم توصیه 

 از موتور بالاتر باشد. پلهحداکثر یک 

مجماوع  کاه  وصل کردن چندیا موتور مشابه به یک اینورتر منعی ندارد ولی باید توجه کارد  

بیش از توان نامی اینورتر نباشد و در صورتیکه تعداد موتور ها بایش از دو عادد    توان موتورها

 در توان دستگاه ضرب شود. 0.9میباشد، یک ضریب 

از  حتمااً  کناد  مای کار با جریان بالا  وا در دورهای پاییطولانی  صورت به درجاهایی که موتور

موتور و حتی اینورتر  صورت ایابرای خنک کردن موتور استفاده کنید در غیر  کمکییک فا 

 دچار مشکل خواهند شد.

 موتور متناسب با ولتاژ اینورتر باشد. سربندیتوجه کنید که 

ولت(  220) فاز تکرا به دستگاه  مثلث/ستاره ولت 220/380اسب  3مثال اگر موتور  طور به 

تاوان موتاور بسایار     صاورت  ایاموتور روی مثلث باشد در غیر  سربندی حتماً کنید میوصل 

 حتماً کنید میولت متصل  380را به اینورتر با ورودی سه فاز  همیا موتورکاهش میابد و اگر 

خرابی موتور و دستگاه باالا  احتمال  صورت ایاباشد در غیر  شده بسته ستاره  صورت بهموتور 

 جریان خواهید بود. اضافه و یا شاهد خطای رود می

 2 -3جدول 

 

 سربندی موتور فاز تکاینورتر  فاز 3اینورتر 

 220/380 مثلث ستار 

 X 380/660 مثلث

X  120/220 ستار 
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فرکانس نامی موتور نیز بایهد   ولتاژ و موتور، درست سربندیتوجه کنید که علاو  بر 

 صحیح تنظیم شود.
هرتز باید به دستگاه سه فاز متصال شاده و    87ولت با فرکانس نامی  380مثال موتور  طور به

 هرتز تنظیم شود. 87 فرکانس نامی موتور به روی

 کناد  مای هرتز با گشتاور نامی کار  50متصل شود تا فرکانس  فاز تکایا موتور اگر به دستگاه 

 و گشتاور متناسب با فرکانس کاهش میابد. واردشدهتوان ثابت  منطقههرتز به  50ولی بالای 

 

 

 
 
 

 

 
 

 

 نکته مهم کاربردی
 توانیاد  مای متصل کنید  ولت 380ولت را به دستگاه  220موتور با سربندی  که درصورتی

تنظیم کنیاد ولای   ولت  220و ولتاژ نامی موتور را هرتز  50فرکانس نامی موتور را روی 

 تاوان ناامی   مثال اگار  طور بهتوجه داشته باشید که جریان موتور با دستگاه سازگار باشد. 

داشته باشاد. )بارای    آمپر 5زیر  نامی موتور باید جریان ،اسب است 3 کنترل دور دستگاه

 73 ،دور 87ایا حالت تاوان موتاور در فرکاانس     در( ولت 220وات  1100مثال موتور 

از توان نامی موتور خواهد بود و دور نیز به همیا نسبت بیشتر خواهد باود و   درصد بیش

ولات   380وات  1900تبدیل به موتور  ،دور 1420ولت  220کیلووات  1.1موتور  مثلاً

 .شود میدور  2500

 .رود میدور از ایا روش استفاده نکنید چون دور موتور بسیار بالا  3000برای موتورهای 
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 نصب دستگا 

o نصب مکانیکی 
 "محال نصاب  "و شرایطی که در بخش  نظر موردبرای نصب دستگاه کنترل دور درون تابلوی 

محال   -شاده  دادهکاه هماراه دساتگاه قارار     - نظار  موردابتدا توسط شابلون  توضیح داده شد،

 هاای  پیچ. سپس ابتدا کنید سوراخ  3کرده و با مته  گذاری علامت رازت صورت بهرا  کاری سوراخ

( را بساته و بادون   باشاد  مای همراه دستگاه موجاود   4 قطرخودرو  پیچ عدد 6بالای دستگاه )

 اندازه بهپیچ را  4پاییا دستگاه را ببندید و سپس هر  های پیچد سفت کنی کاملاًرا  ها آناینکه 

 استفاده کنید. ها پیچتوجه کنید که واشرها را نیز همراه  لازم سفت نمایید.

 بهتر است ایا مرحله توسط دو نفر انجام شود.برای سادگی و سرعت بیشتر در نصب، 
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o صب الکترونیکین 

 قدرت های ترمینال

 9 ترمینال فرمان کوچاک در باالا و یاک ترمیناال     یتای 18دارای یک ردیف  GD-S1دستگاه 

 .باشد می( فاز تکتایی در مدل  8) پاییادر  قدرتتایی 

پس از اطمینان از قطع بودن کلید برق ورودی، کابل برق ورودی را طبق سه فاز  های مدلدر 

باه ساه ترمیناال     و با توجه به شکل صفحه بعد شده نوشته که در جدول مشخصات اندازه ای

 )ترتیب اتصال مهم نیست(.وصل نمایید شده مشخص R,S,T های بانامکه  سمت چپ

را  فااز  تکولت  220برق ن از قطع بودن کلید برق ورودی، پس از اطمینا فاز تک های مدلدر 

توجه کنید کاه لزومای بارای رعایات     متصل نمایید.  N و L های نامدو وردی سمت چپ به  به

 نیست. N اتصال نول به ورودی

متصل کنید. توجه کنید  U,V,W های نامکابل موتور را به سه ترمینال سمت راست دستگاه به 

اتصال ورودی و خروجی منجر به صدمه بسیار شادید دساتگاه شاده و گاارانتی      اشتباه در که

 )موتور را بدون واسطه به دستگاه وصل کنید( .کند میدستگاه را نیز باطل 

مربع متصال نماییاد. )جهات     متر میلی 1.5با کابل   -B و  +B های ترمینالمقاومت ترمز را به 

 استفاده کنید. توانید مینیز  تر ضخیماز سیم  فاز تکدر مدل  اتصال اهمیتی ندارد(

و نیاازی   اند شدهایا دستگاه برای قرار دادن سیم بدون کابل شو طراحی قدرت  های ترمینال 

 (برد میترمینال را بالا  های پیچ)استفاده از کابل شو احتمال شل شدن  به کابل شو ندارند.

 ساطح مقطاع  باا  متصل نمایید. در مدل سه فااز از سایم    PEرا به ترمینال  اتصال زمیاسیم 

 برای اتصال ارت به دستگاه استفاده نمایید.مربع  متر میلی 1.5حداکثر 

 :نکات مهم
 مربع استفاده نکنید. متر میلی 4از  تر بزرگ مقطعاز سیم با  وجه  هیچ به -

پرهیاز کنیاد چراکاه هزیناه تعاویض       شادت  بهترمینال  های پیچازحد  از سفت کردن بیش -

 .باشد دیده مشمول گارانتی نمی آسیب های ترمینال
و  قطعاه مشاابه اساتفاده نکنیاد    مینیاتوری و از کنتاکتور و  دستگاهدر خروجی  وجه هیچ به -

دستگاه صادمه جادی خواهاد     ایا صورتدر غیر  به موتور متصل نمایید مستقیماًدستگاه را 

 ی نیز خارج خواهد شد.دید و از شمول گارانت

کار خواهد کارد  عادی  صورت بهاگرچه بدون متصل کردن زمیا به ورودی مربوطه، دستگاه  -

باعث کاهش اخاتلالات ناشای از ناویز     تواند میولی اتصال ترمینال زمیا در بسیاری از موارد 

لذا  را کاهش دهد گرفتگی برقی از همچنیا خطرات ناش شده و کارکرد دستگاه را بهبود دهد

 ، اقدام نمایید.باکیفیت زمیا)ارت( نسبت به اتصال ایا ترمینال به المقدور حتی
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 .خودداری نمایید اکیداً زمین از وصل نمودن نول به ورودی
 𝒎𝒎𝟐 kW/V GDS1-XX-X)) خروجیسیم ورودی/ سیم  سطح مقطع

1 / 1.5 1/220v.1 GDS1-11-2 

1.5 / 2.5 1.5/220v GDS1-15-2 
2.5 / 4 2.2/220v GDS1-22-2 
1 / 1.5 2.2/380v GDS1-22-4 

1.5 / 2.5 3/380v GDS1-30-4 
2.5 / 2.5 4/380v GDS1-40-4 
2.5(4)/ 4 5.5/380v GDS1-55-4 

 3 -1 جدول

 

هاای   ها را لخت نمایید تا امکاان اتصاال رشاته    متر از سر سیم میلی 8توجه کنید که حداکثر 

 .از بیا برود مجاور به یکدیگر های ترمینال

 صاورت  باه استفاده از سلف کاهش هارمونیک و فیلتر نویز ورودی و خروجی اجباری نیست و 

 . )مگر در موارد خاص(باشد می اختیاری
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 فرمان های ترمینال

 

مربع اساتفاده کنیاد. بارای اتصاال      متر میلی 0.5تا  0.35برای نصب ترمینال فرمان از سیم 

 استفاده نمایید. توانید میمربع نیز  متر میلی 1 سطح مقطعاز سیم تا  فرمان خروجی رله

را با طاول مناساب لخات     ها آنابتدا همه  ،ترمینالدر صورت نیاز به بستا چند سیم زیر یک 

 مربوطه وصل کنید.درون یک کابل شو قرار دهید و به ترمینال و  پیچیده هم بهکرده و 

هزیناه تعاویض    ضمناً .پرهیز کنید شدت بهترمینال  های پیچ ازحد بیشاز سفت کردن  توجه:

ترمینال برای  های پیچ . سفت کردن متعادلباشد نمی گارانتیمشمول  دیده آسیب های ترمینال

باه   تواناد  مای نامناساب   گوشاتی  پایچ  آچاار  از اساتفاده  ضمناً. کند میکارکرد درست کفایت 

 جدی وارد کند. آسیب ها ترمینال

 

 شماره نام ترمینال عملکرد محدوده مجاز
200mA  12 نماید میفعال  را آنولت. اتصال ایا خروجی به هر ورودی  12خروجیV 1 

50mA دستگاه. به پارامتر  کلکتور باز خروجی دیجیتال  نماییدمراجعه OUT 2 

30V/5mA به پارامتر 1 ورودی دیجیتال .  نماییدمراجعه D1 3 

30V/5mA به پارامتر 2 ورودی دیجیتال .  نماییدمراجعه D2 4 

30V/5mA به پارامتر 3 ورودی دیجیتال .  نماییدمراجعه D3 5 

30V/5mA به پارامتر 4 ورودی دیجیتال .  نماییدمراجعه D4 6 

30V/5mA به پارامتر 5 ورودی دیجیتال .  نماییدمراجعه D5 7 

24V/10mA  ورودی دیجیتال پرسرعت. به پارامتر  نماییدمراجعه HSI 8 

200mA برای تغذیه سنسور یا قطعه مشابه ولت 12 خروجی زمیا COM 9 

8mA  10 کیلو اهم( 10تا  2بیا ) ولومولت برای استفاده  10خروجیV 10 

30V  ورودی ولتاژ شماره یک. به پارامتر  نماییدمراجعه V1 11 

30V  ورودی ولتاژ شماره دو. به پارامتر  نماییدمراجعه V2 12 

40mA/6V  ورودی جریان شماره یک. به پارامتر  نماییدمراجعه I1 13 

100mA  0 دستگاه آنالوگ های ورودیمشترک منفیV 14 

+/-5V RS485 حفاظت شوک ولتاژ()دارای B- 15 

+/-5V RS485)دارای حفاظت شوک ولتاژ( A+ 16 

250V/1A به پارامتر  .خروجی رله  نماییدمراجعه RELAY 17 

250V/1A به پارامتر  .خروجی رله  نماییدمراجعه RELAY 18 

 3 -2جدول 

 را آنبه مدار کنترل درایو شد  و  آسیبباعث  ،خارج شدن از محدود  مقادیر مجاز

 .نماید میاز شمول گارانتی خارج 
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 .کنید میفرمان را مشاهده  های ترمینالدر شکل بالا یک شمای کلی از 

زمایا برگشات ایاا ورودی،     و فارامیا اسات   تغذیهولت یا  12 راستترمینال اول از سمت 

 .باشد می COMترمینال 

خروجای   عناوان  باه  تواناد  میکه همچنیا  باشد میخروجی دیجیتال دستگاه  OUTترمینال 

 COMاستفاده شود. زمیا برگشات ایاا خروجای ترمیناال      آنالوگپالس جایگزیا خروجی 
در بعضی موارد باید باا یاک مقاومات     . توجه کنید که ایا خروجی کلکتور باز بوده وباشد می

 صل شود تا پالس مورد نظر ایجاد شود.ولت و 12 ترمینالبه  کیلو اهم 1کمتر از 

 فعاال دساتگاه  ولات   12 با وصل شدن به ترمیناال  D5تا  D1 ورودی دیجیتال های ترمینال

 ولات و  9کمتار از   ایاا ولتااژ   ،توجه کنید که در صورت استفاده از ولتاژ خاارجی ) .شوند می

 باید ،ها فرمانفرستنده  یا دستگاه PLC ( COMمشترک) همچنیا و اشدولت نب 30از  تربیش

 (متصل شود. COMترمینال  به

HSI پاالس مربعای تاا     تواناد  مای دستگاه است که علاوه بر کااربرد عاادی،    پرسرعت ورودی

بازخورد( قبول کناد. توجاه کنیاد کاه     و یا ) ورودی دستگاه عنوان بهکیلوهرتز را  20فرکانس 

ولات   15تاا   10باید بیا  آنولت و قسمت بالای  3قسمت پاییا پالس ورودی باید کمتر از 

 احتمال اختلال در کارکرد ایا ورودی وجود دارد. ایا صورتباشد در غیر 
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. ولتااژ مااکزیمم ایاا ورودی    باشد میولتاژ( شماره یک دستگاه ) آنالوگورودی  V1ترمینال 

ولات   11تاا   2بیا  توسط پارامتر  تواند میولت است و  10برابر  فرض پیش صورت به

 تنظیم شود.

متصال   0Vو  10V هاای  ترمیناال را باه   آنبرای متصل کردن ولوم یا مقاومت متغیر، دو سر 

 متصل نمایید. V1کرده و سر وسط را به ترمینال 

 را جابجا نمایید. آن 0Vو  10V صورت برعکس بودن عملکرد ولوم، دوسر در

 

. ولتااژ مااکزیمم ایاا ورودی    باشاد  مای ولتاژ( شماره دو دستگاه ) آنالوگورودی  V2ترمینال 

ولات   11تاا   2بیا  توسط پارامتر  تواند میولت است و  10برابر  فرض پیش صورت به

 تنظیم شود.

ورودی دیجیتاال بارای    عناوان  باه ، (5=ولوم دیجیتاال ) در حالت  V2و  V1ترمینال 

وصل شدن  دیجیتال، های ورودیدر ایا حالت مانند  .روند میافزایش و کاهش فرکانس به کار 

شاده و اگار هار دو ورودی فعاال      هاا  آنباعث فعال شدن  ها ورودیبه ایا  ولت 8بالای  ولتاژ

 هاا  ورودیشدن ایا  غیرفعالولت باعث  4از  تر پاییاگیرد. ولتاژ  شوند هیچ عملی صورت نمی

 .شود می

 

پیش  صورت بهایا ورودی  . محدوده جریانباشد میجریان دستگاه  آنالوگورودی  I1ترمینال 

رنج و نوع ایا ورودی را  ,توسط پارامترهای  توان میاست و  آمپر میلی 20تا  4

 تعییا کرد.

 مرجاع فرکاانس یاا مرجاع کنترلای و هام       عنوان به توانند میهم  I1 ترمینالو  V2ترمینال 

 V2ترمیناال   .گیرندقرار  مورداستفاده PID حالت کنترل در (Feedback) بازخورد عنوان به

 .جمع شود V1 با ورودی برای ایجاد مرجع ورودی تواند میهمچنیا 

 .نماییدمراجعه  تا  دستگاه به پارامتر  های ورودیدر مورد  برای اطلاعات بیشتر

 ضامیمه هساتند و در   RS485مربوط به پورت ساریال   های پورت B(S-)و  A(S+) ترمینال

 .اند شدهمربوطه توضیح داده 



 

22 

دارد خروجی رله  ها ترمینالنسبت به سایر  تری بزرگ اندازهترمینال دوتایی در سمت چپ که 

استفاده کرد. برای اطلاعات بیشاتر   تواند میدستگاه است. از ایا رله برای کاربردهای مختلف 

 .نماییدمراجعه   به پارامتر

 

حامال  ، موتاور  هاای  سایم بخصاوص   دستگاه، خروجی قدرتی/ورود های سیمتوجه کنید که 

ناویز و   ،به روی فرامیا دساتگاه  توانند میجریان و ولتاژ و فرکانس بالایی هستند و به راحتی 

 دورتاریا کنتارل را از   هاای  سیماختلال ایجاد کنند. برای جلوگیری از ایا اختلال احتمالی، 

از کابل شیلد دار برای موتور  الامکان حتیو قدرت عبور دهید  های کابلمسیر ممکا نسبت به 

در  بایاد  )زمیا ایناورتر هام   و شیلد کابل موتور را به زمیا تابلو متصل نمایید. استفاده نمایید

 )زمیا تابلو باید متصل باشد همان نقطه به

، شیلد کابل کنترل را نیز کنید میبرای کابل کنترل هم از نوع شیلد دار استفاده  که درصورتی

 (ای نقطه)اتصال تک در همان نقطه قبلی زمیا کنید. 
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 یافزار نرمتنظیم 

o  نمایش صفحهکلیدها و 
بارای نماایش    LEDعادد چارا     4رقمی ممیز دار و  4دارای یک نمایشگر  GD-S1دستگاه 

برای تنظیم پارامترها و ریسات کاردن خطاهاا و     ییتا 6 کلید صفحهمقادیر و پارامترها و یک 

 .باشد میاستارت استوپ موتور 

 

 

 

 

 

 
 
 

 
و مشااهده و   ، مقدار بارجریان ،دور رقمی و برای نمایش مقادیر فرکانس، 4 نمایش صفحه -1

 تنظیم پارامترها.

یا  فرکانس جریان یا درصد بار، نمایشموتور،  چرخش برای نمایش جهت LEDچهار عدد  -2

 دور موتور، استارت یا استوپ بودن دستگاه.

 کلیاد  صافحه در صورت انتخااب کنتارل از    .(START/DIR) کلید استارت و تغییر جهت -3

مقادار   که درصورتی. رود میایا کلید برای استارت کردن موتور به کار ،  توسط پارامتر

کاه دساتگاه    ه در حاالتی ثانی 2ایا کلید به مدت  داشتا نگهباشد با   14برابر پارامتر 

 بیشتر در قسمت مربوطه( توضیحات (موتور برعکس خواهد شد. جهت استارت است،

 توساط  کلید صفحهدر صورت انتخاب کنترل از  .(STOP/RESET) کلید استوپ و ریست -4

برای  و در مواقع بروز خطا رود میایا کلید برای استوپ کردن دستگاه به کار  ، پارامتر

 .رود میریست کردن خطا نیز به کار 

خطای اتصال کوتاه یا  (.کند میرا ریست  داده  رخخطای  ،ثانیه 2 کلید به مدتایا  داشتا نگه 

 )با ایا کلید ریست نمیشود و دستگاه باید خاموش و روشا شود 
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باا   حتمااً خودداری نماوده و   آناز ریست کردن  دهد میرخ  مکرراًتوجه کنید که اگر خطایی 

 .تا از خرابی کلی دستگاه جلوگیری به عمل آید نمایید حاصلشرکت تماس 

و یاا  یاک پاارامتر    و ذخیاره  و یاا انتخااب   برای رفتا به صفحه پارامترها به Enterکلید  -5

در ادامه توضیحات  .رود میکار  بهاجرای فرامینی مثل تنظیم اتوماتیک و برگرداندن پارامترها 

 .نمودبیشتر را مشاهده خواهید 

در هنگااام  .(PREV/DEC) و کلیااد کاااهش/قبلی (NEXT/INC) کلیااد افزایش/بعاادی -6

در صورت )تنظیم پارامترها برای حرکت روی پارامترهای مختلف و یا تغییر مقدار یک پارامتر 

 .نمودتوضیحات بیشتر را مشاهده خواهید  ادامه. در رود میبه کار  (پارامتر انتخاب شدن

پارامترهاا باه کاار     هر مرحلاه در هنگاام تنظایم   که برای خروج از (  Back) خروجکلید  -7

 .رود می

مرجع ورودی دستگاه را در هار   توانید میخارج از صفحه تنظیم پارامترها با فشردن ایا کلید 

 لتی غیر از حالت خطا مشاهده نمایید.اح

 .نمودمه توضیحات بیشتر را مشاهده خواهید ادر اد
 

 نمایش صفحه
 نماایش  صافحه های و سگمنت LED های چرا ابتدا تمام  شود میکه دستگاه روشا  در حالتی

باه روی   و یاا   بارای تسات روشاا شاده و ساپس کلماه       ثانیاه   0.5به مدت 

 ()پارامتر  طوری تعریف شده باشند ها ورودی که درصورتی. شود میدیده  نمایش صفحه

 Enableنیااز باشاد و ورودی    Enable ورودیکه برای اساتارت دساتگاه باه فعاال باودن      

فعال شده باشد و یاا   Enableو اگر  شود میدیده  (Inhibited)باشد کلمه  غیرفعال

و دساتگاه در   شاود  مای دیاده    (Ready) کلماه  ،تعریف نشده باشد Enable ورودی

 انتظار فرمان استارت خواهد بود.

کمیات ماورد نظار روی     با توجه به مقدار پارامتر  ،دستگاه استارت بشود که درصورتی

 مربوطه نیز روشا خواهد شد. LEDدیده خواهد شد و  نمایش صفحه

ثانیاه مقادار مرجاع     2و یا مرجع( دستگاه تغییر داده شود برای حدود ) فرکانس که درصورتی

 کمیت قبلی نمایش داده خواهد شد. دوباره دیده شده و سپس نمایش صفحهروی 
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o تنظیم پارامترها 
شاامل تغییار    تاأثیر بعضی از پارامترها اثر آنی بر کارکرد موتور خواهند داشت که ایا  :توجه

 کارکناان توساط   حتمااً توجاه داشاته باشاید کاه ایاا تغییارات        جهت موتور نیز خواهد بود.

اشتباه در تنظیم پارامترهاا   هرگونه تغییر داده شوند. ،و مسلط به کارکرد سیستم دیده آموزش

 دهد میرا کاهش  آنیستم و راندمان و همچنیا عمر کل س بالابردهاحتمال خرابی دستگاه را 

 شود. شدید منجر به صدمات جانی تواند میو حتی 

 نیز بعضیتغییرات بعضی پارامترها نیز فقط در هنگام استوپ بودن درایو قابل تغییر هستند و 

 .شوند میهنگام ذخیره شدن و خروج از صفحه تنظیم پارامترها اعمال 

 

 :(Parameter setting)پارامترهاتنظیم طریقه 
 .تا به صفحه پارامترها بروید و رها کنید را فشار دهید Enter کلید ابتدا -

(Press and relaease Enter) 
را وارد  یا همان کلمه ورود را تنظیم کرده باشید ابتدا بایاد کلماه عباور    اگر پارامتر  -

 پاارامتر تا به قسمت پارامترها بروید. برای اطلاعات بیشاتر باه   را بزنید   Enter کلیدو  کنید

 مراجعه کنید. 

(If  is not zero, enter the password and press Enter) 
. توجه کنید کاه بساته باه    شود میدیده  نمایش صفحهگروه تنظیمی روی  آخریااکنون نام  -

 1 مثال اگر ایا پاارامتر برابار باا    طور بهخواهند بود.  رؤیتقابل  ها گروه مقدار پارامتر 

 رؤیات گاروه قابال    5باشاد هار    5باشد گاروه اول و دوم و اگار    2 باشد فقط گروه اول و اگر

 (فرض پیشحالت ) .خواهند بود

برای دیدن گروه بعدی  .شود میدیده  نمایش صفحهروی  شده  تنظیم گروه آخریانام اکنون  -

 را فشار دهید. PREVو برای دیدن گروه قبلی کلید  NEXTکلید 

پاارامتر   آخاریا را فشار دهید تا وارد گروه مورد نظر شوید. اکناون ناام    Enterکلید  حال -

 شود میگروه مورد نظر دیده  در تنظیم شده

را فشاار   PREVو برای دیادن پاارامتر قبلای کلیاد      NEXTدیدن پارامتر بعدی کلید  برای -

 خواهید نمود. را مشاهده پارامترهاهمه  به ترتیب دارید نگهرا  کلیدهاایا  که درصورتیدهید. 

(Press +/- to scrol parameters) 
 را فشار دهید. Enterکلید  ،موردنظربرای تنظیم پارامتر  -

 دیده خواهد شد. زن چشمک صورت بهدر ایا هنگام مقدار پارامتر 

(Press Enter and you will see the parameter’s value blinking) 
 مقدار پارامتر را تنظیم کنید توانید می  -و +فشردن کلیدهای  با -
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خواهاد شاد و   و کم اضافه  متغیرمقدار پارامتر با سرعت  دارید  نگهایا کلیدها را  که درصورتی

 انجام خواهد شد. در صورت زدن کوتاه ایا کلیدها تنها یک واحد تغییر

را فشار دهید و در صورت  Enterدارید کلید  پارامتر تمایل به ذخیره تغییرات که درصورتی -

 .فشار دهید را Back، کلید خروج یا پارامتر آخریا تغییرات لغوبه تمایل 

یک مرحله به عقاب بااز خواهیاد گشات و پاس از چناد باار         Backبا هر بار فشردن کلید  -

 از صفحه پارامترها خارج خواهید گشت. آنفشردن 

(Adjust value by pressing +/- and press Enter to save or Back to not save) 

 

به مقادار   ،شده  دادهپارامتر تغییر  آخریا ،سازی ذخیرهخروج بدون  صورت درتوجه کنید که 

تغییارات بعضای از پارامترهاا باه صاورت آنای در        ضامناً  قبل از تنظیم خود بر خواهد گشت.

 مااثر و ذخیاره پاارامتر    Enterو برخی دیگر پس از فشاردن   گذارد می تأثیرکارکرد سیستم 

 خواهند بود.

 
 
 
 
 
 

o سازی ذخیر و  برگشت به مقادیر اولیه 
از مقادیر فعلی و  نسخه پشتیبان و یا گرفتا فرض پیشدر صورت تمایل به برگرداندن مقادیر 

برای اطلاعاات   .استفاده کنید  از پارامتر توانید میتنظیمات قبلی  آخریایا برگرداندن 

 .نماییدمراجعه سیستم( ) پارامترها 4در بخش  پارامتر  تنظیم بیشتر به

o یرمزگذار 
یاک   توانید می، متفرقهاحتمالی توسط افراد  کاری دست ازبرای مصون ماندن مقادیر پارامترها 

برای دستگاه تعریف کنید. در ایا حالت برای رفتا به صفحه پارامترها ابتادا   (عبور عدد)رمز 

تنظیم شود باه معنای نباودن     0صحیح وارد شود. اگر مقدار رمز عبور  صورت بهباید رمز عبور 

مراجعه  تنظیم پارامتر  شرمز عبور برای تنظیم خواهد بود. برای اطلاعات بیشتر به بخ

 .نمایید
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 پارامترها
 "تاریخچاه مقاادیر و خطاهاا   "دستگاه شامل چهار گروه پارامتر تنظیم شاونده و یاک گاروه    

 .باشد می

و مقاادیر مااکزیمم و    انادازی  راهمثال شاتاب    پرکاربرد هایپارامتر شامل "اولیه"گروه اول یا 

 (  -.(باشد میو امثالهم مینیموم دور 

و جهات   دسته دوم مقادیر نامی موتور مانند ولتاژ و جریاان و ضاریب تاوان و فرکاانس و دور    

 ( -) .شوند میاز روی پلاک موتور وارد  اکثراً که باشد می فرض پیش

یاا هماان ترمیناال     آناالوگ دیجیتال و  های خروجیدسته سوم پارامترهای مربوط به ورودی 

 ( -) .گردند میهستند که با توجه به نیاز و کاربرد تنظیم  فرمان

 مانند طریقه شتابگیری و توقف و نوع کاربرد درایو و خاص پارامترهای سیستمی چهارم دسته

 (  – ).باشد میموارد دیگر  رمز عبور وارتباط سریال و  و PIDهمچنیا کنترلر 

و  سیستم های التفبرای بررسی تاریخچه خطاها یا  "تاریخچه مقادیر و خطاها "یا  پنجمگروه 

 (  – ) .دسته فقط قابل مشاهده هستند ایا .کاربرد دارند ها کمیتبعضی از 

 .نماییدمراجعه  برای دسترسی به سطوح مختلف پارامترها به پارامتر 

نساخه  ن پارامترهاای احتماالی در   ودتوجه کنید که پیوسته نبودن شماره پارامترها برای افز

 .باشد میدستگاه  بعدیهای 

ممکا است بعضی از پارامترهای موجود در ایا دفترچه در دستگاه شما در دسترس نباشاند.  

 .نماییدبرای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل 

 

 
 

Name Parameter Description Range Default Type 

 نوع پیش فرض محدود  تنظیم کاربرد نام
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o پارامترهای اولیه 

imary parameters group 
 نام کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0.0 0.0 - Pr02 Minimum frequency 

 آمپار  میلی )صفر یا (4 کمتریا مقدار فرکانس خروجی دستگاه که معادل ولتاژ صفر یا جریان

کمتاریا   و یا ورودی دیجیتال نیاز  صفحه کلیداست. هنگام تنظیم فرکانس توسط  ورودیدر 

 با ایا پارامتر خواهد بود. برابر تنظیم،فرکانس قابل 

، مقادار  ضارب  تاک و  تنظایم  پایش  هاای  فرکاانس هنگام استفاده از  و PIDدر حالت کنترل 

 از ایا پارامتر کمتر باشد. تواند میفرکانس 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 50.0 Pr01 – 500.0Hz Maximum frequency  
و یاا حاداکثر ولاوم     آمپر میلی 20مقدار فرکانس خروجی که معادل ورودی ده ولت یا جریان 

 پرسارعت  و یاا ورودی  صفحه کلیدهنگام تنظیم فرکانس توسط  .باشد می امثالهمدیجیتال و 

 برابر با ایا پارامتر خواهد بود. بیشتریا فرکانس قابل تنظیم، نیز
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 0.4 - 999.9(S/100Hz) Acceleration time  
هرتاز در خروجای    100که درایو برای تغییر مثبت یاا افزایشای    است زمانیمعادل  ایا زمان

 (نصف ایا زمان خواهد بود. ،هرتز 50 افزایشزمان ) خود نیاز دارد.

 .را افزایش داده و بالعکس آنموتور مقدار  اندازی راه شتاب برای کند شدن

 هرتز افزایش پیدا کند: 10ثانیه  3طی  اگر بخواهیم فرکانس درایو :مثال

= (100Hz/10Hz) x 3 s = 30.0 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع
R/W 10.0 0.4 - 999.9(S/100Hz) Deceleration time  

هرتز در خروجی خود  100که درایو برای تغییر منفی یا کاهشی  است زمانیایا زمان معادل 

 .، ایا پارامتر را کاهش دهیدموتور تر سریعبرای ایستادن  .نیاز دارد

در زماان توقاف نخواهاد     تاأثیری آزاد و ترمز جریان مستقیم ایا پارامتر  های توقفدر حالت 

 داشت.

( ممکا =) باشدجریان و ولتاژ دستگاه انتخاب شده  محدودکنندهحالت  که درصورتی

 و توقف موتور از ایا پارامترها بیشتر شود. اندازی راهاست زمان 

 .نماییدمراجعه  تا   برای اطلاعات بیشتر به پارامترهای 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0.01 0.00 - 20.00% Boost voltage  
 

. توجاه کنیاد کاه زیااد کاردن      کناد  مای ایا ولتاژ، گشتاور موتور در دورهای پاییا را تعییا 

در صاورت اساتفاده ماداوم موتاور در     به موتاور آسایب بزناد.     تواند میایا پارامتر  ازحد بیش

 برای خنک کردن موتور استفاده کنید. کمکیاز یک فا  زیاد، Boost دورهای پاییا و

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

در ایاا   .شاود  مای فعال  Auto boostحالت تنظیم شود  0.0ایا پارامتر روی  که درصورتی

و باه ولتااژ    شده  محاسبهحالت با توجه به مقدار مقاومت استاتور و جریان موتور، ولتاژ بوست 

. ایا حالت به مقاومت استاتور حساس است و در صورت زیاد تعریاف   گردد میمنحنی، اضافه 

 پارامتر ، جریان موتور در فرکانس پاییا ممکا است بسیار زیاد شود.شدن ایا 
 

(When set to zero, Auto boost mode will be activated) 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 Hz 0.0 - Hz Boost end frequency 

 به منحنی ولتاژ افزوده نخواهد شد. آنبعد از  Boostفرکانسی است که ولتاژ 

باعث اشباع موتور و افازایش تلفاات    تواند میبالاتر  های فرکانسدر  Boostولتاژ  که ازآنجایی

 را محدود کنید. آندامنه اثر  توانید میبا تنظیم ایا پارامتر  ،شودآها موتور 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.0Hz 0.1 – Pr16 frequency JOG  
 کند میدستگاه را تعییا  ضرب تکایا پارامتر دور 
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طاور موقات باعاث     است که بدون نیاز باه اساتارت شادن موتاور، باه      فرمانی ضرب تکفرمان 

 .گردد میشده در ایا پارامتر  چرخش موتور با فرکانس تنظیم

 تسات و  ضرب تکندارد و اغلب برای حرکت دادن  RUNایا عملگر نیاز به فعال شدن فرمان 

 .مراجعه نمایید ه پارامتر ببرای اطلاعات بیشتر  .رود میخط تولید به کار 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 s 0.1 – 999.9 s acceleration JOG  
 .باشد می JOGیا  ضرب تکبرای عملگر  اندازی راهشتاب  کننده تعییاایا پارامتر 

 انادازی  راهشاتاب   بارای  ، ایا پارامتر جاایگزیا  ضرب تکدر حالت فعال شدن عملگر 

 .شود میموتور 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 s 0.1 – 999.9 s deceleration JOG 

 .باشد می JOGیا  ضرب تکایا پارامتر تعییا کننده شتاب توقف برای عملگر 

تاابع   مانناد حالات معماولی    نیاز  ضارب  تاک و توقف در عملگار   اندازی راهتوجه کنید که نوع 

 .باشد می  و پارامتر
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0.0 s 0.0 – 240.0 s Fwd/Rev delay time  
هنگام دستور تغییر جهت، . کند میرا تعییا  گرد راستو  گرد چپبیا  تأخیرایا پارامتر زمان 

در جهات   توقف کرده و پس از ایا زمان با شایب   ابتدا موتور با شیب پارامتر 

 .باشد میعمل مستقل از نوع توقف موتور  ایا و گیرد میمعکوس شتاب 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 

0 – Pr16 

Preset Frequency 1  
R/W 20.0 Preset Frequency 2  
R/W 30.0 Preset Frequency 3  
R/W 40.0 Preset Frequency 4  
R/W 50.0 Preset Frequency 5 

 .دستگاه هستند 5تا  1پیش تنظیم  های فرکانسپارامتر  5ایا 

در  و گردناد  مای  انتخااب   ها توسط پارامتر ورودی مربوط به فعال کردن ایا فرکانس 

یاا   فرکاانس  جمله ماکاری  حالتفرکانس دستگاه در هر فعال شدن ورودی مربوطه،  صورت

PID،  .برابر با ایا مقدار خواهد بود 
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و فرماان   دنا کن مای پیش تنظیم فقط مرجاع فرکاانس را تعیایا     های فرکانستوجه کنید که 

فرکانس خروجای برابار    ،و در صورت استارت شدن دستگاه کنند نمیرا فعال  استارت دستگاه

 ایا مقادیر خواهد بود.

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 50Hz 0 –  Frequency limit  

 .کند میتعییا  PIDدر حالت کنترل ایا فرکانس حد نهایی فرکانس خروجی دستگاه را 

 فرکانسهای پیش تنظیم هم برابر با ایا مقدار میباشد.حد نهایی فرکانس عملگر تک ضرب و 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 0 - 2 
 کلید و ولوم دیجیتال صفحه  التدر  اولیه فرکانس

Setpoint frequency for key and digital POT 
 

 مقدار فرکانس در هنگام روشا شدن برابر فرکانس مینیمم. -0

(Setpoint=Minimum frequency) 
 فرکانس قبل از خاموش شدن. آخریامقدار فرکانس در هنگام روشا شدن برابر با  -1

و بعاد از   شاده  ذخیرهفرکانس تنظیم شده  مقدار در ایا حالت هنگام خاموش شدن دستگاه،

 .شود میفرکانس اولیه بارگذاری  عنوان بهروشا شدن دستگاه 
(Setpoint=The last frequency before power off) 

در ایا حالت پس از روشا شدن دساتگاه   .5 تنظیم مقدار فرکانس برابر با فرکانس پیش -2

 .شود میفرکانس اولیه بارگذاری  عنوان به 5فرکانس پیش تنظیم شماره 

(Setpoint=Preset frequency 5) 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 s 
0.1 – 999.9 

S/100Hz 

 یا ولوم دیجیتال صفحه کلید  التزمان تنظیم برای 

Up/Down time for key and digital POT 
 

یاا   صفحه کلیاد هرتز در فرکانس دستگاه توسط  100ایا پارامتر مدت زمان لازم برای تغییر 

توساط پاارامتر     PIDکنتارل  کاه  درصورتی. باشد میتوضیح داده شد(  قبلاًکه ) دیجیتالولوم 

 درصادی در مقادار مرجاع     100شده باشد ایا زمان برای افازایش یاا کااهش     فعال

 .باشد می

یا ولوم دیجیتال کمتر از حاد   صفحه کلیدسرعت بالا و پاییا رفتا مرجع توسط  که درصورتی

 را افزایش دهید و بالعکس. آننیاز است با کم کردن ایا پارامتر سرعت 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5 1 - 5 Parameter access level  
 .کند میسطح دسترسی به پارامترها را تعییا  Pr25پارامتر 

 .اول گروهفقط   -1

 (موتور) .گروه دوم آخرتا   -2

 (خروجی ورودی) .گروه سوم آخرتا  - 3

 (سیستم) .گروه چهارم آخرتا  - 4

 .پذیر است امکان تمامی پارامترها رؤیتو  تنظیم - 5
Set it to 5 to access to all parameters and histories 

 
R/W به معنی قابلیت خواندن و نوشتا (Read/Write)  وR/O   به معنای قابلیت خوانادن

 .باشد می( Read only) تنها
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o   (موتوردوم )مقادیر نامی پارامترهای گرو 

 Motor aed parameters groupe 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W /Rated13.00 - 2.00  نامی A Rated motor current  

 .است شدهکه بر روی پلاک موتور درج  است نامیایا پارامتر برابر با جریان موتور در بار 

 است. مهم کنترل های الگوریتمبعضی از و  بار اضافهایا پارامتر برای تشخیص  نقش

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1500 100 - 9999 RPM Rated motor RPM  
پاارامتر   ایاا  .اسات  که روی پلاک مشخصات موتور درج شده استدور در دقیقه نامی موتور 

موتاور باه کاار    نماایش دور   کنترل و همچنیا تعییا تعداد قطب موتور و های الگوریتمبرای 

 (باشد می 1500 باری بیقطب با دور  4ایا عدد برای موتور  فرض پیش.( رود می

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W )220(380 100 - 500V motor Rated voltage  
 نیاز موردو منحنی ولتاژ بر فرکانس  ودش میکه از روی پلاک مشخصات وارد  ولتاژ نامی موتور

 مهام ولتاژ موتور و درایو یکی نیست بسایار   که وقتینقش ایا پارامتر  .کند میموتور را تنظیم 

 شود. آنبه  آسیبباعث کارکرد بد موتور و حتی  تواند می آن است و تنظیم ناصحیح

 380سه فهاز   های دستگا و ولت  220 فاز تک های دستگا  فرض پیشتوجه کنید که 

 .باشد میولت 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0.85 0.40 - 1.00 motor Rated PF  
 .وارد شود که باید از روی پلاک مشخصات است نامیایا پارامتر ضریب توان موتور در بار 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 50.0 20.0 - 500.0Hz motor Rated frequency  
 .کند میایا پارامتر فرکانس نامی موتور را تعییا 

 .شود میتوجه کنید که دور نامی موتور در ایا فرکانس در نظر گرفته  
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W /Rated20.0 - 0.00 نامی 
OHM 

(Stator resistance) 

  مقاومت استاتور

ولی در صورت تمایال   شود می گیری اندازهایا پارامتر توسط الگوریتم شناسایی با دقت خوب 

شده از حافظه  گیری اندازهمقدار  صورت ایارا وارد کنید. در  آندستی مقدار  طور به توانید می

. مقدار ایا پارامتر در تعییا گشتاور و توان خروجی و محاسبه فرکانس لغزش پاک خواهد شد

 اده میشود.استف

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 3 
Motor default direction 

 موتور فرض پیشجهت دور 

و  صافحه کلیاد  و کنتارل از   PIDموتاور را در حالات کنتارل     فارض  پیشجهت  ،ایا پارامتر

 کاه  درصورتیبعد از بستا موتور  .کند میتعییا  ،برای تغییر جهت دارنده نگهدارای  های حالت

تنظایم   3و یاا   1ارامتر را به روی موتور عکس جهت مورد نظر بود ایا پ اولیه جهت چرخش

 نمایید.

0 - Forward .با قابلیت تغییر جهت توسط فرامیا مربوطه 

1 - Reverse .با قابلیت تغییر جهت توسط فرامیا مربوطه 

 (Forward only) جهت.بدون قابلیت تغییر  Forwardفقط  - 2

 (Reverse only) .بدون قابلیت تغییر جهت Reverseفقط  - 3

دوم و سوم جهت چرخش موتور همیشه ثابت است و تحت هیچ شرایطی تغییر  های حالت در

 شاده  ریازی  برنامه گرد راست /گرد چپفرمان برای  های ورودینخواهد کرد حتی اگر بعضی از 

 (باشد می غیرفعالعمل تغییر جهت  نیز PIDحالت کارکرد  در.( باشند

 

باه   Forwardموتور درست متصل شده باشاند، جهات    U,V,W های ترمینال حالتی کهدر 

 .باشد میساعت )وقتی که از روبرو به موتور نگاه کنید(  های عقربهمعنی چرخش خلاف 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 1 Auto tune 

 غیرفعالتنظیم اتوماتیک  -0

 .شود میمقاومت استاتور انجام  گیری اندازه Enterثانیه فشردن  5پس از  -1

Press and hold Enter for Rs measurement 

ایاا   کاه  درصاورتی و  شاود  مای دیده  در طی عمل تنظیم اتوماتیک روی صفحه کلمه 

 ایا صاورت گشت در غیر  خواهدبر عمل بدون مشکل انجام شود دستگاه به حالت کار عادی 

 روی صفحه دیده خواهد شد که به معنای انجام نشادن صاحیح    زن چشمک صورت به

ایا خطا را ریست نمایید. توانید می STOP/RESETو توسط کلید  باشد میتنظیم اتوماتیک 

 .شود میتوسط دستگاه آپدیت  ن در پارامتر آمقاومت استاتور مقدار  گیری اندازهپس از 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 100 30-300ohm Brake resistance 

 شاده  تلاف برای محاسبه توان  آن. مقدار باشد میاهم  برحسبایا پارامتر مقدار مقاومت ترمز 

و آسایب   باار  اضاافه . برای حفاظت از مقاومت ترمز در برابر شود میروی ایا مقاومت استفاده 

 درست وارد نمایید. صورت بهمقاومت ترمز را  مقدار احتمالی،

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W /Rated 5000 – 50 نامیW Brake power rating 

روی  شاده  تلاف تاوان   کاه  درصاورتی . باشاد  مای توان حرارتی مقاومت ترمز  تحمل ایا پارامتر

بارای   و مقاومت ترماز خواهاد داد   توانمقاومت ترمز از ایا مقدار بیشتر شود دستگاه خطای 

را  و تاوان  مقاومات ترماز   مقادار  و آسیب احتمالی، بار اضافهحفاظت از مقاومت ترمز در برابر 

 .درست وارد نمایید صورت به



 

36 

o  (آنالوگو  دیجیتالپارامترهای گرو  سوم )ورودی خروجی 

nput/utput parameters groupe 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 15 Digital input configuration  
 توانید می. توسط ایا پارامتر باشد می GD-S1 پارامترهای دستگاه تریا مهماز  یکی ،پارامتریا ا

پیش تنظیم  های فرکانسو  ضرب تک جهت و تغییر ،استارت ،سازی فعالمربوط به  های ورودی

 فعال نمایید. دلخواه بهرا  صفحه کلیدو همچنیا کنترل از  را

 نکته بسیار مهم:

را فشار دادید ممکا است با توجه باه   Enterپس از اینکه ایا پارامتر را تنظیم کردید و کلید 

استارت یا استوپ شود و یا تغییار جهات دهاد. پاس در هنگاام       موتور ،ها ترمینالفعال بودن 

و ترجیحاا در   داشته باشید شده فعال های ترمینالتنظیم و ذخیره ایا پارامتر توجه کامل به 

 حالتی که موتور به دستگاه متصل نیست ایا پارامتر را تغییر دهید.

 
D1  ترمینال D2 ترمینال D3 ترمینال D4 ترمینال D5 ترمینال

Pre5 Fwd/Rev Jog RUN Enable  
Pre5 Pre4 Jog RUN Enable  
Pre5 Jog Rev RUN Fwd RUN Enable  
Pre5 Pre4 Pre3 RUN Enable  
Jog Fwd/Rev Stop(latch) Start(latch) Enable 

Pre5 Pre4 Pre3 Jog RUN  
Pre5 Pre4 Fwd/Rev Jog RUN  
Pre5 Pre4 Pre3 Fwd/Rev RUN  
Pre5 Jog Rev(latch) Fwd(latch) RUN  
Pre5 Pre4 Rev(latch) Fwd(latch) RUN  
Pre5 Pre4 Pre3 Pre2 RUN  
Pre5 Pre4 Pre3 Pre2 Enable(Key mode) 

Pre5 Pre4 Pre3 Fwd/Rev Enable(Key mode)  
Pre5 Pre4 Jog Fwd/Rev Enable(Key mode)  
Pre5 Pre4 Pre3 JOG Enable(Key+DIR) 

Pre5 Pre4 Rev(latch) Fwd(latch) Enable(Key mode)  
Modbus 

 4 -1جدول 
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کردن دستگاه به کاار   Enableبرای  D1دستگاه. در ایا حالت ورودی  فرض پیشحالت  -0

 عمالاً شاد و   نخواهاد استارت  در هیچ شرایطی دستگاه ،. بدون فعال شدن ایا ورودیرود می

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی 

 Enableبودن فرمان  . در صورت فعالرود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D2ورودی 

اساتوپ خواهاد شاد.     آنشادن   غیرفعالدستگاه استارت شده و با  ،شدن ایا ورودی با فعال

 .نیدک میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا  و  پارامتر 

بادون نیااز باه فعاال شادن       آندستگاه است و با فعال شدن  JOGیا  ضرب تک  D3ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

جهت موتور معکاوس   ،فعال شدن در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D4 ورودی

توجه کنید که نقش  .گردد برمیشدن جهت موتور به جهت استاندارد  غیرفعالخواهد شد و با 

 .باشد می ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

را انتخاب قابل تنظیم است  که در پارامتر  5فرکانس پیش تنظیم شماره   D5رودی و 

موتور اعماال  ایا فرکانس به (D2)توسط ورودی استارت شدن موتور در صورتخواهد کرد و 

 خواهد شد.

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

. بادون فعاال شادن ایاا ورودی     رود میکردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1ورودی  -1

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهددستگاه استارت 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا  و  پارامتر 

رود. در صاورت فعاال شادن ایاا ورودی      برای استارت کردن دستگاه به کار مای  D2ورودی 

 و  دستگاه استارت شده و با غیرفعال شادن آن اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      

 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا می

دستگاه است و با فعال شدن آن بادون نیااز باه فعاال شادن       JOGضرب یا  تک  D3ی ورود

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

قابل تنظیم است را انتخاب    که در پارامتر 4فرکانس پیش تنظیم شماره  D4ورودی 

ایا فرکانس به موتور اعمال  (D2دی )توسط ورواستارت شدن موتور  در صورتخواهد کرد و 

 باشد می کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  توجه خواهد شد.

قابل تنظیم است را انتخاب  که در پارامتر  5فرکانس پیش تنظیم شماره   D5ورودی  

ایا فرکانس به موتور اعمال  (D2توسط ورودی )استارت شدن موتور  در صورتخواهد کرد و 

 خواهد شد.

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 
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. بادون فعاال شادن ایاا ورودی     رود میکردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1ورودی  -2

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهددستگاه استارت 

رود. در صورت فعال شادن ایاا    گرد دستگاه به کار می برای استارت کردن راست D2ورودی 

 گرد استارت شده و با غیرفعال شدن آن استوپ خواهد شد. ورودی دستگاه در جهت راست

رود. در صاورت فعاال شادن ایاا      گرد دستگاه به کار می برای استارت کردن چپ D3ورودی 

 شده و با غیرفعال شدن آن استوپ خواهد شد.گرد استارت  ورودی دستگاه در جهت چپ

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک  D4ورودی 

کنید که نقش ایا  توجه. خواهد بود استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

 باشد می ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

قابل تنظیم است را انتخاب   که در پارامتر 5س پیش تنظیم شماره فرکان D5ورودی  

ایا فرکانس به موتاور اعماال    D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتخواهد کرد و 

 خواهد شد.

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

. بادون فعاال شادن ایاا ورودی     رود میکردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1ورودی  -3

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهددستگاه استارت 

 Enableرود. در صورت فعال بودن فرمان  برای استارت کردن دستگاه به کار می D2ورودی 

اساتوپ خواهاد شاد.     با فعال شدن ایا ورودی، دستگاه استارت شده و با غیرفعال شادن آن 

 کنید. طریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا می و  پارامتر 

که در پاارامتر   5تا  3پیش تنظیم شماره  های فرکانسبرای انتخاب  D3,D4,D5 های ورودی

Pr13  تاPr15  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظایم  شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 

. بادون فعاال شادن ایاا ورودی     رود میکردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1ورودی  -4

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهددستگاه استارت 

ایاا   )لحظه ای(. در صورت فعال شادن رود می کار بهبرای استارت کردن دستگاه  D2ورودی 

طریقاه راه افتاادن موتاور را     . پاارامتر  ماند میورودی دستگاه استارت شده و استارت 

 .کند میتعییا 

ایاا   )لحظه ای( . در صورت فعال شادن رود می به کاربرای استوپ کردن دستگاه  D3ورودی 

ناوع توقاف موتاور را     و  . پارامتر ماند میورودی دستگاه استوپ شده و استوپ 

 .کنید میتعییا 
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راه انادازی و   از دو شاسای بارای   توانیاد  مای  دارناده  نگهبدون نیاز به مدار  عملاًدر ایا حالت 

 موتور استفاده کنید. (Start/Stopتوقف)

فعال شدن جهت موتور معکاوس   در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D4ورودی 

توجه کنید که نقش  .گردد برمیشدن جهت موتور به جهت استاندارد  غیرفعالشد و با  خواهد

 .باشد می ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک  D5ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

. در صورت فعال شدن ایاا ورودی  رود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D1ورودی  -5

 و  اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      آنشادن   غیرفعالدستگاه استارت شده و با 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا 

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک  D2ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

که در پاارامتر   5تا  3پیش تنظیم شماره  های فرکانسبرای انتخاب  D3,D4,D5 های ورودی

  تا  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظیم شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 
. در صورت فعال شدن ایاا ورودی  رود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D1ورودی  -6

 و  اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      آنشادن   غیرفعاله و با دستگاه استارت شد

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا 

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک  D2ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

فعال شدن جهت موتور معکاوس   در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D3ورودی 

 .گردد برمیشدن جهت موتور به جهت استاندارد  غیرفعالخواهد شد و با 

قابل تنظیم است را انتخاب    که در پارامتر 4فرکانس پیش تنظیم شماره  D4ورودی 

ایا فرکانس به موتاور اعماال    D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتخواهد کرد و 

 باشد می کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  توجه خواهد شد.

قابال تنظایم اسات را      کاه در پاارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شاماره    D5ورودی  

ایا فرکانس به موتاور   D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتانتخاب خواهد کرد و 

 اعمال خواهد شد.
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 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

. در صورت فعال شدن ایاا ورودی  رود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D1ورودی  -7

 و  اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      آنشادن   غیرفعالدستگاه استارت شده و با 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا 

فعال شدن جهت موتور معکاوس   در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D2ورودی 

 .گردد برمیشدن جهت موتور به جهت استاندارد  غیرفعالخواهد شد و با 

در پاارامتر   که 5تا  3پیش تنظیم شماره  های فرکانسبرای انتخاب  D3,D4,D5 های ورودی

  تا  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظیم شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 
 
. در صورت فعال شدن ایاا ورودی  رود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D1ورودی  -8

 و  اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      آنشادن   غیرفعالدستگاه استارت شده و با 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا 

. در کناد  مای باازی   دارناده  نگاه دستگاه را همراه باا   گرد راستنقش تعییا جهت  D2 ورودی

 غیرفعالشده و حتی پس از  گرد راستایا ورودی جهت موتور )لحظه ای( صورت فعال شدن 

 .ماند می گرد تراسشدن ورودی 

. در صورت کند میبازی  دارنده نگهدستگاه را همراه با  گرد چپنقش تعییا جهت  D3 ورودی

شادن   غیرفعاال شده و حتی پاس از   گرد چپایا ورودی جهت موتور  )لحظه ای( فعال شدن

 .ماند می گرد راستورودی 

بارای تغییار جهات موتاور      دارناده  نگاه بدون مادار   میکرو سوییچاز دو  توان میدر ایا حالت 

 گارد  چاپ و با فعال شادن دیگاری موتاور     گرد چپاستفاده کرد که با فعال شدن یکی موتور 

 .شود می

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک  D4ورودی 

قش ایا کنید که ن توجه. خواهد بود استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

 باشد می ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

قابال تنظایم اسات را      کاه در پاارامتر    5فرکانس پیش تنظیم شاماره    D5ورودی  

ایا فرکانس به موتاور   D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتانتخاب خواهد کرد و 

 اعمال خواهد شد.

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 
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. در صورت فعال شدن ایاا ورودی  رود می به کاربرای استارت کردن دستگاه  D1ورودی  -9

 و  اساتوپ خواهاد شاد. پاارامتر      آنشادن   غیرفعالدستگاه استارت شده و با 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا 

. در کناد  مای باازی   دارناده  نگاه دستگاه را همراه باا   گرد راستنقش تعییا جهت  D2 ورودی

 غیرفعالشده و حتی پس از  گرد راستایا ورودی جهت موتور  )لحظه ای( صورت فعال شدن

 .ماند می گرد راستشدن ورودی 

. در صورت کند میبازی  دارنده نگهدستگاه را همراه با  گرد چپت نقش تعییا جه D3 ورودی

شادن   غیرفعاال شده و حتی پاس از   گرد چپایا ورودی جهت موتور  )لحظه ای( فعال شدن

 .ماند می گرد راستورودی 

بارای تغییار جهات موتاور      دارناده  نگاه بدون مادار   میکرو سوییچاز دو  توان میدر ایا حالت 

 گارد  چاپ و با فعال شادن دیگاری موتاور     گرد چپاستفاده کرد که با فعال شدن یکی موتور 

 .شود می

قابل تنظیم است را انتخاب    که در پارامتر 4فرکانس پیش تنظیم شماره  D4ورودی 

ایا فرکانس به موتاور اعماال    D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتخواهد کرد و 

 باشد می کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر  توجه خواهد شد.

قابل تنظیم است را انتخاب   که در پارامتر  5فرکانس پیش تنظیم شماره  D5ورودی  

ماال  ایا فرکانس به موتاور اع  D2استارت شدن موتور توسط ورودی  در صورتخواهد کرد و 

 خواهد شد.

 .باشد می توجه کنید که نقش ایا ورودی قابل باز تعریف در پارامتر 

 

. در صورت فعال شادن  رود می به کاردستگاه  گرد راستبرای استارت کردن  D1ورودی  -10

اساتوپ خواهاد    آنشادن   غیرفعالاستارت شده و با  گرد راستایا ورودی دستگاه در جهت 

 .کنید میطریقه راه افتادن و ایستادن موتور را تعییا  و  شد. پارامتر 

کاه در   5تاا   2پیش تنظیم شاماره   های فرکانسبرای انتخاب  D2,D3,D4,D5 های ورودی

. در حالتی که چند فرکانس پیش شوند میقابل تنظیم است استفاده  تا  پارامتر 

 غالب خواهد شد. تر بزرگتنظیم فعال شوند شماره ورودی 
 

انجاام   کلیاد  صافحه در ایا حالت استارت و اساتوپ از طریاق کلیادهای مربوطاه روی      -11

. بادون فعاال شادن ایاا     رود مای کردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1و ورودی  شود می

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهدورودی دستگاه استارت 
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کاه در   5تاا   2پیش تنظیم شاماره   های فرکانسبرای انتخاب  D2,D3,D4,D5 های ورودی

. در حالتی که چند فرکانس پیش شوند میقابل تنظیم است استفاده  تا  پارامتر 

 غالب خواهد شد. تر بزرگتنظیم فعال شوند شماره ورودی 

 

انجاام   کلیاد  صافحه در ایا حالت استارت و اساتوپ از طریاق کلیادهای مربوطاه روی      -12

. بادون فعاال شادن ایاا     رود مای کردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1و ورودی  شود می

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهدورودی دستگاه استارت 

فعال شدن جهت موتور معکاوس   در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D2ورودی 

 .گردد برمیموتور به جهت استاندارد شدن جهت  غیرفعالخواهد شد و با 

که در پاارامتر   5تا  3پیش تنظیم شماره  های فرکانسبرای انتخاب  D3,D4,D5 های ورودی

Pr13  تاPr15  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظایم  شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 
انجاام   کلیاد  صافحه در ایا حالت استارت و اساتوپ از طریاق کلیادهای مربوطاه روی      -13

. بادون فعاال شادن ایاا     رود مای کردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1و ورودی  شود می

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهدورودی دستگاه استارت 

فعال شدن جهت موتور معکاوس   در صورتو  کند مینقش ورودی جهت را بازی  D2ورودی 

 .گردد برمیشدن جهت موتور به جهت استاندارد  غیرفعالخواهد شد و با 

بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک D3ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

 کاه در پاارامتر   5 و 4تنظایم شاماره    پایش  هاای  فرکانسبرای انتخاب  D4,D5 های ورودی

  و  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظیم شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 
انجاام   کلیاد  صافحه در ایا حالت استارت و اساتوپ از طریاق کلیادهای مربوطاه روی      -14

. بادون فعاال شادن ایاا     رود مای کردن دستگاه به کار  Enableبرای  D1و ورودی  شود می

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهدورودی دستگاه استارت 

ثانیه فشار  2به مدت  )در هنگام استارت بودن دستگاه( START/DIRدر ایا حالت اگر کلید 

خواهد شد ولی جهت موتور ذخیاره نشاده و هنگاام خااموش و      داده شود جهت موتور عوض

 .شود میتعییا  اولیه دستگاه با توجه به پارامتر  جهتروشا شدن دستگاه 
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بادون نیااز باه فعاال شادن       آنیا جاگ دستگاه است و با فعال شادن   ضرب تک D2ورودی 

 خواهد بود. استارت، فرکانس خروجی دستگاه برابر با پارامتر 

که در پاارامتر   5تا  3پیش تنظیم شماره  های فرکانسبرای انتخاب  D3,D4,D5 های ورودی

  تا  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظیم شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 

 شود میانجام  کلید صفحهروی در ایا حالت استارت و استوپ از طریق کلیدهای مربوطه -15

. بادون فعاال شادن ایاا ورودی     رود مای کردن دستگاه به کاار   Enableبرای  D1و ورودی 

 .کند مینقش ورودی حفاظتی را بازی  عملاًشد و  نخواهددستگاه استارت 

. در کناد  مای باازی   دارناده  نگاه دستگاه را همراه باا   گرد راستنقش تعییا جهت  D2 ورودی

 غیرفعالشده و حتی پس از  گرد راستایا ورودی جهت موتور  )لحظه ای( شدنصورت فعال 

 .ماند می گرد راستشدن ورودی 

. در صورت کند میبازی  دارنده نگهدستگاه را همراه با  گرد چپنقش تعییا جهت  D3 ورودی

شادن   غیرفعاال شده و حتی پاس از   گرد چپجهت موتور  )لحظه ای( فعال شدن ایا ورودی

 .ماند می گرد راستورودی 

بارای تغییار جهات موتاور      دارناده  نگاه بدون مادار   میکرو سوییچاز دو  توان میدر ایا حالت 

 گارد  چاپ و با فعال شادن دیگاری موتاور     گرد چپاستفاده کرد که با فعال شدن یکی موتور 

 .شود می

 پاارامتر کاه در   5و  4 پایش تنظایم شاماره    هاای  فرکانسبرای انتخاب  D4,D5 های ورودی

  و  در حالتی که چند فرکانس پیش تنظیم شوند میقابل تنظیم است استفاده .

 غالب خواهد شد. تر بزرگفعال شوند شماره ورودی 

 D5 و D4 های ترمینالفقط و  شود میکنترل  MODBUSدر ایا حالت دستگاه توسط  -16

بادون بااز تعریاف     هاا  ورودیدر ایا حالت ایاا  توسط بازتعریف قابل استفاده هستند.  HSIو 

 مراجعه نمایید. تا  پارامترهای  به.( عملکردی نخواهند داشت

 در ضمیمه مربوطه مشاهده نمایید. توانید میرا  MODBUSاطلاعت بیشتر در مورد 

 توجه:
هام نیااز باه فعاال      ،دساتگاه هستند برای استارت  Enableساز یا  که دارای فعال هایی حالت

 Enableدارند. در ایا حالت ورودی  RUNشدن ایا ورودی و هم نیاز به فعال شدن ورودی 

تعریف شده  Enable ورودی ندیاچاگر  ضمناً مانند یک ورودی حفاظتی عمل کند. تواند می

 باشد همگی باید فعال باشند تا دستگاه قابلیت استارت شدن داشته باشد.
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و دساتگاه را اساتارت    کنیاد  مای ظیم فقاط مرجاع فرکاانس را تعیایا     پیش تن های فرکانس

غالاب   تار  بازرگ چند فرکانس پیش تنظیم با هم فعال شاوند شاماره    که درصورتی. کنند نمی

 خواهد بود.

 هاای  مرجاع فرکانس پیش تنظیمی فعال شود، ایا فرکاانس باه تماامی     ورودی که درصورتی

 غالب خواهد بود.، PID کارکردو حالت  و ولوم دیجیتال صفحه کلیدو همچنیا  آنالوگ

 (Latch) هساتند  دارناده  نگاه دارای  گارد  راسات و  گرد چپ های ورودی آنکه در  هایی حالت

اولیاه   جهات  پس از روشا شدن دستگاه هنوز فرمان جهتی فعال نشاده باشاد،   که درصورتی

 شود میتعییا  توسط پارامتر 

 هاا  حالات در ایاا   دستگاه هساتند کاه   صفحه کلیدمربوط به تنظیم از  15تا  11پنج حالت 

 .شده باشد باید فعال حتماً(  Enable)ساز  ورودی فعال

و پارامتر  شود میتعییا   پارامترتعییا مرجع فرکانس یا مرجع کنترلی دستگاه توسط 

  باشد میفرمان  های ورودیفقط برای تعییا. 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 4 
D4 configuration redefine 

D4  باز تعریف ورودی دیجیتال

 بدهد. کاربر تغییررا طبق نیاز  D4نقش ورودی دیجیتال  تواند میایا پارامتر 

 در نظار  آنبارای   بدون باز تعریف. در ایا حالت همان نقشی که توسط پارامتر  .0

 .کند میگرفته بازی 

 .کند میرا بازی  JOGنقش  .1

2. D4  رود میبه کار  4 تنظیم برای انتخاب فرکانس پیش. (Preset frequency 4) 

جاای   باه   و   پارامترهاای  .رود مای شتاب دوم باه کاار    ورودی برای انتخاب .3

  و .اندازی راهشتاب مورد نیاز برای  توان میدر ایا حالت  استفاده خواهند شد 

را  و برای ایا منظاور پارامترهاای    انتخاب کرد و D4و موتور را توسط ورودی 

 (2nd Acceleration select )متناسب با نیاز تنظیم نمایید.

کمیات انتخااب شاده در     جاای  بهدستگاه  مرجع ،D4ورودی با فعال شدن  در ایا حالت .4

  برابر با ورودیV2 خواهد بود.(Remote/Local) 

و هر  HSIو یا  V1دستگاه یا ولوم دیجیتال و یا ورودی  صفحه کلید،یعنی اگر مرجع دستگاه 

و   V2فعال است مرجع دستگاه توسط ورودی   D4ورودی  زمانی کهورودی دیگری باشد تا 

 .گردد می تعییا به رنج تنظیم شده در پارامتر  با توجه

 .کند نمیتعییا شده را بازی ، ایا ورودی نقش خود که توسط 0غیر  های حالتدر 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 4 
D5 configuration redefine 

 D5  باز تعریف ورودی دیجیتال

 در نظار  آنبارای   بدون باز تعریف. در ایا حالت همان نقشی که توسط پارامتر  .0

 (No redefinition). کند میگرفته بازی 

 (External fault)  .کند مینقش خطای خارجی را بازی     .1

خروجی دستگاه قطع شده و پیغام خطای خاارجی   ،در ایا حالت با فعال شدن ایا ورودی

 2دیده خواهد شد. برای ریست کردن ایا خطا کلید استوپ را به مدت  نمایش صفحهروی 

 ایا ورودی فعال باشد خطا دوباره دیده خواهد شد. که درصورتیثانیه فشار دهید. 

2.  D5  رود میبه کار  5 تنظیم فرکانس پیش انتخاب برای.(Preset frequency 5) 

جاای   باه   و   پارامترهاای  .رود مای وم به کاار  سشتاب  ورودی برای انتخاب  .3

  و .استفاده خواهند شد ( 3rd Acceleration select) 
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انتخااب   D5و موتور را توساط ورودی   اندازی راهشتاب مورد نیاز برای  توان میدر ایا حالت 

 را متناسب با نیاز تنظیم نمایید.  و  برای ایا منظور پارامترهای  کرد و

 کاه  درصاورتی . رود مای باه کاار    PIDکنترلار   فعال کردنبرای  D5در ایا حالت ورودی  .4

در کاارکرد   تاأثیری فعال شدن ایاا ورودی  ،فعال شده باشد  توسط  PIDکنترل 

 دستگاه نخواهد داشت.

و مرجع ورودی  کند میتغییر  PID  به کنترل متغیر  از فرکانس در ایا حالت کارکرد دستگاه

نیاز باازخورد دساتگاه را تعایا      کارد و پاارامتر   را بازی خواهد  PID مرجعنقش  نیز

 میکند.

.کند نمیتعییا شده را بازی که توسط  ایا ورودی نقش خود 0غیر  های حالتدر 


 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 
HSI configuration 

  باز تعریف ورودی دیجیتال پرسرعت

 ایا ورودی برای مرجع ورودی و یا بازخورد سیستم کنترلی تعریف نشاده باشاد   که درصورتی

در کاارکرد   تاأثیری تنظیم ایا پارامتر  ایا صورتدر غیر زیر را بازی کند  های نقش تواند می

 ندارد. آن

 (Preset frequency 1) .1 فرکانس پیش تنظیم شماره -0

 خواهد رفت. به کاردر ایا حالت ایا ورودی برای انتخاب فرکانس پیش تنظیم شماره یک 

 (External fault). فالت خارجی -1

در ایا حالت با فعال شدن ایا ورودی خروجی دستگاه قطع شاده و پیغاام خطاای خاارجی     

 2دیده خواهد شد. برای ریست کردن ایا خطا کلید استوپ را باه مادت    نمایش صفحهروی 

 ایا ورودی فعال باشد خطا دوباره دیده خواهد شد. که درصورتیثانیه فشار دهید. 

تعریف شده باشد ایا ورودی  توسط  Enableحتی اگر . Enableنقش ورودی  -2

باشد تا دستگاه شروع به کار کناد در غیار    فعال شدهمربوطه  Enableنیز باید علاوه بر 

دیده خواهد شد تا وقتای کاه ایاا ورودی و     نمایش صفحهروی  کلمه  ایا صورت

 اصلی هردو فعال شوند. Enableورودی 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 6 Analog input configuration  
 

که شاامل   کند می ییادستگاه را تع فرکانس یا کمیت کنترلی مرجعروش تعییا  ،ایا پارامتر

 -/+و کلیدهای )فرکانس(   HSIو ورودی جریان آنالوگ ولتاژ و یک ورودی آنالوگ دو ورودی

دو ورودی  عناوان  باه  توانناد  مای  آنالوگ ولتاژ کنید که دو ورودی توجه .باشد می صفحه کلید

ولت نشانه فعال  8در ایا حالت مقدار بالای  .به کار بروند ولوم دیجیتال حالتدیجیتال برای 

 بودن ایا ورودی خواهد بود. غیرفعالولت نشانه  4بودن و ولتاژ زیر 

 .نمایید می، مقادیر مختلف ایا پارامتر را مشاهده 4 -2در جدول 
 
 

Reference 
V1  

V1+V2)/2)  
I1  

HSI(Fmax =)  
Keypad(+/-)  

Up=V1/ Down=V2 

MODBUS  
 4 -2جدول 

 
Reference که برای تعییا فرکانس دساتگاه بایا   بوده  نظر مورد اصلی همان مقدار مرجع

 .رود میماکزیمم و مینیمم به کار  فرکانس

درصد کمیات   100تا  0ایا مرجع تعییا کننده  شده باشد،فعال  PIDکنترلر  که درصورتی

 .خواهد بود متغیر  فرکانس حد یا صفر تا کنترلی خواهد بود و فرکانس دستگاه بیا

تعیایا کنناده    عناوان   باه   V1ورودی، باشاد  مای دستگاه نیز  فرض پیشکه در ایا حالت  -0

. اگر ولتاژ ایا ورودی برابر با پاارامتر  شود میمرجع فرکانس یا کمیت کنترلی دستگاه انتخاب 

  برابر با ده ولت است. آن فرض پیشباشد معادل حداکثر ورودی بوده که حالت 

تعیایا کنناده مرجاع فرکاانس یاا کمیات کنترلای         عنوان به (V1+V2)/2در ایا حالت  -1

یهک از  تعیین کنند  مقدار  داکثر هر و  . پارامتر شود میدستگاه انتخاب 

 این دو ورودی میااشد.
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تعییا کننده مرجع فرکانس یا کمیت کنترلای دساتگاه    عنوان به I1در ایا حالت ورودی  -2

باشاد معاادل حاداکثر ورودی     . اگر جریان ایا ورودی برابر با پارامتر شود میانتخاب 

 است. 20mAبرابر با  آن فرض پیشبوده که حالت 

نیز به درستی و با توجه به ورودی جریان تنظیم شده  و  توجه کنید که پارامتر 

 باشند.

. در ایاا حالات بایاد پاارامتر     شاود  میدستگاه در نظر گرفته  مرجع عنوان به HSIورودی  -3

   در ایاا حالات مااکزیمم     تنظایم کنیاد.   را معادل فرکانس مااکزیمم در ایاا ورودی

درصاد کمیات    100و یاا   () خروجای فرکانس ایا پیا معادل با مااکزیمم فرکاانس   

 خواهد بود. PIDکنترلی در حالت کارکرد 

را باازی   تعریاف شاده در پاارامتر     نقاش ، HSIتوجه کنید که در ایا حالت ترمیناال  

 نخواهد کرد.

انجاام پاذیر    صافحه کلیاد   - ,+فرکانس یا کمیت کنترلی توسط کلیادهای   تنظیم مرجع -4

مشاخص   مقدار اولیه فرکانس پس از روشا شدن دستگاه توسط پارامتر  و خواهد بود

ایاا   در .گاردد  مای تعییا  د و سرعت بالا و پاییا شدن فرکانس توسط پارامتر دگرمی

قابل تغییر  ( و  )مقدار تنظیمی فرکانس بیا فرکانس حداکثر و حداقل  حالت

 .باشد می

و شایب   گاردد  مای تعیایا    و مقدار اولیه مرجع توسط  PID کنترلردر حالت 

 .گردد میتنظیم  تغییرات توسط 

و یاا   افازایش و کااهش فرکاانس   دیجیتال بارای   های ورودیتبدیل به  آنالوگدو ورودی  -5

 (Digital UP/DOWN mode) .شوند می مرجع ورودی

ولت  8از  V2 که درصورتیولت بیشتر شود مرجع افزایش یافته و  8از  V1ولتاژ  که درصورتی

 بیشتر شود کاهش میابد و در صورت فعال شدن هر دو عملی انجام نخواهد شد.

به ورودی مربوطه اعمال شود و یا ولت  4باید ولتاژ کمتر از  ها ورودیشدن ایا  غیرفعالبرای 

 باز شود. کاملاًورودی 

ماکزیمم فرکاانس را    روند میدر حالتی که ایا دو ورودی برای تغییر فرکانس به کار  

 .باشد می درصد 100، ، مقدار حداکثر ایا پارامترPIDو در حالت  کند میتعییا 

قابال تنظایم    MODBUSدر ایا حالت، فرکانس ورودی دستگاه از طریق پورت ساریال   -6

  مراجعه نمایید. MODBUSاست. برای اطلاعات بیشتر به ضمیمه مربوط به 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 0 - 1 I1 current Range  
 .I1  محدوده جریان ورودی جریان

0. 0-20mA 
1. 4-20mA 

 0و در بعضی برابر  آمپر میلی 4مینیمم برابر  خروجی با خروجی جریان، سنسورهادر بعضی از 

 است. ایا پارامتر را با توجه به نوع سنسور تنظیم نمایید. آمپر میلی

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 20.0 8.0 - 21.0mA I1 Max current  
باشد با تنظیم  آمپر میلی 20به ورودی جریان کمتر از  ارد شدهماکزیمم جریان و که درصورتی

برابار باا ایاا    ، (Feedback) باازخورد درصد  100مقدار  PIDکنترل  حالتپارامتر فوق در 

% مرجاع را باا رناج    100تاا   0رناج   توانیاد  میشما  کار ایابا  .شود میپارامتر در نظر گرفته 

 درصد مرجع متناظر با ایا پارامتر خواهد بود. 100فیدبک تطبیق دهید در ایا حالت 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 2.0 - 11.0V V1 Max voltage  
مثاال   طاور  باه . شود میبرابر با ایا پارامتر در نظر گرفته  آنالوگماکزیمم ورودی ولتاژ ورودی 

 .ولت تنظیم کنید 5.0ولت باشد ایا پارامتر را برابر با  5تا  V1 ،0محدوده ولتاژ  اگر

 استفاده کنید. توانید میاز ایا پارامتر برای کالیبره کردن ایا ورودی نیز  ضمناً

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0 2.0 - 11.0V V2 Max voltage  
 طاور  باه . شاود  مای دوم برابر با ایا پارامتر در نظر گرفته  آنالوگماکزیمم ورودی ولتاژ ورودی 

ت باشد ایا پاارامتر را برابار باا    ول 5تا  0 ،مربوطه (Feedback) بازخورد مرجع یا مثال اگر

 .ولت تنظیم کنید 5.0

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 6 Display indicating value 

 4 -3جدول طبق  کمیتی است که دستگاه در حالت کار عادی کننده تعییاایا پارامتر 
 .دهد میخود نمایش  نمایش  صفحهبر روی 
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  نمایش قابلکمیت 

  به  الت کارکرد.( بسته ).دستگا  کنترلیفرکانس یا مرجع مرجع 

  (شود میروشن  Hz/RPMممیز روشن و چراغ ) .فرکانس خروجی دستگا  بر سب هرتز

  (شوند میروشن  %/Aدوم و چراغ  ممیز ).آمپر 20.00تا  0.00خروجی دستگا  از  آمپر

  (شوند میروشن  %/A)چراغ . 100.0 تا 0.0 یا بازخورد کنترلی کمیت درصد

  (شود میروشن  Hz/RPMممیز خاموش و چراغ ). 9999تا  0دور موتور از 

  (شود میروشن  Hz/RPM) . دور خروجی دستگا  با توجه به ضریب پارامتر

  (شود میدید   نمایش صفحه سمت چپ ) رف .وات کیلو بر سب توان خروجی

  (شود میدید   نمایش صفحه سمت چپ U) رف  .قدرت دستگا  های خازنولتاژ 

 4 -3جدول 

 .گاردد  مینیز روشا  Hz/RPM و چرا  شود میفرکانس دستگاه دیده مرجع  در ایا حالت -0

 %/Aانتخاب شود مرجع کنتارل دیاده خواهاد شاد و چارا        PID کنترلرحالت  که درصورتی

 .گردد میروشا 

ری دساتگاه نماایش داده شاده و    ادر ایا حالت فرکانس خروجی دستگاه فار  از حالات کا   -1

 .گردد مینیز روشا  Hz/RPMچرا  

نیاز روشاا    %/Aنمایش داده شاده و چارا     خروجی دستگاه ای لحظه آمپردر ایا حالت  -2

 .گردد می

در ایا حالت درصد کمیت کنترلی )بازخورد( دیده خواهد شد و اگر حالت کااری فرکاانس    -3

 فرکانس دستگاه نسبت به فرکانس ماکزیمم دیده خواهد شد.درصد  ،انتخاب شده باشد

تعیایا   موتور با توجه به دور نامی موتاور کاه در پاارامتر     باری بیدر ایا حالت دور  -4

 .شود میشده نمایش داده 

. بارای  شود میضرب شده و نمایش داده  موتور در ضریب  باری بیدر ایا حالت دور  -5

 دور خروجی یک گیربکس با ضریب مربوطه باشد. تواند میمثال ایا 

بارای چناد    کناد  میتغییر  مرجع کنترلی () فرکانسوقتی مرجع  ،نمایش های حالتدر همه 

کمیات انتخااب شاده باه      دوباره دیده شده و سپس نمایش صفحهثانیه مرجع مورد نظر روی 
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نیاز باعاث نماایش موقات مرجاع تنظیمای        Back فشردن .شود میدیده  نمایش صفحهروی 

 .شود می

 و در حال نماایش جریاان خروجای اسات و     متغیرمثال اگر دستگاه در حالت فرکانس  طور به

 .گردد میفشرده شود، مقدار فرکانس تنظیم شده مشاهده  Back کلید

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 0.001 - 9.999 RPM coefficient  
تنظیم شده باشد ایا پارامتر در مقدار دور موتور ضارب   5در حالتی که پارامتر قبلی به روی 

 ، نمایش داده خواهد شد.نمایش صفحهشده و بر روی 

 هرتاز  25دور باشد و فرکاانس خروجای    1500هرتز  50مثال اگر دور نامی موتور در  طور به

روی  375یااا  0.5x1500x25/50تنظاایم شااود عاادد  0.5بااوده و ایااا ضااریب براباار بااا 

 دیده خواهد شد. نمایش صفحه

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 4 خروجی رله Relay mode))  

 .باشد میکننده شرط بسته شدن رله خروجی دستگاه  ایا پارامتر تعییا

 (Active on fault) .رخ دادن خطا  .0

 ( Active on zero frequency). فرکانس صفر  .1

 .ولتاژی در خروجی دستگاه وجود دارد رله روشا خواهد بود که هنگامیتا  .2

 (Active while drive outputs are hot) 

 (The end of acceleration and deceleration) .پایان شتاب گیری .3

در ایا حالت اگر جریان موتور  (Active on over load condition) .بار اضافهشرایط  .4

 .شود میدرصد جریان نامی موتور برسد ایا رله فعال  110به بیش از 

 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 5 دیجیتال خروجی(Dout mode)  

 

 :باشد میدستگاه  ) OUT ترمینال (کننده شرط فعال شدن خروجی دیجیتال تعییا

 (Active on fault) .رخ دادن خطا .0

 (Active on zero frequency) .فرکانس صفر  .1
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 (Active on start) .حالت استارت .2

 (The end of acceleration and deceleration) .پایان شتاب گیری  .3

در ایا حالت فرکانس متناسب با فرکانس خروجی دساتگاه باه روی ایاا خروجای ظااهر        .4

وقتای کاه فرکاانس     .باشاد  مای کیلوهرتز  10، ماکزیمم فرکانس ایا خروجی برابر شود می

کیلوهرتز  10باشد فرکانس ایا خروجی  خروجی درایو برابر با فرکانس ماکزیمم یا 

 f(Dout)=(fout/Fmax)x10kHz خواهد بود.

در ایا حالت فرکانس متناسب با جریان خروجی دساتگاه باه روی ایاا خروجای ظااهر       .5

کاه جریاان    وقتای  .باشاد  مای  کیلوهرتز 10 ، ماکزیمم فرکانس ایا خروجی برابرشود می

 10باشد فرکانس ایاا خروجای برابار     rt01برابر جریان نامی موتور یعنی  1.5خروجی 

 f(Dout)=(Iout/1.5/)x10kHz هد بود.کیلوهرتز خوا

 دارا را آمپار  میلی 05کشی حداکثر  کلکتور باز بوده و توان جریان روجیختوجه کنید که ایا 

 .باشد می

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.0kHz 0.50 - 20.00 kHz HSI Max frequency 

فرکانس ورودی دستگاه  عنوان به HSI ورودیماکزیمم فرکانس ورودی پرسرعت در حالتی که 

باازخورد   عناوان  باه و یا  (= 4) باشد شده انتخاب برای تعییا مرجع فرکانس دستگاه

 (= 3). سیستم کنترلی انتخاب شده باشد
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 1 - 5 PID feedback selection 

 .باشد می)جریان(  I1ورودی  PIDفیدبک کنترلر  -1

 .باشد می)ورودی دوم ولتاژ(  V2ورودی  PIDفیدبک کنترلر  -2

تعریف شده  های نقش ، در ایا حالت ایا ورودیباشد می HSIورودی  PIDفیدبک کنترلر  -3

 .نخواهد کردبازی رادر 

. بارای  شاود  مای در ایا حالت کمیت بازخورد از طریق پورت ساریال باه دساتگاه ارساال      -4

 .نماییدمراجعه  75 در صفحه MODBUS اطلاعات بیشتر به ضمیمه

و مقادار   شاود  مای بازخورد در نظر گرفته  عنوان بهبه موتور  شده تزریق در ایا حالت توان  -5

قابال تنظایم اسات کاه       حداکثر توان تزریقی به موتور نسبت به توان نامی در پارامتر
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ضرب جریان نامی و ولتااژ  معادل توان نامی موتور خواهد بود که از حاصل ،درصد 100مقدار 

 ید.آنامی و ضریب توان نامی به دست می

خواهد شد و جهت چرخش موتور توسط  غیرفعال گرد راستو  گرد چپعملگر  ها حالتدر ایا 

  دور موتاور  همچنیا اگر مرجع ورودی و بازخورد یکی تعریف شوند  .شود میتعییا

در یک فرکانس ثابت خواهد ماند.

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 0 - 2  فیلتر ورودی آنالوگAnalog input filter 

. فیلتار شادن بیشاتر    کناد  مای را تعییا  آنالوگ های ورودی دیجیتالفیلتر  ضریبایا پارامتر 

را  ها ورودی به تغییرات شده و از طرفی پاسخ ها ورودیمنجر به تغییرات کمتر در خواندن ایا 

 .کند میکندتر 

و و  شود میاعمال  آنالوگ های ورودیایا حالت فیلتر کمی روی  در .(هرتز 100) کمفیلتر -0

  مناسب است.کابل ورودی  در شرایط کم نویز با طول مسیر کم

در ایا حالت فیلتار بیشاتری نسابت باه حالات قبلای بار روی        . هرتز( 10) متوسطفیلتر -1

 مناساب اسات.   ،طول مسایر متوساط   وو در شرایط با نویز  شود میاعمال  آنالوگ های ورودی

 فرض دستگاه ( )حالت پیش

 هاای  ورودیایا حالت فیلتر بیشتری نسبت به حالت قبلی بر روی  در .هرتز( 1) زیادفیلتر -2

 طول مسیر زیاد مناسب است. ودر شرایط با نویز و  شود میاعمال  آنالوگ
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o )پارامترهای گرو  چهارم )سیستم 

ystm parameters 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 9999 ( رمز عاورPassword)  

ایا پارامتر به روی عددی غیر از صفر تنظیم شود، هنگام ورود به صفحه تنظایم   که درصورتی

 رمز عبور وارد شود تا امکان تنظیم پارامترها میسر شود. عنوان بهپارامترها باید ابتدا ایا عدد 

باه صافحه    مکارر  بماناد تاا ورود   0ایاا پاارامتر    ات،قبل از نهایی شدن تنظیما  تا بهتر است

باه روی عادد دلخاواه     را نهایی شدن تنظیمات، ایاا پاارامتر   از و پس باشد تر آسانپارامترها 

 جلوگیری به عمل آید. ،ها توسط افراد متفرقهاحتمالی پارامتر تغییراتتا از  کنیدتنظیم 

را  آنمقدار  المقدور حتیفراموش نشود و  راحتی بهتوجه کنید که مقداری را انتخاب کنید که 

 ثبت نمایید. مطمئا درجایی

 .نماییددر صورت فراموش کردن مقدار این پارامتر با شرکت تماس  اصل 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 3 Parameter backup & Restore  
 ا غیر فعال است.دن پارامترهعمل باز گردان ،ر ایا حالت د-0

ثانیاه فشارده شاود     5بارای   Enterکلیاد  ، 1پس از تنظیم ایا پارامتر به روی عدد اگر  -1

 .گردند برمی فرض پیشتمامی پارامترها به مقدار 

 (Press and hold Enter for 5Sec, Defaults will be loaded) 

، تمایل به برگرداندن مقادیر قبلای پارامترهاا   فرض پیشبعد از انتخاب مقادیر  که درصورتی -2

 ثانیه فشار دهید. 5را  Enterکلید  2از تنظیم ایا پارامتر به روی عدد  پس ،داشتید

 شود میگرفته  نسخه پشتیباناز مقدار جاری پارامترها  Enter ثانیه کلید 5 داشتا نگهبا  -3

که اپراتور قصاد   است زمانی. کاربرد ایا حالت برای باشند میو مانند مرحله دوم قابل بازیابی 

 باشد. تغییرات آنبرگرداندن انجام تغییراتی را دارد که ممکا است نیاز به 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 (Ramp up/down mode) 
 شتاب گیری دور موتور نوع

 

فرکاانس باا    انادازی  راه. در هنگام توقف اندازی وراه شیب حالت استاندارد با محدود کردن . 0

بالاتر برود ایا شایب   (پارامتر )ولی اگر جریان از حد مجاز  رود میبالا  شده تعییاشیب 

 (Limiting the current and bus voltage during ramp up/down) کاهش میابد.
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قادرت از   هاای  خازنولی اگر ولتاژ  کاهش میابد شده تعییادر هنگام توقف، فرکانس با شیب 

ایاا شایب    بیشاتر شاود    و یا جریان از تجاوز کند (فاز تکولت برای  350) ولت 700

بار اینرسی زیاد داشته باشد و مقاومت ترمز نصب نشاده باشاد    که درصورتیو  شود میمحدود 

 بسیار طولانی شود. تواند میزمان توقف 

جریان  با محدود کننده جریان. در ایا حالت هنگام راه اندازی و توقف اگر اندازی راه. شتاب 1

. ایاا  گاردد  نمای ولی محدودیت ولتااژ لحاا     شود میایا شیب محدود  بیشتر شود  از

 .باشد میحالت برای وقتی که مقاومت ترمز به دستگاه وصل شده مناسب 

 هاا  شاتاب  کاه  درصورتیشیب کاهش و افزایش برابر با مقادیر تنظیمی است. در ایا حالت . 2

 اضافه جریان یا ولتاژ وجود دارد. احتمال رخ دادن خطای ،دنزیاد باش

 (No current and voltage limit during ramp up/down) 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 3 موتور توقف نوع(motor stop mode)  

 .کند میتوقف  تنظیم شده  پارامتر یکه درصورت بهو  شده تعییاموتور با شیب . 0

 With defined Ramp times)) 

زماان توقاف را تعیایا     ،طبیعی بایستد. در ایا حالت اینرسی باار  طور بهتا  شده رهاموتور . 1

اینکاه   مگار  موتور دوباره دستگاه را اساتارت نکنیاد.  . توجه کنید که تا ایستادن کامل کند می

 (Coast to stop) .باشد شده  تنظیم 2یا  1به روی عدد   پارامتر

 .پس از توقف کاملآمپری  ثانیه تزریق جریان مستقیم   با 0مانند حالت . 2

(Like mode 0 with  sec DC injection at the end ) 

 قابل تنظیم است. بعدی پارامترهای که توسط مستقیم در زمان ثابتترمز جریان . 3

(DC brake stop) 

ثانیه موتور هرز گرد شده و سپس جریان  0.8در ایا حالت پس از اعمال فرمان استوپ ابتدا 

. توجه کنیاد  شود میبه موتور اعمال   و در مدت زمان مستقیم با مقدار پارامتر 

وارد کند پس مقدار ایا دو پارامتر را متناساب   آسیببه موتور  تواند میکه زمان و جریان بالا 

  نیاز به مقاومت ترمز ندارد. حالتایا  با نیاز تنظیم کنید.
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W /Rated13.00 - 1.00  نامیA Brake current DC 

را تعیایا   باشد می 3برابر با  پارامتر  که وقتیایا پارامتر قدرت ترمز جریان مستقیم را 

 .کند می

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.00 0.1 - 999.9 S Brake time DC  

را تعیایا   باشد می 3برابر با  پارامتر  که وقتیترمز جریان مستقیم را  زمان پارامترایا 

 .کند می

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 فرکانسولتاژ به  منحنی(V/F curve)  

 و پارامتر  طبق مشخصات موتور 1خطی درجه منحنی   .0

 (Linear+Boost) 

 و بارهای مشابه. برای پمپ و فا و کمپرسور 1.5از درجه  نماییمنحنی   .1

(Pump and fan) 

 در فرکانسهای پاایینتر از ناامی   بارهایی مثل فا. ایا حالتبرای  2از درجه  منحنی نمایی .2

و گشاتاور موتاور در دورهاای     کناد  مای قبل به موتور اعماال   ولتاژ کمتری نسبت به حالت

 (2nd  order curve) یابد.یکاهش م با سرعت بیشترینامی دور از  تر پاییا

 
و پاارامتر   ناامی کااهش میاباد    فرکاانس  زیار  های فرکانسدر ولتاژ موتور  2و  1 در حالت

   و  باعاث   ،. استفاده از ایا حالت برای پمپ و فاشوند مینیز نادیده گرفته

ولی برای سایر کاربردها که نیااز باه گشاتاور کاافی در دور      گردد میانرژی در  جویی صرفه

 .شود نمیپاییا دارند توصیه 
 

 ردیف کاربرد تنظیممحدود   فرض پیش نوع

R/W 2 0 - 3 
Start on the fly 

  پیدا کردن دور موتور در  ال چرخش

 به کار ایا پارامتر برای پیدا کردن دور موتور درحال چرخش قبل از استارت شدن دستگاه

. اگر هنگام اعمال فرکانس صفر به خروجی، موتور با سرعت قابل ملاحظاه در حاال   رود می

حالات   کاه  درصاورتی چرخش باشد، دستگاه به سرعت خطای اضاافه جریاان خواهاد داد.    

استوپ موتور از نوع رها شونده باشد و یا خروجی دستگاه در اثر یک خطا قطع شده باشد و 
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مده باشاد ایاا حالات    آاز استارت شدن به گردش دریا موتور توسط پروسه خط تولید قبل 

 .آمدپیش خواهد 

توجه کنید که عمل پیدا کردن جهت و دور موتور عمل استارت را تاا پیادا کاردن سارعت     

 خواهد انداخت. تأخیرموتور به 
 

 .ر در حال چرخشکردن تعییا سرعت موتو غیرفعال  .0

(Disabled) 
 .در هر استارتدر حال چرخش فعال کردن تعییا دور موتور   .1

(Every start) 
 .رها شونده استوپ حالتدر فقط چرخش  حال دردور موتور  تعییافعال کردن   .2

(Only when the stop mode==1=coast to stop) 

 .در استارت اول پس از روشا شدن درحال چرخش فعال کردن تعییا دور موتور  .3

(Once before the first start after POWER ON) 

موتور باشد، دساتگاه   اندازی راهدور موتور در چرخش، عکس دور مورد نظر برای  که درصورتی

 و با شیب تنظیم شده در پارامتر  آن راور در جهت مخالف را پیدا کرده و ابتدا دور موت

 در جهات دلخاواه و باا شایب     آن راو ساپس   کند میمتوقف با محدود کردن جریان و ولتاژ 

 .کند می اندازی راه یعنی پارامتر  اندازی راهو با توجه به حالت  در  تنظیم شده

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 0 - 1  خروجیرگولاسیون ولتاژ AVR function /  

 تثبیت کننده ولتاژ خروجی است. کننده فعالایا پارامتر 

هم طبق منحنی  ها فرکانسولتاژ حداکثر به موتور تزریق شده و در بقیه ، در فرکانس نامی -0

 380فااز   3. در ایا حالت حاداکثر ولتااژ درایاو    گیرد نمیکاهش میابد و تثبیت ولتاژ صورت 

در ورودی در نظار   ای لحظاه بدون اینکه مقادار ولتااژ    شود میولت فرض  220 فاز تکولت و 

 گرفته شود.

هرتاز ولتااژ نصاف ولتااژ ورودی      25هرتز در فرکانس  50ولت  380مثال برای موتور  طور به

ولت بیشاتر شاود ایاا ولتااژ نیاز       380ولتاژ ورودی از  که درصورتیو  شود میدستگاه اعمال 

 و بالعکس. شود میبیشتر 

مثاال   ورطا  بهو  شود میولتاژ خروجی دستگاه بدون توجه به تغییرات ولتاژ ورودی تثبیت  -1

و  شاود  مای ولات اعماال    190هرتاز ولتااژ    25هرتز در فرکاانس   50ولت  380برای موتور 

تغییرات ولتاژ ورودی تغییری در ایا ولتاژ ایجاد نخواهد کرد. ایا حالات کااری بارای اغلاب     

 (فرض پیش حالت ).باشد میاز حالت قبل  تر مناسبدها کاربر
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 1 استارت در لحظه روشن شدنStart at power on/  

اگر در هنگام روشا شدن ، شرایط استارت شادن موتاور مهیاا باشاد بادیا معنای کاه         – 0

(  فعال شده باشند، دستگاه استارت نخواهاد شاد و   Run( و ورودی استارت )Enableفعالساز)

 استارت یکبار قطع و وصل شود.برای استارت شدن باید فعالساز یا ورودی 

اگر در هنگام روشا شادن شارایط اساتارت شادن موتاور مهیاا باشاد بادیا معنای کاه            -1

 (  فعال شده باشند دستگاه استارت خواهد شد.Run( و ورودی استارت )Enableفعالساز)

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2  روشن شدن فن دستگاFan turn on/  

 .) بار معمولی در شرایط نصب عادی(موتورهمزمان با استارت شدن  روشا شدن فا -0

درجاه ساانتیگراد رسایده و     55روشا شدن فا هنگامیکه دمای خنک کننده دستگاه به  -1

درجه برگردد.)بار معمولی و محل نصاب مرطاوب    50خاموش شدن فا هنگامیکه دما به زیر 

 یا پر گرد و غبار(

 فا همیشه روشا.)بار سنگیا و محیط گرم( -2

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W  20.0 – 2.0 نامی دستگاA Current limit  

هنگام شتابگیری  که درصورتی. شود میجریان موتور هنگام شتاب گیری به ایا پارامتر محدود 

جریان موتور به ایا حد برسد شتاب گرفتا موتور کند شده و حتی ممکا است متوقف شاود  

 تا زمانی که جریان از ایا پارامتر کمتر شود.

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 100% 0.0 – 100.0% Power scale(%rated)  

و یاا از طریاق ورودی   ( فعال PID) باشدتنظیم شده  در حالت  پارامتر  که درصورتی

D5  حالت کنترلرPID       انتخاب شده باشاد و باازخورد کنتارل هام توساط=   تاوان

. کناد  مای دستگاه انتخاب شده باشد، ایا پارامتر حداکثر توان تزریق شده به موتور را تعیایا  

درصاد   100برابر با  نیز و مرجع ورودی دستگاه درصد بوده 100مثال اگر ایا پارامتر  طور به

به موتور تزریق شود. ایا حالت کاری  توان نامی موتورکه  رود میباشد دور موتور تا جایی بالا 

.باشد میبه خصوص برای استفاده در رولینگ مفید 
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 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 1 PID control mode  
و پارامتر  کند میکار  متغیر. در ایا حالت دستگاه به صورت فرکانس غیرفعال PID کنترلر -0

 .شود مینادیده گرفته  بازخورد یا 

 ایا حالت فرکاانس خروجای دساتگاه بساته باه مرجاع کنترلای و        در فعال. PIDکنترلر -1

 مراجعه نمایید. PIDمربوط به کنترلر  . برای اطلاعات بیشتر به ضمیمهکند میبازخورد تغییر 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1.0 0.01-99.99 
P  

 PID در کنترلر  Pضریب 

باعث  آن. زیاد بودن باشد میایا ضریب نشانگر ضریب کنترلر متناسب  PIDکنترل  حالتدر 

نیز باعاث   آنبودن و کم  شود میناپایداری سیستم کنترلی  حال درعیاسریع شدن سیستم و 

 .نمایید مراجعه PID کنترلر ضمیمه به. برای تنظیم درست ایا پارامتر شود میکندی سیستم 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1.0 0.00 - 99.99 
I  

 PID در کنترلر  Iضریب 

باعاث   آن. زیااد باودن   باشاد  می گیر انتگرالایا ضریب نشانگر ضریب  PIDکنترل  حالتدر 

نیز باعاث   آنو کم بودن  شود میناپایداری سیستم کنترلی  حال درعیاو  سریع شدن سیستم

 بخاش   باه . برای تنظیم درست ایا پارامتر شود میکنترل  متغیرخطای  حذفزمان  زیادشدن

 .نمایید مراجعه PID کنترلر

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1.0 0.00 - 99.99 
D  

 PID در کنترلر  Dضریب 

درست ایاا  . برای تنظیم باشد می گیر مشتقایا ضریب نشانگر ضریب  PIDکنترل  حالتدر 

 .نمایید مراجعه PID کنترلر ضمیمه بهپارامتر 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 1  پروسهمعکوس بودنProcess reverse))  

 تنظیم کنید. 1پروسه کنترلی معکوس باشد ایا پارامتر را روی  بازخورد که درصورتی

مقادار   مثال دما و یاا فشاار...(،   طور به) شوندهبا زیاد شدن کمیت کنترل  ،در پروسه معکوس

در ایا حالت جریاان حاداکثر و ولتااژ حاداکثر یعنای       کاهش میابد. Feedbackبازخورد یا 
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معاادل   ،معادل صفر در نظر گرفته شده و جریان و ولتاژ حداقل و  پارامترهای 

 .شود میدر نظر گرفته  (100%) بازخوردحداکثر 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.0 0.4 - 999.9SEC (2
nd

 accl.) شتاب افزایشی دوم زمان 

 ایاا  باشاد،  شده فعال مربوطهو ورودی  دنباش برابر   یا پارامتر که درصورتی

 برای شتاب افزایشی خواهد شد. عدد جایگزیا پارامتر 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.0 0.4 - 999.9SEC (2
nd

 Decel.) شتاب کاهشی دوم زمان  

 .شد برای شتاب کاهشی خواهد مانند پارامتر قبل جایگزیا پارامتر 

مقادیر شتاب افزایش و کاهش دور موتور را با توجاه باه    توانید میبا استفاده از ایا دو پارامتر 

 تغییر دهید. D5و یا   D4شرایط و کاربرد و با فعال کردن ترمینال 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 
 و ولوم دیجیتال صفحه کلیدبرای  PID مرجع اولیه

PID Setpoint for key and digital POT 
 

صافحه   از طریاق  و ورودی انتخاب شده باشاد   توسط پارامتر  PID کنترل که درصورتی

ایا پارامتر مقدار اولیه ایا مرجع  ،یا ولوم دیجیتال برای تنظیم مرجع انتخاب شده باشد کلید

 .کند میرا تعییا 

 .0مقدار مرجع برابر  -0

 .مقدار تنظیمی پیش از خاموش شدن آخریامقدار مرجع برابر  -1

                                                                Setpoint=The last value before power off  
 .مقدار مرجع برابر با پارامتر  -2

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 10.00% 0.0 – 100.0% 
 و ولوم دیجیتال صفحه کلیدمقدار مرجع اولیه برای 

Setpoint Vlaue for key and digital POT 
 

 در پارامتر قبلی توضیح داده شده.

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 4.0 kHz – 10.0 kHz Switching frequency  



 

61 

 هاای  فرکاانس . کناد  مای طبقه قدرت دستگاه را تعییا  سوئیچینگفرکانس  مقدارایا پارامتر 

 شاود  می کم شدن دامنه نوسانات جریان و گشتاور و بالاتر باعث کم شدن صدای سوت موتور

ن دستگاه کارکرد تر گرمگشتاور و توان ماکزیمم و همچنیا  جزئی ولی از طرفی باعث کاهش

 .شود میگشتاور در دورهای خیلی پاییا موتور  تر پاییاو کیفیت 

کیلوهرتز تنظیم شود به ازای هار   4ایا فرکانس بالای  کیلووات 5.5در دستگاه  که درصورتی

 بگیرید. در نظر دستگاهدرصد کاهش توان برای  3 کیلوهرتز،

 موتور با صدای که درصورتیو  باشد میکیلوهرتز  6تا  4بین مقدار بهینه این پارامتر 

 .نماییدخودداری  مشکلی ندارید از تغییر این پارامتر

 
 ردیف  کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 2.0 kHz 2.0 - kHz Min Switching frequency  
دساتگاه را   (ساینک  هیات در هنگاام دا  شادن   ) ساوئیچینگ حد پاییا فرکانس  ،ایا پارامتر

بارای کام    کناد  مای درجه تجاوز  70دستگاه از  سینک هیتدمای  که هنگامی. کند میتعییا 

کاهش پیدا  پیوستهبه صورت دستگاه  سوئیچینگکردن تلفات طبقه قدرت دستگاه، فرکانس 

به  سینک هیتدمای  رسیدن با و دستگاه جلوگیری کند اضافه دمایتا از بروز خطای  کند می

 .دهد میدرجه ایا خطا رخ  80

تاا  سوییچینگ دستگاه را تعیایا کنیاد    حداقل مجاز فرکانس  توانید میبا تنظیم ایا پارامتر 

 شاهد کمتریا تعداد خطای اضافه دما در روزهای گرم و یا بارهای سنگیا موتور باشید.

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.0 0.4 - 999.9SEC (3
rd

 accl.) سومشتاب افزایشی  زمان 

در  D5 ورودیکاه توساط بااز تعریاف      کناد  مای شتاب راه اندازی سوم را تعییا ، ایا پارامتر

 MODBUSایا شاتاب همچنایا از طریاق ارتبااط      قابل انتخاب خواهد بود. پارامتر 

 نیز ایا شتاب اعمال میشود. PIDدر حالت کنترلر  .باشد میقابل انتخاب 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 5.0 0.4 - 999.9SEC (3
rd

 Decel.) سومشتاب کاهشی  زمان  

در پاارامتر   D5 که توساط بااز تعریاف ورودی    کند میسوم را تعییا  توقفایا پارامتر شتاب 

 .ایاا شاتاب همچنایا از طریاق ارتبااط       قابل انتخاب خواهد بودMODBUS   قابال

 نیز ایا شتاب اعمال میشود. PIDدر حالت کنترلر  .باشد میانتخاب 
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 ردیف کاربرد تنظیممحدود   فرض پیش نوع

R/W 3 0 - 5 (Baud Rate) سرعت ارتااط سریال  

بارای   تار  پاییا های سرعت .کند میارتباط سریال را تعییا  -بیت بر ثانیه -ایا پارامتر سرعت

 هستند. تر مناسب نویز پر های محیطخطوط طولانی و 

0. bps 4800 
1. bps 9600 
2. bps 19200 
3. bps 38400 
4. bps 57600 
5. 115200 bps 
 

 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1 1 - 240 (Address) در ارتااط سریالدرایو  آدرس  

طلاعات بیشتر ا. برای باشد میهنگام ارتباط سریال دستگاه در  آدرس کننده تعییاایا پارامتر 

 .نماییدمراجعه  RS485مربوط به ارتباط سریال  ضمیمه  به

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 Parity )بیت توازن (  

0- No parity 

1-  Odd parity 

2- Even parity 

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 1.0 0.1 – 99.9 S Communication time out  
باه ادرس دساتگاه چیازی     Masterایا پارامتر تعییا کننده زمانیست که اگار در طای آن   

عمل مرباوط باه قطاع ارتبااط      ،ارسال نکند خطای ارتباط فعال شده و بسته به پارامتر بعدی

 انجام خواهد شد.

 
 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

R/W 0 0 - 2 Time out function  
 عملی انجام نمیشود -0

 مربوط به توقف()طبق پارامترهای  دستگاه استوپ میشود. -1

 تا بایستد. شده( و موتور رها Enable=0) .دستگاه غیر فعال میشود -2
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 خطای قطع ارتباط بر روی صفحه نمایش مشاهده خواهد شد. 2و   1در حالتهای 
 

 ردیف کاربرد محدود  تنظیم فرض پیش نوع

RO -- 1.00 - 9.99 (Version) دستگا  افزار نرم ورژن  

 .باشد میمیکروپروسسور دستگاه  افزار نرمایا پارامتر نشانگر ورژن 
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o   (تاریخچه خطاها و مقادیر) پنجمپارامترهای گرو 
 

(Level 5 parameters: faults and values story) 
 

 ردیف تاریخچه نوع

RO دستگا خطای  آخرین Last fault)) 

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر  

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر 

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر  

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر 

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر  

RO  خطای دستگا  قال از پارامتر  

RO  کوتا تعداد خطای اتصال    ( occurance)  

RO  جریانتعداد خطای     ( occurance)  

RO  دماتعداد خطای اضافه      ( occurance)  

RO  ولتاژتعداد خطای اضافه occurance)) 

RO  توانتعداد خطای اضافه ( occurance) 

RO  دستگا  روشن بودنساعات   (Total on time) 

RO دستگا بودن  ساعات استارت (Total run time) 

RO 
 خطا آخرینساعات سپری شد  از 

(Hours elapsed from the last fault ) 


  
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 اشکالات ا تمالی
 اشکال علت طریقه رفع
 هاترمینالبرق ورودی را از روی 

چک  متر ولتتوسط  بااحتیاط

 کنید.

 برق در صورت وجود ولتاژ کافی،

قطع کرده و  سریعاًدستگاه را 

 دستگاه را برای تعمیر ارسال کنید.

 نبودن برق در ورودی دستگاه -

 دستگاهخرابی  -

روشا نشدن 

 دستگاه

 را چک کنیدفرمان استارت 

 را چک کنید مقدار پارامتر

 قطع بودن فرمان استارت -

  پارامتر مقدار درست نبودن -

استارت نشدن 

 موتور

دیجیتال  های ورودیاشتباه  ریزی برنامه - موارد را بررسی کنید

 (,پارامترهای ) آنالوگو 

تغییر نکردن 

 فرکانس دستگاه

 SE12اشتباه در تنظیم جریان حد یا  - موارد را بررسی کنید

تنظیم اشتباه فرکانس ماکزیمم و  -

 مینیمم

 کم بودن مرجع ولتاژ یا جریان ورودی-

نرفتا دور بالا 

موتور از یک حد 

 مشخص

 قطع بودن فرمان مربوطه و یا - موارد را بررسی کنید

  درست نبودن پارامتر -

تغییر نکردن جهت 

 چرخش موتور

  (Boost) کم بودن - موارد را بررسی کنید

تنظیم اشتباه ولتاژ نامی و فرکانس  -

 موتورنامی 

 ,تنظیم نادرست  -

 موتورقدرت کم 

و در صورت موارد را بررسی کنید 

نیاز از فا اکسترنال برای خنک 

 کردن موتور استفاده کنید

 ن با بار زیاد در دور پاییاکارکرد -

 () بوستزیاد بودن پارامتر  -

تنظیم اشتباه ولتاژ نامی و فرکانس  -

 موتورنامی 

 روی موتور ازحد بیشوجود بار 

 

 دا  شدن موتور

 پارامتر تنظیم اشتباه  - بررسی کنیدموارد را 

 فرمان کشی سیماشتباه در  -

 

مشکل در 

 دستگاه های فرمان
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 اشکال علت طریقه رفع
 

 

 موارد را بررسی کنید

 کم بودن مقدار پتانسیومتر ورودی-

 کیلو اهم( 2)کمتر از 

 دستگاهحداکثر  فرکانستنظیم اشتباه  -

() 

 اشتباه در تعریف پارامتر  -

 

 ماکزیمم کم بودن

 فرکانس خروجی

 ,تنظیم نادرست  - موارد را بررسی کنید

 تنظیم نادرست  -

 مربوطه آنالوگمشکل در ورودی 

محدوده نادرست 

تغییرات فرکانس 

 خروجی

 موتور پیچی سیمخرابی  - موارد را بررسی کنید

 خرابی دستگاه -

نامتقارن بودن 

 جریان موتور
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 خطاها

( برای دستگاه رخ دهد برق خروجی دستگاه به سرعت قطع شاده  Fault) خطایی که درصورتی

 .شود میو پیغام مربوط به خطای مربوطه دیده 

 راه وجود دارد: 3برای ریست کردن وضعیت خطا 

 .کند میثانیه خطا را ریست  5که پس از  Resetفشردن کلید  -1

 Enableکردن فرمان  غیرفعال -2

 که دستگاه در حیا کار خطا داده باشد( حالتی در ) .استوپ کردن درایو -3

توجه کنید که خطای کمبود ولتاژ و یا دمای رادیاتور دستگاه و اتصال کوتاه ممکا اسات تاا    

بایاد ابتادا شارایط باه حالات       ایا صورترفع مشکل مربوطه قابل ریست کردن نباشند و در 

 نرمال برگردد تا خطا ریست گردد.

نماوده و بارای رفاع     خاودداری  آناز ریست کاردن   دهد میرخ  اتکر بهخطایی  که درصورتی

 مشکل با مشاوریا شرکت تماس بگیرید.

 

 خطا (Fault) کد خطا علت ا تمالی طریقه رفع خطا

 های سیماگر با وجود قطع 

خروجی ایا خطا باز هم رخ 

 دستگاه معیوب است. دهد می

 ها خروجیاتصال کوتاه در  -

 خرابی بخش قدرت -




1 

 اتصال کوتاه

Short circuit 

 موارد را چک کنید.

اگر پس از قطع موتور باز هم 

خطا رخ داد دستگاه معیوب 

 است.

 زیاد بودن بار -

 ها شتابزیاد بودن  -

 خرابی موتور -

 تنظیم اشتباه پارامترهای موتور -

 Pr05زیاد بودن پارامتر  -




2 

 

 اضافه جریان

 

Over current 

 اندازی راهزیاد کردن زمان 

شتابگیری به  حالتتغییر 

=2 

 اندازی راهکم بودن زمان  -

() 

 







 اضافه جریان

 شتابگیریهنگام 

 موتور

 زیاد کردن زمان توقف

شتابگیری به  طریقتغییر 

=2 
 مقاومت ترمز را چک کنید

 () توقفکم بودن زمان  -

یا اتصال کوتاه  مقدار کم بودن -

 مقاومت ترمز







اضافه جریان 

 هنگام توقف موتور
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 خطا (Fault) کد خطا علت ا تمالی طریقه رفع خطا

 زیاد کردن زمان توقف

شتابگیری به  طریقتغییر 

=2 
 استفاده از مقاومت ترمز

 سرعتزیاد بودن شتاب کاهش  -

() 

 ترمز مقاومتبودن یا خرابی  قطع-

 
 



در  اضافه ولتاژ

 هنگام توقف

Over voltage 
during 

deceleration 

 کردن ولتاژ ورودی چک

 استفاده از مقاومت ترمز

 بالا بودن ولتاژ ورودی -

ژنراتوری  منطقهموتور به رفتا  -

 توسط بار مکانیکی -

 
 

 

اضافه ولتاژ در 

 حالت نرمال

Over voltage 

 

را چک  ها ترمینال کشی سیم

 کنید

 سلامت فا را چک کنید

یا جریان اتصال کوتاه شدن - 

 12ترمینال از  ازحد بیشکشی 

 . COMولت به ترمینال 

 دستگاهخرابی فا -

 
 



 خطای ترمینال

12V 
 

12V over 
load 

را  i1جریان ورودی جریان 

 بررسی نمایید.

 آنالوگورودی  که درصورتی -

 20-4جریان برای حالت 

باشد و جریان  شده ریزی برنامه

 باشد. آمپر میلی 3ورودی زیر 

 
 



قطع ورودی 

 جریان

برق ورودی دستگاه را چک 

 کنید

 های خازناحتمال خرابی 

 دستگاه

 

قطع بودن یکی از فازهای  -

 ولت 380 های دستگاهورودی در 

سه  ازحد بیشنامتعادل بودن   -

 فاز ورودی







 

 قطع فاز ورودی

 
Phase loss 

دستگاه خاموش  که هنگامیدر 

، مقاومت فاز به متر اهماست با 

 را چک کنیدموتور فاز 

 نامتقارن بودن جریان موتور -

احتمال خرابی طبقه قدرت  -

 دستگاه

 
 



 

 خروجی قطع فاز

 
Output 

phase loss 

 برق ورودی را چک کنید
 کم بودن ولتاژ برق ورودی -

 قدرت دستگاه های خازنخرابی  -

 
 

 

 کمبود ولتاژ

Under 
voltage 

 مکانیکی را کنترل کنیدبار 

 مراجعه کنید بار اضافهبه بخش 

 روی موتور ازحد بیشبار  -

 

 
 

 

 بار اضافه

Over load 
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 خطا (Fault) کد خطا علت ا تمالی طریقه رفع خطا

 کنیااددمااای محاایط را چااک 

 باشد( 45باید زیر )

فرکانس سوئیچینگ را تاا حاد   

 ممکا کاهش دهید

بااا اسااتفاده از هااوای فشاارده  

دساتگاه را تمیاز    ساینک  هیت

 کنید

 نصب دمای بالای محیط -

 فرکانس سوئیچینگ بالا -

 فا خرابی -

 زیاد روی موتور بار -

 با منبع گرما مجاورت -

 ساینک  هیات کثیف شدن فا و  -

 دستگاه

 

 
 

 

 دا  کردن دستگاه

Over 
temperature 

دمای هاوا باالای    که درصورتی

 گااراد سااانتیمنفاای ده درجااه 

اسات دساتگاه را بارای تعمیاار    

 ارسال کنید.

 محیط ازحد بیشسرد بودن  -

 قطع شدن سنسور حرارت -

 
 



 ازحد بیشسرمای 

و یا قطع سنسور 

 حرارت

 تااوانباارای تهیااه دسااتگاه بااا 

بااا شاارکت تماااس   تاار باازرگ

 نماییدحاصل 

ن توان دستگاه نسبت باه  کم بود -

 موردنیازتوان 

 
 



 توانکم بودن 

 دستگاه

برای تهیه مقاومت ترمز با توان 

 نماییدبیشتر اقدام 

کام بااودن تاوان مقاوماات ترمااز    -

 برای کاربرد مورد نظر

 
 



 ازحد بیشتوان 

 روی مقاومت ترمز

 بررسی نمایید موارد را
 ناسب موتور.تنام توان -

 قطع بودن کابل موتور  -
خطای تنظیم 

 اتوماتیک

 با شرکت تماس بگیرید
ایاااراد در حافظاااه پارامترهاااای  -

 دستگاه
- 

 

خرابی حافظه 

 داخلی

بااه تعریااف پارامترهااای گااروه 

 ورودی خروجی مراجعه نمایید

 

کااه خطااای خااارجی  در حااالتی -

 فعال شده باشدتعریف و 

 
 



 خطای خارجی

External fault 

ارتباااط را چااک کنیااد و یااا   

خطااای ارتباااط را غیاار فعااال  

 (=0کنید.)

در حااالتی کااه باایش از زمااان    -

ارتبااط باا    تعییا شده در 

Master .قطع شود 







 خطای ارتباط 

Connection  
loss 

  



 

70 

 ارانتی و خدمات پس از فروشگ
شرکت گردون الکترونیک تمرکز خاصی بر روی خدمات پس از فروش داشته و هدف خاود را  

 خدمات پس از فروش متمرکز کرده است. تریا سریعو  تریا ارزانبر روی ارائه 

اساتفاده از   ، در کناار بردها توسط شارکت تمامی  و ساختو بهینه بسیار هوشمندانه طراحی 

کاهش هزینه تعمیرات  باعث علاوه بر بالا بردن کیفیت کارکرد دستگاه، ،روز بهقطعات معتبر و 

بسایار پااییا باوده و همچنایا سارعت       هاا  خرابای هزیناه  ، برندهای وارداتی برخلافشده و 

 .باشد نمیبا اکثر برندهای وارداتی  قیاسبل تعمیرات و خدمات هم قا

مااه گاارانتی    12ماه گاارانتی تعاویض و    2 - خرید از زمان -ایا شرکت همگی  های دستگاه

 ،به علت تعطیلی و امثاالهم  دستگاه تعمیر زمان  مدتصورت طولانی شدن  تعمیر داشته و در

ا حاصال  مکمتریا وقفه در روند کار ش تا گردند میبه شما تقدیم  امانی صورت به یک دستگاه

 (شود میذخیره  مربوطهدرون حافظه  ،توجه کنید که ساعت کارکرد دستگاه) شود.

 

o  گارانتیابطال شرایط 
 دستگاه یا برچسب اطلاعات برچسب گارانتی پارگی و مخدوش بودن. 

  تااریخ خاروج ان از   دساتگاه  (برگه گارانتی ) فاکتور خرید مفقود شدندر صورت ،

 شرکت معیار شروع گارانتی خواهد بود.

 دستگاه شدید شکستگی و ضربه خوردگی. 

  ولات در مادل ساه فااز.     500و  فاز تکولت در مدل  270وارد شدن برق بیش از 

 (و همچنیا خواندن حافظه دستگاه توسط خرابی وریستورها تشخیص قابل)

  نامناسب( در محل نصب) زیاد در دستگاه. وخاک گردو  آلودگیوجود 

  شاده  ذخیرهاز مقدار  تشخیص قابل) دستگاه. توان از توان بیشتراستفاده از موتور با 

 دستگاه(دمای  توان و ومتوسط جریان 

 (مانند استفاده در نزدیکی کوره) حرارت زیاد در محل نصب دستگاه. آثار 

 باا   هاای  محال در فضای بااز یاا    استفاده ) .رطوبت زیاد در محل نصب دستگاه آثار

 ( بدون ملاحظات مربوطه رطوبت بالا

 وارد شدن ولتاژ بالا در قسمت ترمینال فرمان دستگاه. 

  موتور( و یا مقاومت ترمز) خروجیبرق ورودی و برق  جابجایاتصال. 

  در حافظاه   شاده  ذخیاره ) و سااعات کاارکرد دساتگاه.    فاکتورمنطبق نبودن تاریخ

 دستگاه(



 

71 

 ها انتخاب

 

. تماامی ایاا   پاردازیم  می GD-S1های موجود برای اینورترهای آپشادر ایا قسمت به معرفی 

ها طراحی و ساخت خود شرکت بوده و با کمتاریا هزیناه باه مشاتریان محتارم ارائاه       آپشا

 .گردند می
 

o سلف ورودی کاهش هارمونیک جریان 
بازرگ وظیفاه صااف     نسابتاً ده و یک خازن شبرق ورودی یکسو  ،کنترل دور های دستگاهدر 

 هاای  هارمونیاک  آمادن دارد. ایاا عمال باعاث باه وجاود      به عهاده  کردن برق یکسو شده را 

 مااثر باعث بالا رفتا مقدار  ها هارمونیککه خود ایا  شود میروی جریان ورودی  توجهی قابل

کابال   مقطاع باعث بازرگ شادن    نهایتاًو ایا امر هم  شود می برابر دوجریان ورودی تا حدود 

 .گردند میمصرف برق  نتیجتاًودی و همچنیا بالا رفتا دیماند برق و تلفات کابل و ور

را  ناه تاوان ورودی(  ) ورودیجریاان   ماثرتوسط ایا شرکت، مقدار  شده طراحیسلف ورودی 

درصد کاهش داده و علاوه بر کم کردن تلفات حرارتی کابال و دیماناد بارق، عمار      40تا  30

 و همچنایا دساتگاه را نسابت باه      دهاد  مای افزایش  برابر چند حدودتا دستگاه را  های خازن

 .نماید می تر ایما ،ی برق ورودیراگذ هایشوک

 
 :دستگاه استفاده کنید توانمتناسب با  های سلفاز  حتماًتوجه کنید که 

 

 دستگاه توانورودی/ مقدار سلف ورودی نوع سلف ورودی

 1.5mH/7A 0.75Kw/220V فاز تک

 1mH/10A 1.1Kw/220V فاز تک

 750uH/15A 1.5Kw/220V فاز تک

 500uH/20A 2.2Kw/220V فاز تک

 500uH/7A 2.2Kw/380V سه فاز

 390uH/10A 3Kw/380V سه فاز

 300uH/13A 4Kw/380V سه فاز

 220uH/17A 5.5Kw/380V سه فاز
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o فیلتر نویز ورودی 
عدد  6 بوسیلهپس صاف شدن توسط خازن  دستگاه کنترل دور برق یکسو شده در ورودی را 

تبادیل   فااز به برق ساه   SPACE VECTOR PWM توسط مدولاسیون (IGBT)الکترونیک سوئیچ

ولاای  اساات متغیاار کیلااوهرتز 20تااا  1فرکااانس ایااا تباادیل از حاادود  اگرچااهو  کنااد ماای

 شاود  میاز برق ورودی کشیده  ها سوئیچفرکانس بالا به علت سرعت بالای ایا  های هارمونیک

 هاای  دساتگاه مشترک بوده و باعاث ایجااد ناویز و اخاتلال بار روی       مالفه صورت بهکه اغلب 

. ایاا  شاوند  مای یا در نزدیکی دساتگاه قارار دارناد    دارند  حساسی که برق مشترک با دستگاه

کاه در قسامت قبلای معرفای شاد       هارمونیکسلف خازن دستگاه و نویزها تا حدودی توسط 

مشاترک   مالفاه ایا نویزها باید از فیلتار مخصاوص    ماثر تضعیفبرای ولی  گردند میتضعیف 

 ساه  هاای  دساتگاه و نوع سه فاز برای  فاز تک های دستگاهبرای  آن فاز تکاستفاده کرد که نوع 

 است. استفاده قابلفاز  

 

o فیلتر نویز خروجی 
و  تزکیلاوهر خروجی دستگاه کنترل دور یک ولتاژ بالای سوییچ شاونده باا فرکاانس چنادیا     

طاول کابال    کاه  هنگاامی و باه همایا خااطر     باشد می نانوثانیه 100سرعت سوییچ زنی زیر 

باعث  تواند میتولید خواهد شد که  توجهی قابل تشعشعات خروجی دستگاه تا موتور زیاد شود،

 اختلال جدی در کار سنسورها و سایر ادوات الکترونیکی حساس و همچنیا مسیرهای ارتباط

 شود. و حتی خود دستگاه مجاور دیجیتال و آنالوگ

 تشعشعاتبرابر، اثر ایا  10شیب تغییرات ولتاژ خروجی تا حدود  کم کردنفیلتر خروجی با  

در صاورت دور باودن موتاور از     آنو اساتفاده از   دهاد  مای کااهش   پوشی چشمرا تا حد قابل 

 .شود میتوصیه ، دستگاه

موتور، از کابل شیلد دار استفاده نماوده و شایلد   توجه کنید که در صورت طولانی بودن کابل 

 که در ابتدای دفترچه توضیح داده شد، در سمت دستگاه زمیا کنید. طور همانکابل را 

 

o و برد رابط نگیتوریمانکنترل و  افزار نرم 
قابلیات کنتارل و    USB/RS485و توساط یاک مبادل     شاده  طراحای برای ویندوز  افزار نرمایا 

باه کااربر    MODBUS RTUبار روی پروتکال    دساتگاه را  32تاا   1 ریازی  برنامهو  مانیتورینگ

 .دهد می
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o پارامترهای سفارشی 
اکثار قریاب    تقریباًکه  شده گرفته نظر در، پارامترها طوری  GD-S1 دستگاهدر طراحی  اگرچه

، قسمت طراحی  مشتری احترام به کاربردهای معمول را پوشش دهد ولی در راستای اتفاق به

شرکت گردون الکترونیک پارامترهای مورد سافارش مشاتریان را کاه باعاث راحتای کااربرد       

به دستگاه اضافه  و گاه رایگان، هزینه منطقی درازای ،شود میخاص  های استفادهدستگاه برای 

 خواهد کرد.

 .نماییدبرای اطلاعات بیشتر با شرکت تماس حاصل 
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 PIDکنترلر 

باشد. ایا کنترلر شامل سه جزء متناسب  تریا کنترلر خطی در صنعت می متداول PIDکنترلر 

توان پاسخ سیستم را باه پاساخ قابال     و انتگرال کیر و مشتق گیر بوده و با تنظیم هر کدام می

 کنید. تر نمود. در شکل زیر شماتیک مربوط به ایا کنترل کننده را مشاهده می قبول نزدیک

e(t) باشد.  ختلاف مرجع و خروجی سیستم میخطای سیستم یا اr(t)  مقدار مرجع مورد نظر

 باشد. مثال فشار و یا دما و یا سرعت می طور خروجی سیستم کنترلی به y(t)و 

u(t) باشد که به پروسه وارد شده و باعث تغییرات خروجی  در اینجا فرکانس و ولتاژ درایو می

 (Actuatorشود. )خروجی  یعنی دما یا فشار و غیره می

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

کناد باه    صورت آنی به خروجی کنترلر منتقل می  کنترل کننده متناسب مضربی از خطا را به

 تواند باعث ناپایداری سیستم شود. همیا خاطر زیاد کردن آن می

العمل سیستم را، در رسایدن خروجای سیساتم باه      ازحد ایا پارامتر هم عکس کم شدن بیش

شکل زیر مثالی از اثر تغییر ضریب کنترل کنناده متناساب بارای     در تعادل، کند خواهد کرد.

 نمایید. یک سیستم را مشاهده می
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کناد و باعاث    انتگرال گیر از خطای سیستم انتگرال گرفتاه و آن را باه خروجای منتقال مای     

 گونه خطای ماندگار در سیستم وجود نداشته باشد. شود که هیچ می

ی شدن سیستم و کم شادن آن باعاث دیرتار صافر شادن خطاای       زیاد کردن آن باعث نوسان

 نمایید. در شکل اثرات تغییر ایا پارامتر را مشاهده می .شود سیستم می
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

مشتق گیر وظیفه کنترل تغییرات سریع در خروجی سیستم را دارد و زیاد کردن آن باعث کم 

از طرفای باعاث دیرتار متعاادل     شاود و   ( میOvershoot) شدن در مقدار بالا زدن سیستم

 گردد. شدن خروجی سیستم نیز می
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 RTU  MODBUSارتااط سریال

 MODBUSتحت پروتکل اساتاندارد   RS485دارای قابلیت ارتباط سریال  GD-S1دستگاه 

 را باه هام متصال نماود     GD-S1دساتگاه   15تاوان تاا    با استفاده از ایا روش مای  باشد. می

(Slave و توسط کامپیوتر یا )PLC ( یا هر دستگاه دیگرMasterایا دستگاه )  ها را کنترل و

جمله استارت استوپ و تغییر جهت و تغییر فرکانس که توسط  از تمامی فرامیا  مونیتور کرد.

خوانادن مقاادیر    باشاد.  کنترل مای  کلید قابل انجام است از ایا طریق قابل ها و صفحه ترمینال

وضاعیت   سینک دستگاه و نس و جریان دستگاه و یا ولتاژ خروجی و دمای هیتمهم مثل فرکا

از جملاه   دساتگاه  استارت استوپ و ترمز و شاتابگیری در کناار قابلیات تنظایم پارامترهاای     

 باشد. امکانات ایا بستر ارتباطی می

قابال تنظایم    SE28بیت برثانیه توساط پاارامتر    115200تا  4800سرعت ایا ارتباط بیا 

 Masterآدرس مخصاوص باه خاود دارد کاه باه وسایله ان توساط         ت و هر دستگاه یکاس

 شود. تنظیم می توسط پارامتر  شود و ایا آدرس شناسایی می

آدرس یکساان باعاث خطاا در     توجه کنید که وجود دو دساتگاه روی یاک بساتر ارتبااطی و    

بستر ارتباطی باید  های متصل به یک خواهد شد و شماره تمامی دستگاه MODBUSکارکرد 

 (200تا  1عددی بیا ) متفاوت باشد.

هاا فرماان مربوطاه را اجارا      Slaveاستفاده کناد تماامی    0 آدرساز  Master که درصورتی

 ارسال نخواهند کرد. Masterجوابی برای  گونه هیچخواهند کرد ولی 

از  B(S-)و  A(S+)های دیگر باید ترمیناال   به دستگاه و دستگاه Masterبرای متصل کردن 

 هر دستگاه دقیقاً به ترمینال متناظر دستگاه بعدی متصل شود:
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گیرد تا انعکاس سیگنال روی  اهم موازی با ترمینال آخریا دستگاه قرار می 150یک مقاومت 

ها  که فاصله دستگاه درصورتی برای فواصل بلند ضروری است() کابل دیتا را به حداقل برساند.

ها نیز باید باه هام وصال شاده و باه زمایا        تمامی دستگاه COMمینال تر از هم زیاد است،

طاور   هاا را باه   مشترک بیا دساتگاه  مولفهایا عمل ولتاژ  نیز متصل شوند. Masterدستگاه 

 دهد. قابل توجهی کاهش می

 پریتی زوج بیت استارت و هشت بیت دیتا و دارای یک GD-S1ارتباط سریال در دستگاه     

استاپ بیت در حالت  2و  استاپ بیت در حالت پریتی زوج یا فرد پریتی و یک یا فرد یا بدون

 قابل انتخاب است. پریتی توسط  بیت باشد. بدون پریتی می

و در هنگام دستور نوشتا، به شکل استاندارد زیار خواهاد    MODBUSهر بسته اطلاعات در 

 (Masterبود: )از طرف 

 

 

 

 

 

 

در صورت درست انجام شدن فرمان توسط دستگاه، کپی همیا بسته از طرف دساتگاه بارای   

Master کنید  ارسال خواهد شد در غیر ایا صورت، بسته خطا که در جدول زیر مشاهده می

 ارسال خواهد شد.

Slave address Address 

86HEX Function 

1 ~ 4 Exception code 

CRC LOW CRC LOW 

CRC High CRC High 

1 - 240 Address 

06HEX Functiion 

MSB Register address 

16bit word 
LSB 

MSB Register content 

16bit word 
LSB 

LSB CRC low 

MSB CRC High 
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 باشد: کد خطاها به شکل زیر می

و  03HEXتنها فرمان خوانادن باا کاد    ) است.عمل درخواست شده غیر معتبر یا ناشناس  -1

 معتبر هستند.( 06HEXعمل نوشتا با کد 

 آدرس رجیستر درخواست شده برای نوشتا یا خواندن نامعتبر است. -2

 شده برای آدرس مربوطه صحیح نیست و خارج از محدوده مجاز است. مقدار ارسال -3

برای نوشتا در آدرسی که محتوای آن امکان اجرای فرمان وجود ندارد. برای مثال تلاش  -4

 قابل تغییر نیست.

o   لیست آدرس رجیسترها در دستگاGD-S1: 
 (HEX 06 =رجیسترهای قابل نوشتن )کد نوشتن 

 Address=2000HEX رجیستر فرمان:-1

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 - 15 

Enable run F/R JOG P P P Acc Acc mode local ----- 

تنظایم   16را به روی  ابتدا باید  MODBUSبرای کنترل فرامیا دستگاه از طریق 

 نمایید.

دستور استارت موتور و بیت شماره  1دستگاه و بیت شماره  Enableفرمان  0بیت شماره 

باه   6تا  4های شماره  باشد. بیت فرمان تگ ضرب می 3جهت چرخش موتور و بیت شماره  2

 5کند که حداکثر آن عادد   صورت باینری شماره فرکانس پیش تنظیم مورد نظر را تعییا می

معاادل   4فرکانس پیش تنظیم شماره باشد. برای مثال  معادل فرکانس پیش تنظیم پنجم می

به صورت باینری شماره شتاب انتخاب شده  8و  7های شماره  باشد. بیت می PPP=100عدد 

 و  شتاب اصلی دساتگاه کاه توساط پاارامتر      00 باشد که در صورت ارسال می

وم معاادل شاتاب سا    10معادل شتاب دوم و عادد   01گردند. عدد  اند انتخاب می تعییا شده

( حالات کااری دساتگاه    mode) 9باشاد. بیات شاماره     نامعتبر مای  11دستگاه بوده و عدد 

 10خواهاد باود. بیات شاماره      PIDحالات   1معادل حالت کاری فرکاانس و   0باشد که  می
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(local)  در صورت فعال شدن مرجع دستگاه را از هر حالت انتخاب شده به ورودی ولتاژ دوم

(V2تغییر می ) .مت پارامترهای ورودی/خروجی مراجعه نمایید(به قس) دهد 

 Address=2001HEX رجیستر فرکانس خروجی -2

بارای   در نظر گرفتا رقم ممیز ارساال کنیاد.   بدونبرای تنظیم فرکانس باید عدد فرکانس را 

را بارای   . توجه کنید کاه بایاد   ارسال نمایید 500 هرتز را به صورت 50.0مثال عدد 

 (6برابر با ) تنظیم کرده باشید. MODBUSحالت 

 Address=2002HEX رجیستر مرجع کنترلی -3

 ممیاز ارساال کنیاد.    بدون در نظر گارفتا  را مرجع باید عدد PIDمرجع کنترل برای تنظیم 

را  . توجه کنید کاه بایاد   ارسال نمایید 900 را به صورت درصد 90.0برای مثال عدد 

 برای ایا حالت تنظیم نمایید.

 Address=2003HEX رجیستر بازخورد خروجی -4

برای مثاال عادد    .باشد میدرصد  100.0تا  0معادل  1000تا  0محدوده مجاز ایا رجیستر 

را برای ایاا حالات    . توجه کنید که باید ارسال نمایید 900 را به صورت درصد 90.0

 تنظیم نمایید.

 Address=0GN HEXرجیستر پارامتر: -5

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 

N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

کنید. برای مثاال   بیت بعدی شماره گروه را انتخاب می 4بیت اول آدرس، شماره پارامتر و  8

 خواهد بود. 0000001100001110و یا  030Eاز گروه سوم عدد  14آدرس پارامتر 

یاا   Boostطور مثال پاارامتر   توجه: مقدار پارامتر را بدون در نظر گرفتا ممیز وارد نمایید. به

 متغیار اسات و در صاورت     20.00تاا   0.00باشد و مقدار آن بیا  داری دو ممیز می

ایاا در   را ارساال نماییاد.   350باید عادد   3.50 تمایل برای تنظیم ایا پارامتر به روی عدد
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شاده در   کاه پاارامتر ارساال    باشاد. درصاورتی   مورد تمامی پارامترهای ایا دستگاه صادق مای 

محدوده مجاز پارامتر مربوطه نباشد مقدار پارامتر تغییری نکرده و پیغام خطای مربوطه بارای  

Master .ارسال خواهد شد 

 نکته مهم:

ن است که فرماان مربوطاه توساط    انتخاب شود به معنی آ Masterاز طرف  0 آدرسهرگاه 

 برگشت را ارسال نخواهند کرد. بسته کدام هیچ لیها اجرا خواهد شد و Slaveتمام 

را همزماان   MODBUSخواهید فرکانس خروجی همه درایوهای متصل به  برای مثال اگر می

آدرس  و H06کاد فرماان را    و 0تنظیم کنید کافی است آدرس دستگاه را  50.0Hzبه روی 

 قرار دهید و دستور نوشتا را ارسال نمایید. 500و مقدار رجیستر را  2001HEXرجیستر را 

 :شود میفرمان خواندن به صورت زیر برای دستگا  فرستاد  

 

 

 

 

 

 

 

کاد فرماان    03، آدرس دستگاه مورد نظر و عدد 1توجه کنید که در مثال بالا عدد اول یعنی 

 16تعاداد رجیساترهای    0002آدرس اولیا رجیستر خوانده شاده و   2100خواندن و عدد 

 باشد. بیتی خوانده شده می

1 Address 

03H Function 

21H Start register address 

00H 

00H Number of Registers 

(Count by Word=16bit) 02H 

LSB CRC Low 

MSB CRC High 
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ارساال خواهاد شاد و     Masterبرای  2101و  2100در پکت برگشت مقادیر رجیسترهای 

بیتی ارسال خواهاد   16معادل دو کلمه  0002جای عدد  بایت به 4معادل  0004البته عدد 

 شد.

ارساال   Masterبساته زیار از طارف دساتگاه بارای       در صورت معتبر بودن فرمان خواندن،

واهد ارسال خ Masterشود و در غیر ایا صورت بسته خطا )که قبلاً توضیح داده شد( به  می

 شد.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

1 Address 

03HEX Function 

00H Number of Registers 

(Count by byte=8bit) 04H 

MSB Content of register 
address 2100H 

LSB 

MSB Content of register 
address 2101H 

LSB 

LSB CRC Low 

MSB CRC High 
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 (HEX 03 =کد خواندن ) خواندن قابل(  تنها)رجیسترهای 

 Address=2100 HEX رجیستر وضعیت فرمان:-1

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 - 15 

En run F/R F/R Acc Dec Jog - - - Flt 

جهت انتخاب  2کنید. بیت  وضعیت استارت را مشخص می 1و بیت  Enableوضعیت  0بیت 

دهند. در هنگام تغییر جهات ایاا دو    جهت فعلی موتور را نشان می 3شده برای موتور و بیت 

بیت متفاوت خواهند بود و بعد از اتمام تغییر جهت هردو جهت فعلای را نشاان خواهناد داد.    

وضعیت توقف  5دهد و بیت  وتور را نشان میدر صورت یک بودن وضعیت شتابگیری م 4بیت 

 وضعیت 6باشند موتور به دور دلخواه رسیده است و یا درحال توقف است. بیت  0و اگر هر دو 

دهناد   کد خطای رخ داده را نشان می 15تا  10های  دهد و بیت ضرب را نشان می عملگر تک

به خطاها در صافحات قبال   باشد. کد خطاها درجدول مربوط  نشانه عدم وجود خطا می 0که 

 شده. مشخص

 Address=2101 HEX رجیستر فرکانس خروجی:-2

طاور مثاال فرکاانس     شاود. باه   به صورت بدون ممیز دیده مای در ایا حالت فرکانس خروجی 

 شود. خوانده می 500هرتز به صورت  50.0

 

 Address=2102 HEX رجیستر جریان خروجی:-3

 ریاان جطور مثاال   شود. به به صورت بدون ممیز دیده میخروجی  RMSجریان در ایا حالت 

 شود. خوانده می 50آمپر به صورت  5.0

 

 Address=2103 HEX رجیستر ولتاژ خروجی:-4

ولات باه    220طور مثاال   به .شود خروجی، بدون اعشار خوانده می RMSدر ایا حالت ولتاژ 

 شود. خوانده می 220صورت 
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 Address=2104 HEX سینک: رجیستر دمای هیت-5

گاراد   درجه ساانتی  60به معنی  60شود مثلاً عدد  سینک بدون اعشار خوانده می دمای هیت

 باشد. می

 

 Address=2105 HEX رجیستر توان خروجی:-6

 .شود میخوانده  4300وات به صورت  4300 مثلاً. شود میتوان خروجی بدون اعشار خوانده 

 

 Address=2106 HEX ها: رجیستر وضعیت ترمینال-7

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 - 15 

D1 D2 D3 D4 D5 D6 HSI OUT Relay  Reserved 

 بودن نشانه غیرفعال بودن. 0بودن هر ورودی به معنی فعال بودن آن ورودی است و  1

 

 V1 :Address=2107 HEX رجیستر ورودی آنالوگ-8

  متناسب باا ولتااژ ورودی و پاارامتر    10000تا  0ورودی ولتاژ آنالوگ اول به صورت 

ولت  10ولت تعریف شده بشد و ورودی  10شود. به صور مثال اگر رنج ایا ورودی  خوانده می

 شود. خوانده می 5000ولت باشد عدد  5شود و اگر  خوانده می 10000باشد عدد 

 

 V2: Address=2108 HEX رجیستر ورودی آنالوگ-9

  متناسب باا ولتااژ ورودی و پاارامتر    10000تا  0ه صورت ورودی ولتاژ آنالوگ دوم ب

ولت  10ولت تعریف شده بشد و ورودی  10شود. به صور مثال اگر رنج ایا ورودی  خوانده می

 شود. خوانده می 5000ولت باشد عدد  5شود و اگر  خوانده می 10000باشد عدد 

 

 I1: Address=2109 HEX رجیستر ورودی آنالوگ-10

 متناسب باا جریاان ورودی و پاارامتر    10000تا  0جریان آنالوگ دستگاه به صورت  ورودی

 آمپر تعریاف شاده بشاد و     میلی 20شود. به صور مثال اگر رنج ایا ورودی  خوانده می

تأثیری  توجه کنید که پارامتر  شود. خوانده می 5000آمپر باشد عدد  میلی 10ورودی 

 واهد داشت.روی مقدار ایا پارامتر نخ
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 Address=0GN HEX رجیستر پارامتر:-11

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 

N N N N N N N N G G G G 0 0 0 0 

آدرس  کنید. بارای مثاال   بیت بعدی شماره گروه را انتخاب می 4بیت اول شماره پارامتر و  8

 خواهد بود. 0000001100001110و یا  030Eاز گروه سوم عدد  14پارامتر 

 235باه صاورت    2.35در ایا حالت مقدار پارامتر بدون ممیز خوانده خواهد شد مثلاً عادد  

 شود. خوانده می
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 کاربردی برای تنظیم پارامترها یها مثال
 

تا آشانایی بیشاتری    گردند میدر ایا قسمت چند مثال برای کاربردهای مختلف به شما ارائه 

 فرمان پیدا کنید. های ترمینالدستگاه و همچنیا نحوه کارکرد پارامترها و  های قابلیتبا 

و  باشاد  مای در جهت تسهیل در تنظیم پارامترها برای کاربر جدید  ها مثالتوجه کنید که ایا 

 دارند. آموزشیفقط جنبه 

، هاا  مثاال دارد و الهام گرفتا از ایاا   مدنظرمحترم باید با توجه به کاربردی که  کننده مصرف

 مورد نظر را انجام دهد. کشی سیمپارامترهای مربوطه را تنظیم کرده و 

 

o جرثقیل سقفی 

 
علاوه  ای دروازهبرای حرکت طولی و عرضی جرثقیل سقفی و  متغیراستفاده از درایو فرکانس 

، هاا  آن ای دورهعاویض  حاذف هزیناه ت   نتیجتاًبر حذف کنتاکتورهای مربوط به تغییر جهت و 

 .شود مینرم و بدون ضربه و نتیجه بالا رفتا کیفیت و ایمنی حرکت پل  اندازی راهباعث 

باه یاک    هاا  آن توان هر دو موتور را با در نظر گرفتا توان میکه پل دوبل دارند  هایی مدلدر 

 با مکانیزم خاص( استفاده کرد.) جداگانهدرایو متصل کرد و یا از دو درایو 

 5.5 درایاو کیلووات باشد از یاک   2.2اسب یا  3برای مثال اگر دستگاه دارای دو عدد موتور 

در ایا حالت جریان نامی موتور را  استفاده کرد. توان میهر دو موتور  اندازی راهکیلووات برای 

 برابر با جمع جریان دو موتور تنظیم کنید.

 د.مشابه باش حتماًتوجه کنید که جهت چرخش موتورها 

 :نمایید میدر شکل زیر ترمینال بندی مربوط به ایا کاربرد را مشاهده 
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روی  باه صاورت جداگاناه    گارد  راستو استارت  گرد چپحالت استارت  = 2با تنظیم  

 خواهد بود D1ترمینال در ایا حالت   Enableورودی .شوند میفعال  D3و  D2 های ورودی

و همچنایا   شاده   اساتفاده  5شاماره   تنظیم پیشنیز برای استفاده از فرکانس  D5ورودی و 

باید تنظیم  =0که برای ایا منظور  است  رفتهولوم برای تعییا فرکانس دستگاه به کار 

 دستگاه( فرض پیش) .شود

پرسانل از   ،که در مواقع وقوع خطاا  (=0) رله خروجی نیز برای اعلام خطا به کار رفته

 برای ایا منظور استفاده کرد( توان میسیرن یا یک  چرا یک  از ).ایا وضعیت مطلع شوند

 اساتارت  هاای  ورودی یکی از و هم  Enableتوجه کنید برای فعال شدن موتورها هم ورودی

یاا فرکاانس    Pr15فرکانس خروجی برابر با پاارامتر   D5با فعال شدن  باید فعال شده باشند.

 باا  ولوم دور موتور با تعییا خواهد کارد.  ،نآشدن  غیرفعالپنجم خواهد بود و با  متنظی پیش

و یا سرعت ولوم را انتخااب   تنظیم پیشسرعت  توان می D5روی ورودی  کلید یکاستفاده از 

و  HSIاز ورودی  توانید می تا توجه کنید که با تنظیم مناسب پارامترهای  نمود.

D4  استفاده کنید. 4و  1 تنظیم پیشفرکانس نیز برای دو انتخاب 

 .شوند میثانیه تنظیم  6.0( به روی , شتاب افزایش و کاهش فرکانس )

ثانیه زماان نیااز    3هرتز و بالعکس،  50به  0در ایا حالت برای رسیدن فرکانس خروجی از 

 .است

در فرکانس خروجی  یهرتز 100 زمان افزایش یا کاهش ،کنید که پارامترهای مربوطه توجه 

 کنند.  میدستگاه را تعییا 
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o گردباف 

 
ولاوم   و ورودی و فرکانس پیش تنظیم ضرب تکگردباف نیاز به عملگر استارت و  های دستگاه

 دارند.برای تعییا فرکانس کار خود 

 تواناد  مای باشد و چرخیدن برعکس موتور  غیرفعالعملگر تغییر جهت باید  ها دستگاهدر ایا 

 خسارت سنگینی به مکانیزم گردباف وارد کند.

 
 

 .شوند میفرمان برای شکل فوق پروگرام  های ترمینال ،5به روی عدد  با تنظیم 

 مناسب است. 0یعنی  پارامتر  فرض پیش، همان مقدار V1برای اتصال ولوم به ورودی 

 ( = 0) .رود می به کاررله خروجی هم برای اعلان خطا 

فعال شده باشد و فرکانس پیش تنظیمی فعال نباشد، موتاور باا    RUNترمینال  که درصورتی

 هاای  فرکاانس و در صورت فعال شادن   کند میفرکانس تعییا شده با ولوم شروع به چرخش 

 .آمدمربوطه به چرخش درخواهد  فرکانسموتور با  ،تنظیم پیش

 .غالب خواهد بود تر بزرگفعال شدن همزمان چند فرکانس پیش تنظیم، شماره  در صورت

 .شوند میثانیه تنظیم  10.0( به روی  , )شتاب افزایش و کاهش فرکانس 

نیااز  ثانیه زماان   5هرتز و بالعکس،  50به  0در ایا حالت برای رسیدن فرکانس خروجی از 

هرتاز در فرکاانس    100توجه کنید که پارامترهای مربوطه زماان افازایش یاا کااهش      است.

 کنید میخروجی دستگاه را تعییا 

 هت چرخش موتور اطمینان  اصل کنید.جسیستم از  اندازی را توجه: قال از 
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o کنترل فشار 

 
متناسب با فشاار  فشار، مرجع ورودی  (Feedback) بازخوردکنترل فشار نیاز به  در سیستم

 .باشد می  Run و Enable و عملگر

 

و  شاود  مای ولت دستگاه تغذیاه   12سنسور فشار از  نماییدمیکه در شکل مشاهده  طور همان

 .شود میخروجی سنسور به ورودی جریان دستگاه متصل 

بارای   اول و دوم ورودی ،0یاا هماان    فرض پیشبه روی مقدار  با قرار دادن پارامتر 

همگای بارای ایاا مثاال قابال       3تا  0توجه کنید که مقادیر ) .شوند میفعال  فرامیا مربوطه

 اعمال هستند(

 .شود میمرجع در نظر گرفته  عنوان به  V1  ورودی، 0 به روی عدد با تنظیم 

 با تنظیم  ورودی جریان برای بازخورد انتخاب شده و،  1به روی عدد با تنظیم 

 .گردد میفعال  PIDحالت کنترل  ، 1به روی عدد 

نیز باید با توجه به سنسور و مقادیر پروساه تنظایم شاوند و     تا پارامترهای

 نیز باید با توجه به مشخصات پاسخ سیستم کنترلی بهینه شوند.  PIDضرایب 

() 
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o دریل 

 استفاده خواهیم کرد.در ایا مثال از ولوم دیجیتال برای تنظیم دور 

 .رود میبرای کاهش فرکانس به کار  V2برای افزایش فرکانس و ورودی  V1 ورودی

 برای ایا منظور باید از دو شاسی فشاری استفاده کنیم.

بارای   ،فرکاانس پایش تنظایم    4و  شود میبرای استارت کردن دریل استفاده  RUNورودی 

 .روند میبه کار  مختلف حالت سرعت 4انتخاب 

غالاب   )و نه فرکانس بیشتر( تر بزرگشماره  در صورت فعال شدن چند فرکانس پیش تنظیم،

با هم فعال شوند، فرکانس برابر با پیش تنظیم ساوم خواهاد    D3و  D1اگر  مثلاً خواهد بود.

شکل مورد نظار را   5تا  1 های ورودیتنظیم شود تا  10باید به روی عدد  پارامتر بود.

 تنظیم شود. 5برای ولوم دیجیتال باید به روی عدد   پارامتر داشته باشند.

تا هنگام روشا شدن دستگاه  شود میتنظیم  0یا  فرض پیشروی همان مقدار  پارامتر 

در ایا حالت اگر فرکانس پایش تنظیمای فعاال نشاده      هرتز باشد. 0فرکانس خروجی برابر 

 فرکانس خروجی را افزایش و کاهش داد. توان میمربوطه توسط دو شاسی  ،باشد

. در ایا حالت برای تغییرات شوند میتنظیم  ثانیه 10.0 به روی و  پارامترهای 

 ثانیه زمان نیاز است. 10هرتزی در فرکانس خروجی  100

 
 

برای مشخص کردن فرکاانس   = 1پارامتر با تنظیم  دستگاه OUT خروجی دیجیتال

فرکاانس خروجای دساتگاه صافر باشاد رلاه        کاه  هنگاامی . در ایا حالات  رود میصفر به کار 

ایاا خروجای و یاا خروجای رلاه را بارای        توانیاد  مای  .گردد میدر شکل روشا  شده مشخص

 کاربردهای مورد نظر تنظیم نمایید.

  



 

90 

o  (سنگ ) ساب دستگا 
تغییار  دو ورودی در ایا دستگاه نیاز به یک ولوم برای تنظیم سرعت و یک ورودی استارت و 

تنظایم   9باید باه روی عادد     . برای ایا منظور پارامترباشد می دارنده نگهجهت دارای 

تنظایم شاده باشاد. در ایاا حالات       0یاا عادد    فرض پیشروی همان  شود و پارامتر 

 به شکل زیر خواهند بود: ها ترمینال

 

متصال   D2,D3باه ورودی   دارناده  نگاه مربوط به تغییر جهت بادون رلاه    های سوییچمیکرو 

نیز  5و  4 های ترمینال. از رود میو ورودی اول نیز برای استارت کردن موتور به کار  شوند می

 استفاده کنید. توانید میدو فرکانس پیش تنظیم  عنوان به

تطبیق داشته باشاد و اگار تغییار     ها میکرو سوییچجهت موتور با ترتیب  حتماًتوجه کنید که 

  را عوض کنید. 3و  2مربوطه انجام نشد جای دو ورودی  میکرو سوئیچبا فعال شدن  جهت
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 :رامترهااول دسترسی سریع به پاجد
 پارامتر

Name 

 Description /کاربرد
 محدود  تغییرات

Range 

 

 فرض پیش

Default 
 صفحه

Level1

1

    

 Min frequency  0 - Pr02 Hz 0 Hz 28 
 Max frequency Pr01 - 600.0Hz 50.0 Hz 28 
 Acceleration 0.4 - 999.9 s 10.0 S 28 
 Deceleration 0.4 - 999.9 s 10.0 S 28 
 Voltage boost 0.00 - 20.00 1.00 29 

 boost end frequency 0.0 - Pr02 10 Hz 29 

 JOG frequency 0.0 - Pr02 5.0Hz 29 

 JOG acceleration 0.1 - 999.9 s 10.0 s 30 

 JOG deceleration 0.1 - 999.9 s 10.0 s 30 

 Fwd/Rev delay time 0.0 - 240.0 s 0.0 s 30 

 Preset frequency 1 Pr01 - Pr16 10.0Hz 30 

 Preset frequency 2 Pr01 - Pr16 20.0Hz 30 

 Preset frequency 3 Pr01 - Pr16 30.0Hz 30 

 Preset frequency 4 Pr01 - Pr16 40.0Hz 30 

 Preset frequency 5 Pr01 - Pr16 50.0Hz 30 

 Frequency limit 0 - 600Hz 100 Hz 31 

 Setpoint frequency 0 - 2 1 31 

 Up/Down setting time 0.1 - 999.9 s 10.0 31 

 Parameter level 1 - 5 5 32 

 

 پارامتر

Name 
 Description کاربرد/

 محدود  تغییرات

Range 

 

 فرض پیش

Default 
 صفحه

Level2 

22 

    

 Motor Current 2.00 - 13.00 نامی/ Rated 33 
 Motor RPM 100 - 9999 نامی/ Rated 33 
 Motor voltage 100 -  500 380/220 33 
 Motor PF 0.40 - 1.00 0.85 33 
 Motor frequency 20.0 - 600.0Hz 50.0Hz 33 
 Stator resistance 0.2 - 20.00 ohm نامی/ Rated 34 
 Motor direction 

 
0 - 3 0 34 

 Auto tune 0 - 3 0 35 

 Brake resistance 30 - 300ohm 50 35 

 Brake power 50 - 5000W نامی/ Rated 35 
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 پارامتر

Name 
 Description کاربرد/

 محدود  تغییرات

Range 

 

 فرض پیش

Default 
 صفحه

Level3

3

    

 Digital input config. 0 - 16 2 36 

 D5 redefine config. 0 - 2 0 45 

 D4 redefine config. 0 - 2 0 45 

 HSI configuration 0 - 2 0 46 

 Analog input config. 0 - 6 0 47 

 I1 input Range 0 - 1 0 49 

 I1 current range 5.00 - 22.00mA 20.00mA 49 

 V1 voltage range 2.00 - 10.00V 10.00V 49 

 V2 voltage range 2.00 - 10.00V 10.00V 49 

 Indicating value 0 - 6 0 49 

 RPM coefficient 
Password 

 

0.001 - 9.999 1.000 51 

 Relay mode 0 - 4 0 51 

 Dout mode 0 - 5 0 51 

 HSI Max frequency 0.50 - 20.00kHz 10.00kHz 52 

 Feedback selection 0 - 3 0 52 

 Analog filter 0 - 2 1 53 

 
 

 پارامتر

Name 

 Description کاربرد/
 محدود  تغییرات

Range 

 

 فرض پیش

Default 
 صفحه

Level4     

 Password 0 - 9999 0 54 

 Parameter Restore 0 - 3 0 54 

 Ramp up/down mode 0 - 2 0 54 

 Stop mode 0 - 3 0 55 

 DC brake current 

 

1.00 - 13.00A نامی / Rated 56 
 DC brake time 0.1 - 999.9 S 5.0 S 56 

 V/F curve 0 - 2 0 56 

 Start on the fly 0 - 3 2 56 

 AVR function 0 - 1 0 57 

 Start at power on 0 - 1 0 58 

 Fan turn on 0 - 2 0 58 
 Current Limit 

 
2.0 - 20.0A نامی/ Rated 58 

 Power control(%rated) 0 - 100% 100% 58 

 PID Control enable 0 - 1 0 59 

 P of PID 0.01 - 99.99 1.0 59 
 I of PID 0.01 - 99.99 1.0 59 
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 پارامتر

Name 

 Description کاربرد/
 محدود  تغییرات

Range 

 

 فرض پیش

Default 
 صفحه

 D of PID 0.01 - 99.99 1.0 59 
 Process Reverse 0 - 1 0 59 

 2
nd

 acceleration 0.4 - 999.9 S 5.0 s 60 

 2
nd

 deceleration 0.4 - 999.9 S 5.0 s 60 

 Setpoint mode for PID 0 - 2 0 60 

 Setpoint Vlaue for PID 0. 1 - 100.0% 10% 60 

 PWM Frequency -  8.0 KHz 4.0 kHz 60 

 PWM min Frequency 2.0 -  KHz 2.0 kHz 61 

 3
rd

 acceleration 0.4 - 999.9 S 5.0 s 61 

 3
rd

 deceleration 0.4 - 999.9 S 5.0 s 61 

 Baud rate 0 - 5 3 62 

 Serial address 0 - 240 1 62 

 Parity 0 - 2 0 62 
 Communication time out 0.1 - 99.9 S 1.0 62 

 Time out function 0 - 2 0 62 

 Software version 1.00 - 9.99 ----- 63 

 

 




